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1.1

VSEOBECNE BEZPECNOSTNE VAROVANIA
A OPATRENIA

VSEOBECNE VAROVANIA

& UPOZORNENIE! Pokyny dolezité pre bezpecnost. Do-
drzujte vSetky uvedené pokyny, pretoZze nespravna
inStalacia moze sposobit vazne Skody.

AN

UPOZORNENIE! Pokyny ddlezité pre bezpeénost. Pre
bezpecnost osob je dblezité dodrziavat tieto pokyny. Sta-
rostlivo uschovaijte tento navod.

UPOZORNENIE! Dodrzujte nasledovné varovania:

Pred zahdjenim inStaldcie skontrolujte ,Technické parametre
vyrobku®, a hlavne to, ¢i je tento vyrobok vhodny pre automa-
tizaciu daného dielu. Ak nie je vhodny, NEINSTALUJTE ho.
Vyrobok nie je mozné pouzit skér, ako bude uvedeny do prevad-
zky podla pokynov v kapitole ,Zavere¢na kontrola a uvedenie do
prevadzky".

Podla najnovSej eurdpskej legislativy musi realizacia
automatizacie vyhovovat harmonizovanym normam,
uréenym platnou smernicou Strojné zariadenia, ktoré
umoznuju vyhlasit’ predpokladant zhodu automatizacie.
S ohladom na tuto skutoénost musia byt vSetky ukony
pripojenia vyrobku do elektrickej siete, jeho kolaudacia,
uvedenie do prevadzky a udrzba, vykonané vyhradne
kvalifikovanym a kompetentnym technikom.

Pred zaciatkom inStalécie vyrobku skontrolujte, Gi su vSetky po-
trebné diely v dokonalom stave, a €i su vhodné na pouZitie.
Vyrobok nesmu pouzivat osoby (vratane deti) so znizenymi fy-
zickymi, zmyslovymi alebo mentalnymi schopnostami, alebo
s nedostatoCnymi skusenostami a znalostami.

Deti sa nesmu hrat so zariadenim.

Nedovolte detom, aby sa hrali s ovladacimi prvkami zariadenia.
UdrZiavajte dialkové ovladanie mimo dosahu deti.

& Aby sa predislo akémukolvek nebezpecenstvu sposob-

enému nahodnym obnovenim ¢innosti tepelného zaria-
denia na prerusenie ¢innosti, toto zariadenie nesmie byt
napajané externym odpinacim zariadenim, ako je ¢asov-
ac, ani nesmie byt pripojené k obvodu, ktory je pravidelne
napajany a odpajany.

V sieti napajania zariadenia zabezpecte vypinaci prvok (ak nie
je sucastou) so vzdialenostou kontaktov, ktora umoznuje uplné
odpojenie v podmienkach uréenych kategdriou prepatia lll.

Pri instalacii manipulujte s vyrobkom opatrne, zabrarite pritlacen-
iu, narazom, padom alebo kontaktu s tekutinami akéhokolvek
druhu. Vyrobok neumiestiiujte do blizkosti zdrojov tepla a ne-
vystavujte ho otvorenému ohiu. VSetky tieto ukony by ho mohli
poskodit a zapri€init nespravnu c¢innost alebo nebezpecné
situdcie. Ak k tomu dbjde, okamzite pozastavte intalaciu a
obratte sa na servisnu sluzbu.

1.2

Vyrobca neprijima Ziadnu zodpovednost za ublizenie na zdra-
vi alebo Skody na majetku, vyplyvajuce z nedodrzania pokynov
pre montaz. V tychto pripadoch je vyli¢ena zaruka na chyby
materialu.

Vazena Uroven emisie akustického tlaku A je nizSia ako 70 dB(A).
Cistenie a udrzbu, ktoré ma vykonavat pouzivatel, nesmu
vykondvat deti bez dozoru.

Pred vykondvanim Ukonov na zariadeni (Udrzba, Cistenie) vzdy
odpojte vyrobok od elektrickej siete a od pripadnych aku-
mulatorov.

Pravidelne kontrolujte zariadenie, predovSetkym skontrolujte
kable, pruziny a drziaky kvoli odhaleniu pripadnych nevyvazeni
a priznakov opotrebovania alebo poskodenia. Vyrobok ne-
pouZzivajte, ked' je potrebna oprava alebo nastavenie, pretoze
porucha inStalacie alebo nespravne vyvazenie automatizacie
mozu sposobit zranenie.

Obalovy material vyrobku je potrebné zlikvidovat v stlade s pla-
tnou miestnou legislativou.

Ked sa automatizacia pohybuje pomocou oviadacich prvkov
udrzujte osoby mimo dveri.

PocCas priebehu manévru kontrolujte automatizéciu a udrzujte
0soby mimo dosahu az do skonCenia pohybu.

Viyrobok neovladajte, ak v jeho blizkosti pracuju osoby na au-
tomatizacii; pred vykonavanim tychto prac odpojte elektrické
napajanie.

Ked' je napajaci kabel poskodeny, musi byt vymeneny vyrobc-
om alebo jeho servisnou sluzbou, alebo v kazdom pripade te-
chnikom s nalezitou kvalifikaciou, aby sa zabranilo akémukolvek
riziku.

Upozornenie! Na prepravu vyrobku pouzivajte vhodny prepra-
vny vozik a rukovéte na obale, aby ste mohli operacie vykonat
bezpecne.

VAROVANIA PRE INSTALACIU

- Pred inStalaciou motora pohonu skontrolujte, ¢i sa dvere na-

chadzaju v dobrom mechanickom stave, Ci su spravne vy-
vazené, a Ci sa dobre otvaraju a zatvaraju.

Pred inStalaciou motora pohonu odstrante vSetky prebyto¢né
lana alebo retaze a vypnite vSetky zariadenia, ktoré nie su po-
trebné pre €innost, ako su poistné prvky.

Ak sU na brane, na ktorU sa inStaluje automatizacia, umiest-
nené dvere pre chodcov, systém musi byt vybaveny kontrolnym
systémom, ktory pri otvorenych dverach pre chodcov blokuje
¢innost motora

NainStaluite manévrovaciu stic¢ast pre manualne uvolnenie (ma-
nualny manéver) do mensej vySky ako 1,8 m. POZNAMKA: Ak
je manévrovacia Cast odnimatelna, mala by sa nachadzat v
bezprostrednej blizkosti dveri.

Uistite sa, ze sa ovladacie prvky nachadzaju v dostatocnej
vzdialenosti od pohyblivych sucasti, a ze v kazdom pripade
umoZznuju ich priame sledovanie. Ak sa nepouZiva voli¢, musia
byt oviddacie prvky namontované v minimalnej vyske 1,5 m a
nesmu byt pristupné.
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- Ak je otvaraci pohyb ovladany protipoZiarnym systémom, uistite
sa, ze ovladacie prvky zatvoria vSetky pripadné medzery vacsie
ako 200 mm.

- Pocas manévrov predchadzajte a zabrante akémukolvek za-
chyteniu medzi pohybujlicimi sa a pevnymi Gastami.

- Trvalo pripevnite Stitok tykajuci sa manualineho manévru blizko
prvku, ktory umoziuje tento manéver.

- Po instalacii hnacieho motora sa uistite, Ze mechanizmus,
ochranny systém a vSetky manudine manévre funguju spravne.

- Zvislé dvere a brany vyzaduju funkciu alebo zariadenie na ochra-
nu proti padu

- Pri hnacich motoroch, ktoré po inStalacii umoznuju pristup k ne-
chranenym pohyblivym ¢astiam, musia byt tieto Casti nainstal-
ované vo vySke vacsej ako 2,5 m nad podlahou alebo nad inou
urovnou, ktora by umoznila pristup k tymto Castiam.

- Davajte pozor, aby ste sa vyhli uviaznutiu v désledku pohybu
vedenej Casti pri otvarani.

- Po instalacii sa uistite, Ze mechanizmus je nastaveny spravne,
a ze ochranny systém a pripadné manualne odistenie funguiju
spravne.

Zariadenia s akumulatormi
- Pri vyberani akumulatorov musi byt zariadenie odpojené od
napajania.
- Pred likvidaciou je nutné akumulatory vybrat zo zariadenia.
- Akumulatory sa musia bezpecne zlikvidovat'.
- Ked akumulatory nie st nabijacie, nevymienajte ich za nabijacie.

Zariadenia s LED svetlom
- Pozeranie sa do LED svetla zblizka a dihSiu dobu vas méze osl-
nit. Stc¢asne modze znizit vizualne schopnosti a spdsobit nehody.
- Nepozerajte sa priamo do LED svetla.

Zariadenia s radiovym zariadenim

- Pre vysielaCe: 433 MHz: ERP < 10 dBm - 868 MHz: ERP <
14dBm; pre prijimace: 433 MHz, 868 MHz.
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?  OPIS VYROBKU

ROBUS je rad trvalych elektromechanickych prevodoviek, ur¢enych na automatizaciu posuvnych bran.

Obsahuju elektronicku riadiacu jednotku a zasuvny konektor typu ,SM* pre prijimace typu OXI alebo OXIBD (pozri odsek ,Pripojenie radiového pri-
jimaca typu SM (volitelné prislusenstvo)").

Elektrické zapojenie externych zariadeni je zjednoduSené vdaka pouzitiu zbernice ,BLUEBUS", ktora umozriuje pripojenie viacerych zariadeni prostre-
dnictvom iba 2 vodicov.

ROBUS funguije na elektricku energiu. V pripade vypadku napéjania zo siete je mozné automatizaciu odblokovat pomocou Specidlneho klti¢a a posuvat
ju manudine alebo je mozné pouzit volitelné prisluSenstvo zalozného akumuldtora PSS124, ktory umozriuje niektoré manévre aj pri vypadku sietového
napéajania. i

Tento vyrobok splia kritéria stanovené v nariadeni ,,Standby“. Vyrobok prejde do rezimu Standby 5 minut (konfigurovatelné) po ukonéeni
spravne vykonanej operacie.

Akékolvek iné ako popisané pouzitie a pouzitie v inych podmienkach, ako su podmienky uvedené v tomto navode, sa po-
vazuje za nevhodné, a preto zakazané!

Tabulka 1
ROBUS 400 ROBUS 600 ROBUS 600 HS ROBUS 800
Limit kridla dveri (m) 8 8 8 8
Hmotnostny limit (kg) 400 600 600 800
230 (RBS400) 230 (RBS600) 230 (RBSB00HS)
Napajanie (V) 120 (RBS400/V1) 120 (RBS600/V1) 120 (RBS600HS/V1) 230 (RBS800)
250 (RBS400/AU01) 250 (RBS600/AUQ1T) | 250 (RBS600HS/AUO1)
Prikon (A) 1,1 2,1 3,1 1,1
Vykon (W) 250 450 450 230
Rychlost (m/s) 0,34 0,34 0,44 0,30
Maximalny krutiaci moment pri rozbehu (Nm) 15,4 21,1 18 22,5
¢o zodpoveda sile (N) 510 700 600 750
Menovity krutiaci moment (Nm) 4,5 10 9 12,0
¢o zodpoveda sile (N) 150 330 300 400
Pracovny cyklus (cykly/hod)
- diZka kridla dveri do 4 m 35 40 40 35
- dizka kridla dveri do 8 m 20 20 20 20
Trieda ochrany (IP) 44 44 44 44
Teplota prostredia pri pouzivani (°C) -20...+55 -20...+55 -20...+55 -20...+55
Rozmery (mm) 340 x 220 x 303 h 340 x 220 x 303 h 340 x 220 x 303 h 340 x 220 x 303 h
Hmotnost (kg) 11,2 11,2 11,2 11,5
Riadiaca jednotka MCU1 MCU1 MCU4 MCU1
2.1 ZOZNAM SUCASTI, KTORE TVORIA VYROBOK
,0brazok 1” zobrazuje hlavné Casti, ktoré tvoria ROBUS.
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3 INSTALACIA

3.1 PRIPRAVNE KONTROLY PRI INSTALACII

& InStalacia musi byt vykonana kvalifikovanym personalom

v stlade s platnymi zakonmi, normami a nariadeniami, i v
sulade s informaciami uvedenymi v tomto navode.

Pred vykonanim inStalécie vyrobku je potrebné:

Skontrolovat neporuSenost dodavky

Skontrolovat, Ci je vSetok material uréeny na pouZitie v dokonalom sta-
ve, a Ci je vhodny pre urCené pouzitie

Skontrolovat, Ci je konStrukcia posuvna brana vhodna pre automatizaciu
Skontrolovat, ¢i parametre posuvna brana spadaju do limitov pouzitia
uvedenych v odseku ,Vymedzené pouzitie vyrobku“ (strana 6)
Skontrolovat, ¢i sa na celej drahe pohybu posuvna bréna, pri zatvarani
a otvarani, nevyskytuju body s vacsim trenim

Skontrolovat, ¢i priestor upevnenia elektroprevodovky umozriuje jedno-
duché a bezpecné vykonanie odistenia a manualneho manévru
Skontrolovat, ¢i nehrozi nebezpecenstvo vykolajenia a vysunutia dveri
z vedeni

Skontrolovat’ pevnost mechanickych koncovych dorazov kontrolou, Gi
nedochadza k deformaciam, aj ked'kridlo dveri narazi na doraz silou
Skontrolovat, &i je kridlo dveri vyvazené, tj. ked zostane stat v kto-
rejkolvek polohe, nesmie sa pohybovat

Skontrolovat, ¢i oblast upevnenia elektroprevodovky neméze byt zapla-
vena; pripadne zabezpecte, aby bola elektroprevodovka namontovana
primerane nad zemou

skontrolovat, ¢i sa upeviiovacie body jednotlivych zariadeni nachadz-
aju v priestoroch chranenych pred narazmi, a &i st povrchy dostatocne
pevné

zabranit namoCeniu automatizacie do vody alebo do inych kvapalnych
latok

neukladat’ vyrobok do blizkosti plameriov alebo zdrojov tepla, do po-
tencialne vybusnej atmosféry alebo do mimoriadne kyslej alebo slane;
atmosféry; nedodrzanie tohto pokynu by mohlo spdsobit poskodenie
vyrobku a zapriCinit jeho nespravnu ¢innost alebo vznik nebezpecnych
situacif

pripojit riadiacu jednotku k vedeniu elektrického napajania, vybavenému
ochrannym uzemnenim

Ak su vo vnutri kridla prechodové dvere alebo dvere v oblasti pohybu
kridla, je potrebné zabezpecit, aby nebranili normalinemu pohybu a v
pripade potreby zabezpecit vhodny systém blokovania

Vedenie elektrického napéjania musi byt chranené vhodnym termoma-
gnetickym isticom alebo nadprudovym relé

Na elektrickom vedeni je potrebné pocitat so zariadenim, ktoré zaisti
Uplné odpojenie automatizacie od siete. Odpojovacie zariadenie musi
mat kontakty s takou rozpinacou vzdialenostou, ktora umoznuje Upiné
odpojenie v podmienkach kategdrie prepétia lll, v zhode s pravidlami pre
instalaciu. V pripade potreby toto zariadenie zarucuije rychle a bezpecné
odpojenie napdjania; preto sa musi nachadzat na mieste viditelnom z
automatizacie. Ked je umiestnené v polohe, ktort nie je vidiet, musi byt
vybavené systémom, znemoznujlicim pripadné nahodné opatovné ale-
bo neautorizované pripojenie napajania s cielom zabranit akémukolvek
nebezpecenstvu. Odpojovacie zariadenie nie je dodavané s vyrobkom.
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3.2 VYMEDZENE POUZITIE VYROBKU

Parametre tykajlice sa vykonnosti vyrobku su uvedené v kapitole , TECH-
NICKE PARAMETRE” (strana 54) a predstavuju jediné hodnoty, ktoré
umoznuju spravne vyhodnotenie vhodnosti pre konkrétne pouZitie.
Skontrolujte vymedzenie pouzitia ROBUS a prislusenstva, ktoré chcete
instalovat a vyhodnotte vhodnost jeho parametrov pre uspokojenie potrieb
prostredia a nizSie uvedené omedzenia:

- Hmotnost a dizka kridla posuvnej brany nesmu prekro&it limity uvedené

v ,Tabulka 1.

Rozmery v “Tabulka 1" su orientacné a sluzia len na hruby odhad. Sku-
tocna vhodnost ROBUS na automatizaciu urcitého posuvna brana zavisi
od trenia a inych javov, aj prilezitostnych, ako je pritomnost ladu, ktory by
mohol branit pohybu kridla.

Pre redinu kontrolu je jednozna¢ne nevyhnutné odmerat’ silu potrebnu na
pohyb kridla dveri po celej jeho dréhe a skontrolovat, ¢i neprekro¢i po-
lovicu ,menovitého momentu sily“ uvedeného v kapitole ,TECHNICKE
PARAMETRE" (strana 54).

Odporuca sa rezerva 50%, pretoze nepriaznivé klimatické podmienky
mdbzu zvysit trenie

V ,Tabulka 2“ (strana 7) je uvedeny odhad ,trvanlivosti®, teda priemerr
na zivotnost vyrobku. Hodnota je velmi ovplyvnena indexom naroCnosti
manévrov, teda suctom vSetkych faktorov, ktoré prispievaju k opotrebova-
niu. Na vykonanie odhadu je potrebné scitat vSetky indexy zavaznosti v ,,
Tabulka 2°. S celkovym vysledkom skontrolujte odhadovanu trvanlivost
v grafe.

Napriklad ROBUS 400 pri brane s hmotnostou 200 kg, dihej 5 metre, bez
dalsich unavovych prvkov, sa ziska index zavaznosti rovny 50% (30 + 20).
Podla grafu je odhadovana zivotnost 80.000 cyklov.

& Aby sa zabranilo prehriatiu, siiastou riadiacej jednotky
je zariadenie na obmedzenie manévrov, ktoré monitoruje
namahanie motora a dobu trvania cyklov a zasahuje pri
prekro¢eni maximalnej medznej hodnoty.



Tabulka 2

ODHAD TRVANLIVOSTI VO VZTAHU K INDEXU ZAVAZNOSTI MANEVRU

200 + 400 60 30 30 20 260.000
400 + 500 - 40 40 30 240,000 \
500 + 600 - 60 60 40 220.000
600 + 800 - - - 60 200.000 -y
Do 4 10 15 15 15 160000 || |3
4:6 20 25 25 25 140.000
6+8 35 40 40 40 120.000 N\
100.000 N

80.000
Teplota okolia nad 40 °C alebo pod 60.000
0 ‘% alebo vihkost nad 80 % : 10 10 10 10 40.000 N
Pritomnost prachu alebo piesku 15 15 15 15 20,000 T~
Pritomnost soli 20 20 20 20 o A
Prerugenie manévru z Foto 15 20 20 30 S 585555885 8
Prerusenie manévru z Alt 25 30 30 40 -
Rychlost vyssia ako ,,L4 rychlo* 20 25 25 25 o
Aktivny rozbeh 25 25 25 25 T uanivost ¢ oyidoen

Poznémka: ak index zavaznosti prekro¢i 100 %, znamena to, ze podmienky su za hranicou prijatelnosti; odpord¢ame pouzit model vacsej velkosti.

SLOVENSKY -7



-

3.4 PRIJATIE VYROBKU

NiZSie su ilustrované a uvedené vo forme zoznamu vSetky komponenty,

ktoré su sucastou sady.

Mod. 400 / 600 / 800
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IDENTIFIKACIA A VONKAJSIE ROZMERY

3.3

VonkajSie rozmery vyrobku su uvedené na ,obrazku 2“.

~

ww g0¢

340 mm
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3.5 PRACA PRIPRAVY NA INSTALACIU

Obrazok znézorfiuje priklad zariadenia automatizacie vytvoreného s pouzitim komponentov od firmy Nice.

4 o N
1

. J

A Elektroprevodovka Poznamka 1 Ak je napajaci kabel dihsi ako 30 m, je potrebné pouzit

B Fotobunky kabel s vacsim prierezom(3 x 2,5 mm?) a v blizkosti automa-

C Stlpiky pre fotobunky tizacie je potrebné nainstalovat ochranné uzemnenie.

D \oli¢ s klucom 3 o e y

E Majdk s anténou Poznamkag Ak je kabel ,,B/LU’EBUS dihgi ako 30 m, az do ma-

F  Ozubeny hreben ximalne 50 m, je potrebny kabel 2 x 1 mm?.

VySSie uvedené komponenty su umiestnené podia typickej a obvyklej
schémy. S pouzitim schémy na ,obrazku 4“ ako referenéného prikladu,
urcte pribliznu polohu, do ktorej nainstalovat kazdy ureny komponent v
zariaden!.

Tabulka 3
TECHNICKE PARAMETRE ELEKTRICKYCH KABLOV
Identifikacné .
oznacenie Parametre kabla

Kabel NAPAJANIA ELEKTROPREVODOVKY
1 1 kabel 3 x 1,5 mm?
Maximalna dizka 30 m [poznamka 1]

Kabel MAJAKA S ANTENOU

1 kabel 2 x 0,5 mm?

2 Maximalna dizka 20 m

1 tieneny kabel typ RG58

Maximalna dizka 10 m; odporucana <5 m

Poznamka 3 Tieto dva kable mézu byt vymenené za jediny kabel 4
x 0,5 mm?.
Poznamka 4 Ak je pritomnych viac okrajov, preCitajte si odsek ,

Pridanie alebo odstranenie zariadenia“ (strana 45) ,Vstup
STOP* ohladom odporti¢aného druhu pripojenia.

Poznamka 5 Pre pripojenie pohyblivych okrajov na kridla dveri je
potrebné pouzit vhodné zariadenia, ktoré umoznia zrealizovat
pripojenie, ktoré bude vyhovovat aj poc¢as pohybu kridla.

& Pred vykonanim inStalacie pripravte elektrické kable po-
trebné pre vase zariadenie, vychadzajic pritom z refe-
ren¢ného ,obrazka 4“ a z informacii uvedenych v kapitole
»TECHNICKE PARAMETRE* (strana 54).

Pouzité kable musia byt vhodné pre typ prostredia, v kto-

AN

Kabel FOTOBUNIEK
3 2x0,5mm?
Maximalna dlzka 30 m [poznamka 2]

Kabel VOLICA S KLUCOM
4 2 kéble 2 x 0,5 mm? [poznamka 3]
Maximalna dlzka 50 m

Kabel PEVNYCH OKRAJOV
5 1 kébel 2 x 0,6 mm? [pozndmka 4]
Maximalna dizka 30 m

Kabel POHYBLIVYCH OKRAJOV
6 1 kdbel 2 x 0,5 mm? [poznamka 4]

Maximaina dizka 50 m [poznamka 5]

rom prebieha instalacia.

N

Pocas kladenia rurok pre prechod elektrickych kablov
zohladnite skutoc¢nost, ze v dosledku moznej usade-
nej vody v derivaénych Sachtach mozu spojovacie rurky
spdsobovat vznik kondenzatu vo vnutri riadiacej jednotky
a poskodit elektronické obvody.

SLOVENSKY -9



& Pred instalaciou otvorte zaistovaci hacik (A) a odoberte
kryt (B) povolenim upevnovacich skrutiek, pri¢om najprv
ruc¢ne odistite motor pomocou dodaného kltca.

- J

& Pred instalaciou skontrolujte rozmery elektroprevodovky
podla ,,obrazku 2 a inStalaéného nakresu ,obrazok 6*.

4 N\

o

= ()

225.5 mmI

<

336 mm 0+50 mm
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3.6 INSTALACIA ELEKTROPREVODOVKY

Chybna inStalacia moze sp6sobit vazne poranenie osoby,
ktora vykonava pracu a osob, ktoré pouzivaju zariadenie.

Pred zahdjenim montaze automatizacie vykonajte
pripravné kontroly popisané v odsekoch ,Pripravné
kontroly pri instalacii“ (strana 6) a ,Vymedzené pouzitie
vyrobku“ (strana 6).

Pri inStalacii ROBUS postupuite nasledovne:
1. vykopte zaklady (A) a pripravte vedenia (B) pre elekirické kable
("Obrazok 7")

4 - N\

. J

2. Upevnite oba kovové dielce k zakladovej doske; jedna matica hore
a jedna dole ("Obrazok 8")

~

J




zakladovu dosku upevnite vyliatim vrstvy betonu ("Obrazok 9")

&

v

& Pred vytvrdnutim beténu skontrolujte, €i je zakladova

4,

doska dokonale vyrovnana a rovhobezna s kridlom brany.

.

pockajte, kym betdn nestvrdne a odoberte matice ("Obrazok 10")
4 @ N
J

|| Je mozné pouzit existujicu a kompatibilni zakladovu

dosku vybavenu kotviacimi konzolami. ("Obrazok 11")

-

~

5. zalozte elektroprevodovku (D), pricom nezabudnite zaloZit' pastorok
(E) pod ozubeny hreben (F) ("Obrazok 12")

4 @ N\
. J
6. skontrolujte, Ci je elektroprevodovka rovnobezne s kridlom brany

("Obrazok 13")
4 @ ™\
+ ——{[[III1 T —
J
7. skontrolujte, Gi je pastorok v osi s ozubenym hreberiom ("Obrazok
14")
4 ™\
® o
a0
il
=
I — -
. J
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8.

vloZte dodané podlozky a matice a jemne ich pritiahnite ("Obrazok

~
\ J
9. rucne otvorte a zatvorte kridlo brany a skontrolujte, ¢i sa posuva

bez trenia. Tiez skontrolujte, i je ozubeny hreben vzdy zarovnany
s pastorkom ("Obrazok 16"). V pripade, ze priestor medzi pastor-
kom a ozubenym kolesom je vacsi ako 2 mm, pokradujte krokom
10, inak pokracujte krokom 11

~

v

10.

odstrarite motor z jeho miesta a pridajte Styri nastavovacie matice
do pripravenych miest v spodnej Gasti zakladne ("Obrazok 17").
Po opatovnom umiestneni motora podla krokov od 5 do 8 nastavte
vySku motorového reduktora pomocou nastavovacich skrutiek (H)
a priblizte pastorek priblizne 1 alebo 2 mm k ozubenému kolesu,
aby sa zabranilo tomu, ze hmotnost kridla bude zatazovat motoro-
vy reduktor ("Obrazok 17")

&

~
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11.  pevne utiahnite matice na upevnenie elektroprevodovky k zaklad-
ovej doske a nalepte nalepku (I) s pokynmi pre odblokovanie
("Obrazok 18")

4 N\

18]

G /

12. rucne otvorte kridlo brany a zastavte 2/3 cm od mechanickej
zarazky ("Obrazok 19")

4 N\

—

&

13. namontujte konzolu koncového spinaca (L) na ozubeny hreberi ¢o
mozno najblizSie k senzoru (M) a upevnite ju prislusnymi skrutkami
("Obrazok 20")

/

{ A
w
n
3

A

& Pri upeviiovani konzoly koncového spina¢a nevyvijajte
nadmerny tlak.

~

(& J

Konzola koncového spinac¢a s magnetom nesmie byt za-
rovnana v osi so senzorom. V takom pripade je jej kapa-
cita nizka a brana sa nemusi zastavit spravne.



zablokuijte kabel v prislusnom drziaku kabla, aby ste predisli jeho

poskodeniu pocCas nasledujucich faz ("Obrazok 24"

16.

J
ho

ruéne

zalozte kryt (N), upevnite ho dodanymi skrutkami,
zablokujte a odoberte dodany kIU¢. ("Obrazok 25")

000000000

(&
17.

tvorte kridlo brany a zastavte 2/3 cm od mechanického

ruéne za

14.

dorazu a zopakuijte vysSie opisané operacie na upevnenie konzoly

koncového spinaca ("Obrazok 21")

ak ste na upevnenie pouzili kovové dielce, odrezte prebytocnu Cast

("Obrézok 23")

15.
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3.7 MANUALNE ODISTENIE A ZAISTENIE

ELEKTROPREVODOVKY

Elektroprevodovka je vybavena mechanickym odistovacim systémom,

ktory umoziuje manualne otvaranie a zatvaranie automatizacie.

Tieto ukony manualneho ovladania musia byt vykonané v pripade vypadku

elektrickej energie, poruch Cinnosti alebo faz inStalacie.

Pri odisteni postupuite nasledovne:

Pomocou dodaného kitca otvorte zaistovaci hacik (A) ("Obrazok

28"

1.

Ine pohybovat automatizéciou do pozadov-

je mozné manua

anej polohy.

Teraz

2,

Na zaistenie zatvorte zaistovaci hacik, otocte kii¢om proti smeru hodino-

vych ruciciek a vyberte ho.

DOLEZITA INFORMACIA. Elektroprevodovka je pripra-

vena (vyrobné nastavenie) na instalaciu vpravo. ("Obraz-

ok 26")

N

~

ked podla pokynov pre-

avo,

talovat' vl

Zné ju nains

Je mo

N

suniete voli¢ ("Obrazok 27")

v
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/4  ELEKTRICKE ZAPOJENIE

4.1 PRIPRAVNE KONTROLY

ﬁ VsSetky elektrické zapojenia musia byt vykonané bez
pritomnosti elektrického napajania a s odpojenym nuidz-
ovym napdjanim (ak je sucastou automatizacie).

Spojovacie ukony musia byt vykonané vyhradne kvali-
fikovanym personalom.

Pri vykonani elektrického pripojenia postupujte nasledovne:
1. Pomocou dodaného kitica otvorte zaistovaci hacik (A)
2. Odskrutkujte skrutky (B)

3. Odoberte kryt (C) ("Obrazok 30")

-

50

-
G

>

Napdjaci kabel previeCte pripravenym otvorom (nechajte 20 — 30
cm viac kabla) a pripojte ho k prislusnej svorke (D)

Zablokujte kabel vo vyske plasta pomocou dodaného drziaka kabla
Zasunte vSetky spojovacie kable smerom k jednotlivym zariade-
niam a nechajte ich o 20 - 30 cm dihSie. Pozrite si ,Tabulka 3“
ohladne typu kablov a ,,obrazok 33“ ohladne zapojenia

7. Pomocou stahovacej pasky zozbierajte a stiahnite do zvazku
vSetky kable, ktoré vstupuju do elektroprevodovky ("Obrazok 31")

oo

4.2 ODOBRATIE RIADIACEJ JEDNOTKY

Ak je problematickeé urobit elektrické pripojenie, riadiacu jednotku je mozné
odobrat.

1. Jednou rukou pevne drzte jednotku (A)

2. Odoberte pripadné kable alebo svorky

3. Opatrne stlacte plastovy drZiak (B) nadol a jednotku odoberte
4, Jednotka je upevnena o dva drziaky (C) ("Obrazok 32")
-

52
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4.3 SCHEMA A POPIS ZAPOJENIA

4.3.1 SCHEMA ZAPOJENIA

4 @ N
ED PN Light
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4.3.2 POPIS ZAPOJENI
Tabulka 4
ELEKTRICKE ZAPOJENIE
Svorky Popis
FLASH Tento vystup je Standardne naprogramovany pre oviadanie Majaka. Vystup je programovatelny cez vSetky kompatibilné
(vystup obmedzeny na 10W | rozhrania (pozri kapitolu ,PROGRAMOVANIE RIADIACEJ JEDNOTKY"). Sposoby konfiguracie vystupu su uvedené v ,,
- 24V) Tabulka 42".
oGl Tento vystup je Standardne naprogramovany pre oviadanie Kontrolky Otvorenej Brany. \lystup je programovatelny aj cez
(vystup obmedzeny na 10W | tlacidla riadiacej jednotky (pozri kapitolu ,PROGRAMOVANIE RIADIACEJ JEDNOTKY"). Sp6soby konfiguracie vystupu
-24V) su uvedené v ,Tabulka 43“.
K tejto svorke je mozné pripojit kompatibilné zariadenia. VSetky budu pripojené paralelne prostrednictvom iba dvoch
BLUEBUS vodicov, ktorymi je prenaané elektrické napéajanie aj signaly komunikacie.
DalSie informécie o BlueBUS su uvedené v odseku ,Adresovanie zariadeni pripojenych k systému BlueBUS".
Vstup pre zariadenia, ktoré blokuju alebo pripadne zastavuju prebiehajici manéver. Prostrednictvom prislusnych opatrenf
STOP na vstupe je potrebné pripojit ,rozpinacie, ,spinacie” kontakty alebo zariadenia s konstantnym odporom alebo zariadenia
optického typu (pozri odsek ,Vstup STOP).
SbS Vstup pre zariadenia, ktoré ovladaju pohyb v krokovom rezime; je potrebné k nemu pripajit ,spinacie” kontakty.
PHOTO Vstup pre bezpeénostné zariadenia: je mozné k nemu pripojit ,rozpinacie” kontakty.
ANTENNA Vstup pre pripojenie antény radiového prijimaca; anténa je vstavana na majaku alebo je mozné pouzit externu anténu.
19V OSE Tento vystup poskytuje napajanie 12VDC a maximalny prud 15 mA.
Pozor! Pouzitelné len pre opticky citlivy okraj (OSE) (max 15 mA)

16 - SLOVENSKY



4.3.3 POUZIVANIE TLACIDIEL RIADIACEJ JEDNOTKY 4.4 ADRESOVANIE ZARIADENi PRIPOJENYCH K

Na riadiacej jednotke sa nachadzaju 4 tlacidla: ich spravanie sa liSi podla SYSTEMU BLUEBUS
stavu, v ktorom sa riadiaca jednotka nachadza. Systém zbernice ,BlueBUS* umoziuje prostrednictvom adresovania pris-
lusSnymi premostovacimi vodicmi rozoznanie fotobuniek zo strany riadiacej
PROGRAMOVANIE jednotky a priradenie spravnej zaznamendvacej funkcie.
Adresovanie je potrebné vykonat na vysielaci aj na prijimaci (umiestnenim
A [Open A] premostovacich vodigov rovnakym spdsobom) a kontrolou existencie
- postiva ponuku programovania dopredu pripadnych dalsich dvojic fotobuniek s rovnakou adresou.
- zvySuje o jeden bod hodnotu aktuaine meneneho parametra Do automatizacie pre automatizované posuvné brany mozno namontovat

fotobunky podla pokynov uvedenych na obrazku nizsie.
B [Stop/Set]

- umoznuije pristup ku konfigurécii zvoleného parametra Na konci instalacie alebo po odstraneni fotobuniek ale-

potvrdzuje zvolend hodnotu zvoleného parametra bo inych zariadeni je potrebné vykonat postup naditania
(pozri odsek ,Nacitanie jednotlivych zariadeni*).

C [Close V]

posuva ponuku programovania dozadu
znizuje o jeden bod hodnotu aktualne meneného parametra

D [Radio =]
- neaktivne
BEZNA PREVADZKA

A [Open A]
vykondva otvorenie

B [Stop/Set]

zastavuje prebiehajuci manéver

pri zastavenom motore vypina vecerné osvetlenie

po stlaceni na dobu 3 s umozriuje prechod do ponuky programovania

C [Close V]
- vykonava zatvorenie

D [Radio =]
- umozfiuje ulozit do pamate radiové ovladania alebo ich z nej vymazat
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Tabulka 5
ADRESY FOTOBUNIEK
Poloha
Fotobunka premostovacich
vodicov
FOTO

Vonkajsia fotobunka h = 50 cm so zasahom pri
zatvarani

FOTO Il
Vonkajsia fotobunka h = 100 cm so zasahom
pri zatvarani

FOTO 1
Vnutorna fotobunka h = 50 cm so zasahom pri
zatvarani (zastavuje a meni smer pohybu)

FOTO 11l
Vnutorna fotobunka h = 100 cm so zasahom pri
zatvarani (zastavuje a meni smer pohybu)

FOTO 2
Vonkajsia fotobunka so zasahom pri otvarani

FOTO 21I
Vnutorna fotobunka so zasahom pri otvarani

FOTO 3
Jedina fotobunka, ktora pokryva celu
automatizaciu. Zastavuje pohyb a znova otvara

o3|
[o-)

automatizaciu po uvolneni

Instalacia FOTO 3 spolu s FOTO Il si vyzaduje, aby poloha
prvkov, ktoré tvoria fotobunku (TX-RX) reSpektovala upo-
zornenie uvedené v navode pre fotobunky.

18 - SLOVENSKY

4.4.1 FOTOSENZOR FT210B

Fotosenzor FT210B spdja v jedinom zariadeni systém obmedzenia sily (typ
C podia normy EN12453) a detektor pritomnosti, ktory zistuje prekazky
nachadzajlce sa na optickej osi medzi vysielatom TX a priimacom RX
(typ D podla normy EN12453). Vo fotosenzore FT210B sa signdly o stave
citliveho okraja odosielaju cez akény radius fotobunky, ¢im sa spajaju tieto
2 systémy do jediného zariadenia. Vysielacia ¢ast umiestnena na pohybli-
vom kridle dverf je napdjana akumulatormi, ¢im sa eliminuju nevzhladné
spojovacie systémy; Specidlne obvody znizuju spotrebu akumulatora,
aby sa zaistila vydrz az 15 rokov (pozri podrobnosti 0 odhade v navode
vyrobku).

Jediné zariadenie FT210B spojené s citlivym okrajom (napriklad TCB65)
umoziuje dosiahnut bezpecnostnu droven ,primarneho okraja“, ktoru
pozaduje norma EN12453 pre kazdy ,typ pouzitia“ a ,typ aktivacie®.

Fotosenzor FT210B v kombinacii s ,,odporovymi® citlivymi okrajmi (8,2 kQ),
je bezpecny proti jedingj poruche (kategdria 3 podla EN 13849-1). Ma
Specidlny antikolizny obvod, ktory zabranuje ruSeniu s inymi detektormi,
aj ked' nie su synchronizované, a umoziuje pridat’ dalSie fotobunky; na-
priklad v pripade prejazdu tazkych vozidiel, kde sa druha fotobunka ob-
vykle umiestriuje 1 m od zeme.

[Q] Dalsie informacie o spésoboch pripojenia a adresovania
najdete v navode na pouzitie re FT210B.



45 REZIM ,SLAVE“

Zarucena kompatibilita s dvoma produktmi aktualnej generacie alebo s jednym z aktualnej generacie a jednym z predchad-
zajucej generacie (nie skor ako od januara 2019).

Vhodnym naprogramovanim a pripojenim méze ROBUS pracovat v rezime ,Slave” (podriadeny); tento prevadzkovy rezim sa pouziva, ak potrebujete
zautomatizovat 2 protifahlé kridla brany a chcete, aby pohyby kridel prebiehali synchronizovanym spdsobom. V tomto rezime jeden ROBUS funguije
ako Master (nadriadeny), t.j. riadi manévre, zatial ¢o druny ROBUS funguije ako Slave, t.j. vykondva prikazy odosielané z Master (Standardne su vSetky
ROBUS Master).

Ak chcete ROBUS nakonfigurovat ako Slave, musite aktivovat funkciu prvej drovne ,Rezim Slave® (pozri ,Programovaci postup prvej urovne*)

Prepojenie medzi ROBUS Master a ROBUS Slave je realizované pomocou BLUEBUS.

V tomto pripade musi byt dodrzana polarita v pripojeni medzi dvomi ROBUS, ako je znazornené. (,0Obrazok 36“). (Ostatné
zariadenia nadalej nemaju ziadnu polaritu)

~

Pre inStalaciu 2 ROBUS v rezime Master a Slave urobte nasledujlce operacie:

- Mechanicky nainstalujte 2 motory

NezaleZi na tom, ktory motor pracuje ako Master a ktory ako Slave; pri vybere je potrebné posudit pohodinost pripojenia a skuto¢nost, ze ovladanie v
krokovom rezime na Slave umozriuje Uplné otvorenie iba kridla dveri Slave

Predpoklad: Slave (S) a Master (M) Uplné zruSenie.

1. (S) Vyberte smer manévru otvarania (pomocou voli¢a smeru);

2. (S) V automatizacii Slave vykonajte postup nacitania zariadeni a nacitania dizky kridla dveri (pozri odsek ,Naéitanie jednotlivych zariadeni“ a
,Nacitanie dizky kridla dveri“) Ak by bol smer opacny, zopakuite bod 1.

(S) V automatizacii Slave naprogramuijte funkciu "Rezim Slave" (rezim slave = zapnuty vid “Programovaci postup prvej trovne”.),;

(S+M) Pripojte obe automatizacie podla schémy na ,Obrazok 36

(M) Vyberte smer manévru otvarania (pomocou voli¢a smeruy);

(M) V automatizécii Master vykonajte postup nacitania zariadeni a nacitania dizky kridla dverf (pozri odsek ,Naéitanie jednotlivych zariadeni*
a ,Nacitanie dIzky kridla dveri*),

Pocas procesu na&itania dizky kridla dveri sa bude pohybovat aj automatika Slave.

Ak by bol smer opacny, zopakuijte bod 5.
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& V rezime Slave pri vyrobkoch predchadzajlcej generacie
(RBABJ) je nutné pripajacie kable Bluebus medzi obidvomi
motormi prehodit’.
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Pri pripojeni 2 ROBUS v rezime Master-Slave davajte po-
zor na nasledujtice:

- Vsetky zariadenia musia byt pripojené k ROBUS Master vratane
radiového prifimaca

- Ak sa pouzivaju zalozné akumulatory, oba motory musia mat
vlastny akumulator

- VSetky programovania na ROBUS Slave su ignorované (pred-
nost ma programovanie ROBUS Master) s vynimkou tych, ktoré
su uvedené v ,Tabulka 6*

- automaticky v oboch motoroch, rezim pohotovosti sa de-
aktivuje a spotreba sa zvySi, ked produkt nevykondva funkciu
pohybu brany.

Tabulka 6

PROGRAMOVANIA NA ROBUS SLAVE NEZAVISLE OD ROBUS MASTER

Funkcie prvej trovne (funkcie | Funkcie druhej urovne (nastavitelné
ON - OFF) parametre)
Pohotovostny rezim Rychlost motora
Rozbeh Vystup OGI
Rezim Slave Sila motora
Zoznam chyb

Na Slave je mozné pripojit:

¢ vlastny majak (Flash)

¢ vlastnu kontrolku otvorenej brany (OGl)

e vlastny citlivy okraj (Stop)

¢ vlastné ovladacie zariadenie (Sbs), ktoré ovlada otvaranie iba
kridla Slave

Na Slave vstupe sa Photo nepouziva. Parametre automatického
zatvorenia, zatvorit po foto, vzdy zatvorit a blikanie vopred su
vypnuté. Takisto je vypnuté interné radiové ovladanie.
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5 FINALNE KONTROLY A UVEDENIE DO
CINNOSTI

5.1 PRIPOJENIE NAPAJANIA

& Pripojenie napajania musi byt vykonané skusenym kvali-
fikovanym personalom, ktory splia potrebné poziadavky,
za kompletného dodrzania zakonov, noriem a nariadeni.

Bezprostredne po dodani napatia vyrobku sa odporuca vykonat niektoré

jednoduché kontroly:

1. skontrolujte, ¢i LED zbernice BlueBUS pravidelne blika s frekven-
ciou blikania raz za sekundu.

2. skontrolujte, Ci blikaju tiez LED na fotobunkach (na vysielaci aj na
priimadi); druh blikania nie je podstatny, pretoze zavisi na inych fa-
ktoroch.

3 skontrolujte, Gi su majak a stavové svetlo, ktoré su pripojené k vys-
tupu FLASH, zhasnuté.

4, skontrolujte, ¢i LED Photo NC svieti.

5 skontrolujte, Ci je vypnuté aj vecerné svetlo. (ak je dostupné)

G /

V opa¢nom pripade je potrebné okamzite vypnut napéjanie riadiacej jed-
notky a skontrolovat elektrické zapojenie.

DalSie informacie, uzitocné pre diagnostiku poruch, su uvedené v odseku
,Riesenie problémov* (strana 38).



5.2 NACITANIE JEDNOTLIVYCH ZARIADENI

Po pripojeni napdjania je potrebné umoznit riadiacej jednotke rozoznat za-
riadenia, ktora su pripojené k vstupom ,BlueBUS" a ,STOP* a tieZ smer
otacania motora nastaveny na voli¢i. Tento postup tiez rozpozna a za-
pamata si rozsirujucu kartu vstupov a vystupov pripojenu k riadiacej jed-
notke. Pred touto fazou LED ,L1° a L2 blikanim upozornuju na potrebu
vykonania nacitania zariadent.

Faza nacitania sa musi vykonat, aj ked k riadiacej jed-
notke nie je pripojené Ziadne zariadenie.

Postupujte pritom nasledovne:

1. stlaGte stcasne a drzte stlacené tlacidla [Open A] a [Stop/Set]

2. uvolnite tlacidla, ked LED ,,L1% a ,,L2“ zanu blikat rychlo (priblizne
po 3 sekundéch)

3. pockajte niekolko sekund, kym riadiaca jednotka neukondi
nacitanie zariadeni

4, po ukonceni tejto fazy LED ,,Stop* musi svietit a LED ,,L1“ a ,,L2“
musia zhasnut. Pri prvej inStalacii LED ,L3" a ,L4“ zacnu blikat.
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Fazu nacitania pripojenych zariadeni mézete vykonat kedykolvek znovu, a
to aj po instalacii, ked napriklad potrebujete pridat alebo odobrat’ nejaké
zariadenie.

Ak je potrebné otocdit smer chodu motora, je potrebné
znova vyhladat’ zariadenia.

5.3 NACITANIE DLZKY KRIiDLA DVERI

5.3.1 PRIPRAVNE KONTROLY

Po nacitani zariadeni za¢nu LED diody ,,L3“ a ,L4“ blikat; znamena to, ze
je potrebné, aby riadiaca jednotka rozpoznala dizku kridla dveri (vzdiale-
nost od koncového spinaca zatvarania po koncovy spina¢ otvarania); toto
meranie je potrebné na vypocet bodov spomalenia a bodu Ciastocného
otvorenia.

Pred pokracovanim sa uistite, Ze je automatizacia odblokovana. V opacn-
om pripade odblokujte motor a zatvorte automatizaciu manudine (pozri
odsek ,Manudlne odistenie a zaistenie elektroprevodovky")

Pri zatvorenej automatizacii mézu nastat tri pripady:

- stavova LED (L) trvalo svieti Cervenou farbou (spravna situacia). Motor
spravne rozpoznal koncovy spina¢ zatvarania

- stavova LED (L) trvalo svieti zelenou farbou (potrebné otodit voli¢ polohy
motora). Skontrolujte spravnu polohu (,Obrazky 26 a 27¢).

- stavova LED (L) nesvieti. Skontrolujte spravne umiestnenie koncového
spinaCa (,Obrazky 19 a 20).

Stavova LED (L) trvalo svieti cervenou farbou

(& J

S odblokovanym motorom dajte branu do otvorenej polohy. V takom
pripade sa musi stavova LED (L) rozsvietit zelenou farbou. Zatvorte branu
a znova zablokujte motor.

4 N\

Stavova LED (L) trvalo svieti zelenou farbou
Skontrolujte spravnu polohu voli¢a polohy motora podia toho, ¢o je uve-
dené v odseku Instalacia elektroprevodovky (,Obrazky 26 a 27°).
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5.3.2 OPERACIE NACITANIA DLZKY KRiDLA DVERI

Pred pokracovanim sa uistite, Ze kridlo brany je umiestnené do polovice
drahy (ani Uplne zatvorené, ani otvorené). VV opacnom pripade odblokuijte
motor, posurite kridlo dverf a motor znova zablokujte.

- Podrzte stlacené tlacidla [Stop/Set] a [Close V]

- Uvolnite tlacidla, ked zacne manéver (priblizne po 3 s)

- Skontrolujte, &i je prebiehajlici manéver zatvaranie, v opaénom pripade
stladte tlacidlo [Stop/Set] a dokladnejsie skontrolujte postupy opisané
na ,Obrazkoch 19, 20, 21, 22, 26 a 27"

- Pockajte, kym riadiaca jednotka nedokon&i manéver zatvarania, kym
sa nedosiahne koncovy spina¢ zatvarania; ihned’ potom zac¢ne otvaraci
manéver, kym sa nedosiahne koncovy spina¢ otvarania

- Pockajte, kym riadiaca jednotka nedokonci otvaraci manéver

- Pockaijte, kym riadiaca jednotka nedokonCi zavereCny manéver zat-
varania.
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Tento postup umoznuje rychle programovanie otvaracich a zatvaracich
bodov, €o riadiacej jednotke umozriuje automaticky vypocitat medzipo-
lohy, ktoré mozno neskdr upravit prostrednictvom aplikéacie ,myNice Pro*
a kompatibilnych rozhrani.
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Ak bol postup Uspesne dokonceny LED diédy ,,L3% a ,,L4“ zhasnu.

(& J

Upozornenie! Postup programovania bodov (vykonav-
any pomocou tlacidiel riadiacej jednotky) je automaticky.
Ak sa prerusi, budete musiet postup vykonat znova od
zacCiatku.



5.4 KONTROLA POHYBU AUTOMATIZACIE 5.5 ZMENA SMERU OTACANIA MOTORA

Po nagitani dizky kridla dverf sa odportida vykonat niektoré manévre pre | Ak chcete zmenit smer otaéania, jednoducho umiestnite voli& (A) do Zel-
overenie spravneho pohybu automatizacie aného smeru a spustite vyhladavanie zariadeni bluebus (pozri kapitolu ,,
- ~ Nacitanie jednotlivych zariadeni“ na strane 21).
@ Je tiez potrebné zopakovat postup ziskavania polohy (pozri kapitolu
Nacitanie dlzky kridla dveri* na strane 21).
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- Stlacte tlacidlo [Open A] na oviddanie manévru ,,Otvorit®; skontro-
lujte, Ci otvorenie automatizacie prebehne predpisanym sposobom, bez
zmien rychlosti; az ked' sa dvere budu nachadzat vo vzdialenosti od
70 do 50 cm od koncového spinaca otvorenia, budu musiet spomalit
a zasahom koncového spinaca sa zastavit vo vzdialenosti 2 - 3 cm od
mechanickej zarazky otvorenia

- Stlacte tlacdidlo [Close V] na ovladanie manévru ,Zatvorit®; skontro-
lujte, Ci zatvorenie automatizéacie prebehne predpisanym spdsobom,
bez zmien rychlosti; az ked sa dvere budu nachéadzat vo vzdialenosti od
70 do 50 cm od koncového spinaca zatvorenia, budd musiet spomalit
a zasahom koncového spinata sa zastavit vo vzdialenosti 2 - 3 cm od )
mechanickej zarazky zatvorenia \_ ’ )

- Pocas manévrov skontrolujte, ¢i majak vykonava blikanie s periédou 0,5
s rozsvieteny a 0,5 s zhasnuty. Ak je pritomna, skontrolujte aj blikanie
kontrolky pripojenej k svorke OGI: pomalé blikanie pri otvarani, rychle

S volicom umiestnenym ako na "obrazku 46" (Standardné nastavenie,

pri zatvérani typicka instalacia) sa otvaranie automatizacie vykonava pohybom auto-
- Vykonajte jednotlivé manévre otvérania a zatvarania kvoli odhaleniu | Matizacie v smere motora.

pripadnych chyb montaze a nastavenia alebo inych porich, ako na- | ~

priklad bodov s vysim trenim @

- Skontrolujte, Ci je upevnenie elektroprevodovky ROBUS, ozubeného
hreberia a konzol koncovych spinatov pevné, stabiing a nélezite odolné
aj pocas prudkych zrychleni alebo spomaleni pohybu automatizacie

(& J

S volicom umiestnenym ako na "obrazku 47" sa otvaranie automatizacie
vykondva pohybom automatizacie v smere proti smeru motora.

~

J

Zmena smeru sa nebude brat do tivahy, kym sa nevykona
proces ziskavania zariadeni (pozri kapitolu ,,Nacéitanie je-
dnotlivych zariadeni” na strane 21 a kapitolu ,Nacitanie
dizky kridla dveri“ na strane 21).
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6 ZAVERECNA KONTROLA A UVEDENIE DO
PREVADZKY

Jedna sa o najdolezitejSiu fazu realizacie automatizacie pre zaistenie ma-
ximalnej bezpecnosti zariadenia. Zaverec¢na kontrola pred uvedenim do
prevadzky mdze byt pouzita aj na pravidelnu kontrolu zariadeni, ktoré tvo-
ria automatizaciu.

Fazy zaverecnej kontroly a uvedenia automatizacie do
prevadzky musia byt vykonané kvalifikovanym a skus-
enym personalom, ktory bude musiet uréit skuasky
potrebné na kontrolu prijatych rieSeni z hladiska exi-
stujucich rizik a na kontrolu dodrziavania zakonov, pre-
dpisov a nariadeni: predovSetkym vSetkych poziadaviek
normy EN 12453, ktora urcuje sktiSobné metddy na kon-
trolu automatickych zariadeni bran.

Pridavné zariadenia musia byt podrobené Specifickej zaverecnej kontro-
le pred uvedenim do prevadzky, jednak z hladiska funkénosti a jednak z
hladiska spravnej interakcie s riadiacou jednotkou. Vychadzajte preto z
navodov k jednotlivym zariadeniam.

6.1 ZAVERECNA KONTROLA PRED UVEDENIM DO

PREVADZKY

Zavere¢na kontrola pred uvedenim do prevadzky mdze byt pouzita aj na
pravidelnu kontrolu zariadeni, ktoré tvoria automatizaciu. Kazda jednotliva
sucCast automatizacie (citlivé okraje, fotobunky, prvky nidzového zastave-
nia, atd.) vyzaduje Specificku fdzu kolaudécie; pre tieto zariadenia bude
potrebné vykonat postupy uvedené v prislusnych navodoch.

Pre vykonanie zaverecnej kontroly postupuite nasledovne: i
1. Skontrolujte, ¢i bol presne dodrzany obsah kapitoly ,VSEOBECNE
BEZPECNOSTNE VAROVANIA A OPATRENIA" (strana 3)

2. Odblokuijte elektroprevodovku podla pokynov uvedenych v odseku
,Manualne odistenie a zaistenie elektroprevodovky" (strana

14) (,Obrazky 86 a 87")

3. Skontrolujte, i je mozné manudine pohnut” automatizaciou pri ot-
varani a zatvarani silou nepresahujicou hodnotu stanovenu limitmi
pouzitia uvedenymi v ,Tabulka 1“.

4, Zaistite elektroprevodovku

5. S pouzitim ovladacich zariadeni (voli¢, radiovy vysielac atd.) vyko-
najte skusky otvorenia, zatvorenia a zastavenia brany a uistite sa,
Ze pohyb zodpoveda oCakavanému pohybu. Odporica sa vykonat
viacero skusok kvoli vyhodnoteniu posuvatelnosti brany a odhale-
niu pripadnych chyb montaze alebo nastavenia, aj kvoli odhaleniu
pritomnosti pripadnych bodov trenia

6. Kvoli kontrole funkEnosti fotobuniek a hlavne kvoli absencii
koliznych situacii s inymi zariadeniami, prejdite valcom s priemerom
5 cm a dizkou 30 cm po optickej osi najskor v blizkosti , TX* (vy-
sielac), potom v blizkosti ,,RX* (prijimac) a na zaver v strede medzi
nimi a skontrolujte, ¢i vo vSetkych pripadoch déjde k zasahu zaria-
denia a k prechodu z aktivneho stavu do stavu alarmu a opacne;
na zaver skontrolujte, i v riadiacej jednotke ddjde k ocakavanému
Ukonu; napriklad k tomu, ze manéver zatvarania spdsobi zmenu
smeru pohybu.

7. Postupne skontrolujte spravnu ¢innost” kazdého bezpecnostného
zariadenia, ktoré je sucastou zariadenia automatizacie (fotobun-
ky, citlivé okraje atd.). V pripade zasahu nejakého zariadenia LED
,BLUEBUS", ktora sa nachadza na riadiacej jednotke, dvakrat
rychle zablika kvoli potvrdeniu uskutocnenej identifikacie

8. ak by boli nebezpecné situacie, spdsobené pohybom kridel dveri,
odvratené prostrednictvom obmedzenia sily narazu, je potreb-
né odmerat silu podla pokynov uvedenych v norme EN 12453 a
pripadne, ked' sa kontrola ,sily motora“ pouziva ako pomoc pre
systém pre obmedzenie sily narazu, skuste najst nastavenie, ktoré
ponukne lepSie vysledky.

24 - SLOVENSKY

6.2 UVEDENIE DO PREVADZKY

N
N

AN

Pri uvedeni do prevadzky postupujte nasledovne:

1. Viytvorte technicky spis automatizacie, ktory ma obsahovat nasle-
dujice dokumenty: celkovy vykres automatizacie, schému vyko-
nanych elektrickych pripojeni, analyzu pritomnych rizik a prislusné
prijaté rieSenia, vyhlasenie vyrobcu o zhode vSetkych pouzitych za-
riadeni a vyhlasenie o zhode, vyplnené technikom vykonavajucim
inStalaciu

2. Trvalym spdsobom pripevnite do blizkosti brany Stitok alebo ce-
dulu s uvedenim Ukonov pre manuaine odblokovanie a manuaine
manévre

3. Umiestnite na branu stitok, na ktorom su uvedené minimaine tieto
Udaje: typ automatizacie, nazov a adresa vyrobcu (zodpovedného
za ,uvedenie do prevadzky"), vyrobné Cislo, rok vyroby a oznaCenie

Uvedenie do prevadzky méze prebehnut az po vykonani
vSetkych faz kolaudacie s kladnym vysledkom.

Pred uvedenim automatizacie do prevadzky informujte
vlastnika o nebezpecéenstvach a zvySkovych rizikach,
ktoré su stale pritomné.

Je zakazané Ciasto¢né uvedenie do prevadzky alebo uve-
denie do prevadzky v ,provizérnych“ situaciach.

,CE"

4, Vyplnte a doructe viastnikovi automatizacie vyhlasenie o zhode au-
tomatizacie

5. Vyplnte a doructe vlastnikovi automatizacie ,navod na pouzitie” au-
tomatizacie

6. Vyplite a dorudte viastnikovi automatizécie ,plan udrzby*, ktory
obsahuje nariadenia pre udrzbu vSetkych zariadeni automatizacie.

Pre vSetku uvedenu dokumentaciu firma Nice poskytuje
prostrednictvom svojej servisnej sluzby: navody a
prirucky.



7 PROGRAMOVANIE RADIOVEHO
OVLADANIA

7.1 OPIS PROGRAMOVANIA RADIOVEHO OVLADANIA

Pri vykonavani postupov programovania si pozrite ,Obrazok 48" pre néjd-
enie tlacidla radiového ovladania (A) a LED R (B) na riadiacej jednotke.

4 N\
@ LW - —
()
oD Té B
_A
3| CI I )
(E]))) Close V || Stop/Set OpenA\
\ J

7.1.1.1

Postupy maju na svoje vykonanie ¢asovy limit. Skor ako
zaCnete, musite si precitat’ a pochopit cely proces.

Symboly pouzivané v jednotlivych postupoch programovania/vymazania s
internym radiovym modulom su uvedené v ,Tabulka 9“.

7.1.1 REZIM ULOZENIA TLACIDIEL VYSIELACOV DO PAMATE
Zapamétanie radiovych ovladacov je mozné vykonat 2 spbsobmi: v
»Standardnom® reZime (alebo reZime 1) a v ,prispdsobenom® reZime (alebo
rezime 2).

® olo
®®

(& J

STANDARDNE uloZenie do pamite (rezim 1: vsetky tlacidls)

Postupy tohto typu umoziuju ulozit do paméate sucasne, pocCas ich vykonavania, vSetky tlagidla, pritomné na vysielaci. Systém automaticky priradi

kazdému tlacidlu vopred ur€eny prikaz podla nasledovnej schémy:

Tabulka 7
PRIRADENIE FUNKCIi VYSIELACA
Prikaz Tlacidlo
Krokovy rezim Bude priradeny tlacidlu 1
Ciastoéné otvorenie Bude priradeny tlacidlu 2
OTVORI Bude priradeny tlacidlu 3
ZATVORI Bude priradeny tlagidlu 4
7.1.1.2  PRISPOSOBENE uloZenie do pamite (rezim 2: jediné tlacidlo)
Postupy tohto typu umozfiuju ulozit do paméate pocas ich vykonavania jediné tlacidlo z tych, ktoré sa nachadzaju na vysieladi.
Volba tlacidla a priradeného prikazu je vykondvana technikom, vykonavajucim instalaciu na zéklade potrieb automatizacie.
Prikazy dostupné v tomto rezime su uvedené v ,Tabulka 8°.
Tabulka 8
© Prikaz Popis
1 Krokovy rezim Ovladaci prikaz ,SbS* (Krokovy rezim)
2 ?lastocne EEIEE Ovladaci prikaz ,Ciasto&né otvorenie 1
3 Otvorit Ovladaci prikaz ,Otvorit”
4 Zatvorit’ Ovladaci prikaz ,Zatvorit*
5 Stop Zastavenie manévru
Krokovy rezim pre o v
6 bytovky Ovladaci prikaz v rezime bytovky
Krokovy rezim T . o . ]
7 vysoks predn Ovladanie aj pri zablokovanej automatizacii alebo aktivnych prikazoch
8 ;hastocne el Ciasto&né otvorenie (otvorenie automatizcie aZ po naprogramovany bod pre Ciastodné otvorenie 2)
9 ?astocne B Ciasto&né otvorenie (otvorenie automatizcie aZ po naprogramovany bod pre Ciastodné otvorenie 3)
Otvorenie a o ) A Konci toh ) lokuie: riadiaca | K L -
10 zablokovanie pssob| Ewanev&r olzvar,anlgla na okng todto“mea(tgg\gu ksa a?}oné%tkljzlaﬁla z?b ol LtJJe, Ir;ygdla%% Jk?ldEOt z; nep?[rulmt% Ziadne iné
automatizacie prikazy okrem ,Krokovy reZim vysoka predn., , okovat*, , okovat a zatvorit“ a ,, okovat a otvori
Zatvorenie a Sods0bi . . konci toh , izcia zablokuie: riadiaca iednotk iima siadne iné
1 TG pOsobi manever zatvo,renvlla a na konci tohto manévru sa gutomaﬂzama zablokuje; riadiaca je not anepriima ziadne ine
L prikazy okrem ,Krokovy rezim vysoka predn., ,Odblokovat®, ,Odblokovat a zatvorit“ a ,Odblokovat a otvorit*
automatizacie
12 Zablokovanie Spdsobi zastavenie manévru a zaistenie automatizacie; riadiaca jednotka neprijima ziadne iné prikazy okrem ,Krokovy rezim
automatizacie vysoka predn.“, ,Odblokovat®, ,Odblokovat a zatvorit* a ,Odblokovat a otvorit*
Odblokovanie o . L . P )
i3 automatizacie Spdsobi odblokovanie automatizacie a obnovenie normalnej prevadzky
On Timer y . - , . :
14 Vederné osvetlenie Pri Casovanom vypnuti sa rozsvieti sa vystup VeCerné osvetlenie
On-Off , . . v
15 Vederné osvetlenie Zapne sa a vypne vystup VecCerné osvetlenie v krokovom rezime
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& UPOZORNENIE = Dalsie podrobnosti tykajtice sa funkcii spojenych s odoberatelnymi radiovymi prijimaémi najdete na we-
bovej stranke www.niceforyou.com.

Tabulka 9

LEGENDA SYMBOLOV POUZIVANYCH V TEJTO PRIRUCKE
Popis Symbol
LED ,,R“ svietiaca ¢ervena ',l;l:

N1z
LED ,,R“ pomalé blikanie X

N s
LED ,,R* rychle blikanie pray
LED ,,R* zhasnuta (]

OFF ON
Odpojenie elektrického napajania / Pripojenie elektrického napajania i‘%’ Qﬁf
(odobrat poistku F2 a pripadne blok akumulatora) H T=|

R R

Cakaijte...

Urobte operaciu v priebehu 5 sektind >5 sec. <
Podrzte stlacené tlacidlo radiového ovladania na riadiacej jednotke H;
=G>
Stlacte a uvolnite tlacidlo radiového ovladania na riadiacej jednotke ﬁ;
Uvolnite tlacidlo radiového ovladania na riadiacej jednotke ﬂg

Stlacte a uvolnite pozadované tlacidlo vysielaca Q@

Podrzte stlacené zelané tlacidlo vysielaca

Uvolnite pozadované tlacidlo vysielaca @Jé

Sledujte, kedy LED ,,R“ vysiela signalizaciu - --
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7.2 KONTROLA KODOVANIA VYSIELACOV
Ak cheete skontrolovat, ku ktorému kddovaniu patria uz ulozené vysielaGe v prijimaci, postupujte podla nizSie uvedenej tabulky:

Tabulka 10
OVERENIE TYPU KODOVANIA VYSIELACOV, KTORE SU UZ ULOZENE
Popis Symboly
OFF ON
Odpoijte elektrické napajanie riadiacej jednotky a potom elektrické napajanie znova pripojte. @?’ éﬁ’ @ — ‘lj/
Spoditajte pocet bliknuti: Hl N | ST
) N
N1z
2 zelené bliknutia = vysielaée ulozené s kédovanim O-Code & '/lT_l\ X2
N1z
2 zelené bliknutia a 1 oranzové = vysielaée ulozené s kédovanim O-Code + BD @ '/lT_l\ X 2+1
5 zelenych bliknuti = nie je uloZeny Ziaden vysielad (ORS /I—‘T_I\ X5
Nz
5 zelenych bliknuti a 1 oranzové = vysielaée uloZené s technolégiou BD (OR /I;I\ X 5+1

7.3 ULOZENIE RADIOVEHO OVLADANIA

7.3.1 ULOZENIE V ,REZIM 1¢
Pocas vykonavania postupu uvedeného v ,Tabulka 11“ si prijimac zapamata vSetky tlacidla na vysielaci, pri¢om automaticky priradi prikaz 1 prijimaca
k 1. tlaCidlu, prikaz 2 k 2. tlacidlu atd’.
Vykonané ulozZenie bude zaberat jedno pamatové miesto a prikaz spojeny s kazdym tlacidlom bude zavisiet od ,Zoznamu prikazov* pritomného v ria-
diacej jednotke automatizacie.

Tabulka 11

ULOZENIE V REZIME 1
Popis Symboly

Podrzte stlacené tlacidlo ,,Radio“ na riadiacej jednotke a pockajte, kym sa nerozsvieti LED = S ="
»R“ nazeleno. Uvolnite tlacidlo ,Radio* N; LI—'l El

Na ukladanom vysielaci

Ak je jednosmerny, podrzte ktorékolvek tlacidlo stlacené 10 sektind a uvolnite ho, ked LED \
»R“ na riadiacej jednotke blikne 1. z 3 o¢akavanych zelenych bliknuti (ulozenie prebehlo

spravne). (*1) ’IT—l‘ 5

S =p
Ak je to obojsmerny, stlaéte a okamzite uvolnite lubovolné tlagidlo; LED ,R* na riadiacej @5 m A ﬁ

jednotke zablika 3x nazeleno (ulozenie prebehlo spravne). (*1) ST

(*1) - Ak existuju dalSie vysielaCe na ulozZenie, zopakuijte tento postup na vysielaci do 15 sekind po prvych 10 sekundach. Po uplynuti tohto Gasu sa
postup automaticky ukonci.

& Ak chcete postup okamazite prerusit’ (napriklad aby ste neulozili dalSie radiové ovladania), stlacte raz tlacidlo ,Radio R".
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7.3.2 ULOZENIE V ,REZIM 2¢

PocCas vykondvania postupu uvedeného v ,Tabulka 12° si priima¢ zapamatd iba jedno tlaCidlo zo vSetkych tlaCidiel pritomnych na vysielaci, pricom
priradi funkciu zvolenu pouzivatelom.

Na zapamatanie dalSich tlacidiel je potrebné zopakovat postup od zaciatku pre kazdé tlacidlo, ktoré sa ma ulozit.

Vlykonané ulozenie bude zaberat jedno paméatové miesto a ulozeny prikaz tladidla bude ten, ktory pouzivatel zvolil zo ,Zoznamu prikazov* v riadiacej
jednotke automatizacie (pozri , Tabulka 8).

Tabulka 12
ULOZENIE DO REZIMU 2 (A ROZSIRENEHO REZIMU 2)
Popis Symboly

Vyberte prikaz, ktory chcete ulozit, z prikazov uvedenych v , Tabulka 8“ a poznacte si
identifikacné €islo (n).

D>
Stlacte a uvolnite tlacidlo ,Radio“ tolkokrat, ako je Cislo (n), ktoré oznacuje zvoleny prikaz. g S (n)
LED ,,R“ blikne rovnakym poc¢tom bliknuti. W; "

Na ukladanom vysielaci

Ak je jednosmerny, podrzte tlacidlo, ktoré chcete ulozit stlacené 10 sekiind a uvolnite ho, NI
ked' LED ,,R“ na riadiacej jednotke blikne 1. z 3 o¢akavanych zelenych bliknuti (uloZzenie ,ﬁ\
prebehlo spravne). (*2)

TN T NZ TN

Ak je obojsmerny, stlaéte a okamzite uvolnite tlacidlo, ktoré chcete ulozit, do 10 sektind; LED @ ‘E'g’ ‘E'g’ ‘E'EI’
»R“ na riadiacej jednotke zablika 3x nazeleno (ulozenie prebehlo spravne). (*2) ;

(*2) - Ak existuju dalSie vysielace, na ktorych chcete ulozit rovnaky prikaz, zopakuite tento postup na tlacidle kazdého dalSieho vysielaca do 15 sekund
po prvych 10 sekundach. Po uplynuti tohto Gasu sa postup automaticky ukondi.

Upozornenie! Proces ziskavania nie je mozné zastavit okamzite. Ak je to potrebné (napriklad aby ste sa vyhli neimyselnému
priradeniu), odpojte sietovu poistku F2, pockajte 30 sektind a potom ju znova zapojte.

7.3.3 ULOZENIE NOVEHO VYSIELACA ,V BLiZKOSTI PRIJIMACA*

& Upozornenie! Iba pre jednosmerné vysielace.

Pocas vykondvania postupu uvedeného v ,Tabulka 13 novy vysiela¢ prijima rovnaké radiové nastavenia ako vysielac, ktory je uz uloZeny v riadiacej
jednotke.
Postup nevyzaduije priamu pracu s tlacidiom ,Radio” na riadiacej jednotke, ale vyzaduje pritomnost vysielaa v dosahu prijmu prijimaca.
UloZeniu ,v blizkosti priimac¢a“ mozno zabranit zablokovanim funkcii priimaca, ako je opisané v odseku ,Zablokovanie (alebo odblokovanie) zazn-
amov, ktoré sa robia postupom ,v blizkosti riadiacej jednotky“ a/alebo prostrednictvom ,,aktivacného kodu“.

Tabulka 13
ULOZENIE NOVEHO VYSIELACA ,V BLiZKOSTI PRIJIMACA®
Popis Symboly

Na novom vysielaci podrzte stlacené tlacidlo, ktoré chcete ulozit do paméte. Pockajte 7 @g X 7 sec. g
sekund a potom ho uvolnite. MY

< me> - C=" == - ===
Na vysielaci, ktory je uz ulozeny v pamaéti , 3-krat pomaly stlacte a uvolnite tlac¢idlo ulozené v u @ @
pamati, ktoré chcete kopirovat. S

C=$>=p4
Na novom vysielaci 1-krat stlacte a uvolnite tlacidlo, ktoré bolo stlacené na zaciatku postupu. @g

(*2) - Ak existuju dalSie vysielace, na ktorych chcete ulozit rovnaky prikaz, zopakuite tento postup na tlacidle kazdého dalSieho vysielaca do 15 sekund
po prvych 10 sekundach. Po uplynuti tohto Casu sa postup automaticky ukondi.

7.3.4 ULOZENIE NOVEHO VYSIELACA POMOCOU , AKTIVACNEHO KODU“ STAREHO VYSIELACA, KTORY JE UZ ULOZENY V
PRIJIMACI

& Upozornenie! Iba pre vysielace s kédovanim ,,0-Code* a ,,BD*

V pamati vysielatov s O-Code a BD kdédovanim je (tajny) ,aktivacny kéd*, pomocou ktorého je mozné povolit zapamétanie nového vysielaca v prijimadi.
Ak chcete vykonat tuto aktivaciu, precitajte si navod na obsluhu vysielata a ziskajte stary vysielac, uz ulozeny v tom istom prijimaci, do ktorého si chcete
ulozit novy vysielac.

& Prenos aktivacného kodu sa moze uskutocnit len medzi dvoma rovnakymi vysielaémi a s rovnakym radiovym kédovanim.
Nasledne, ked sa pouzije novy povoleny vysiela¢, posle do prijimaca (pocas prvych 20 vysielani) prikaz, svoj identifikacny kod a prijaty ,aktivacny kod”.
V tomto bode prijimac rozpozna aktivatny kod starého vysielata a automaticky si zapamata identifikacny kéd nového vysielaca.

Neziaducemu uloZeniu vysielaCov do pamate prostrednictvom ,aktivaéného kddu“ mozno zabranit' zablokovanim funkcii priimaca (pozri odsek ,,
Zablokovanie (alebo odblokovanie) zaznamov, ktoré sa robia postupom ,,v blizkosti riadiacej jednotky“ a/alebo prostrednictvom ,akti-
vacného kodu“).
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7.4 VYMAZANIE RADIOVEHO PRIKAZU

7.4.1 VYMAZANIE JEDNEHO PRIKAZU PRIRADENEHO K TLACIDLU Z PAMATE PRIJIMACA
Postupom uvedenym v , Tabulka 14" je mozné vymazat uloZenie jedného prikazu priradeného k tlacidlu

& Upozornenie! Ak je vysielac ulozeny v ,Rezim 1* (pozri odsek ,,UloZenie v ,Rezim 1““), po¢as postupu sa vymaze cely vysie-
lag, t.j. vSetky tlacidla na radiovom ovladaci.

Tabulka 14

VYMAZANIE JEDNEHO TLACIDLA Z PAMATE PRIJIMACA

Popis

Podrzte stlacené tlacidlo ,Radio* na riadiacej jednotke a pockajte, kym sa
nerozsvieti a nezhasne LED ,,R“ nazeleno. Uvolnite tlacidlo ,,Radio*

Na vysielaci, ktory chcete vymazat’

Ak je jednosmerny, podrzte stlacené tlacidlo (*4), ktoré chcete vymazat, a
uvolnite ho, ked’ LED ,,R“ na riadiacej jednotke blikne 1. z o¢akavanych 5
rychlych zelenych bliknuti (vymazanie prebehlo spravne).

Ak je obojsmerny, stlaéte a uvolnite tlacidlo, ktoré chcete vymazat' (*
4); LED ,,R“ na riadiacej jednotke zablika rychlo 5x nazeleno (vymazanie
prebehlo spravne).

(*4) - Ak je vysiela¢ ulozeny v ,Rezim 1“ (pozri ,UloZenie v ,,Rezim 1), mozno stlacit akékolvek tlaCidlo. Ak je vysielac ulozeny v ,Rezim 2“ (pozri ,,
Ulozenie v ,,Rezim 2*) cely postup je nutné opakovat pre kazdé ulozené tlaCidlo, ktoré chcete vymazat.

7.4.2 VYMAZANIE PAMATE PRIJIMACA (KOMPLETNE)

V jednosmernom systéme sa postupy vymazania kodov tykaju iba priimaca. V obojsmernom systéme vSak bude potrebné zrusit aj priradenie na rad-
iovom ovladani.

Ak chcete vykonat tento postup, precitajte si navod na obsluhu prislusného vysielaca.

Tabulka 15
CELKOVE VYMAZANIE PAMATE PRIJIMACA.
Popis Symboly
Podrzte stlacené tlacidlo ,Radio“ na riadiacej jednotke a pockajte, kym sa N
nerozsvieti a nezhasne LED ,,R“ nazeleno. Po niekolkych sekundach zacne E ; @ -/I:I\— )X
blikat.
Moznosti vymazania
Ak chcete vymazat pamat prijimaca, uvolnite tlacidlo ,,Radio* presne pri 5. ‘E'SI’_) Dﬁ/
bliknuti. N [ g
Pockajte, kym LED ,,R“ na riadiacej jednotke 5-krat rychlo neblikne. Ana R 2B R 2 Nl
(vymaianieyprebehlo spravne). ! Y /E\ /E\ /I:E\ /EFL /E\
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7.4.3 ZABLOKOVANIE (ALEBO ODBLOKOVANIE) ZAZNAMO)I, KTORE,SA ROBIA POSTUPOM ,,V BLiZKOSTI RIADIACEJ
JEDNOTKY“ A/ALEBO PROSTREDNICTVOM ,,AKTIVACNEHO KODU*

Pomocou postupu uvedeného v ,Tabulka 16“ je mozné zakazat ukladanie novych vysielaGov v prijimaci, ked sa pokusite pouzit postup ,v blizkosti

priimaca“ (pozri ,UloZenie nového vysielaca ,,v blizkosti prijimac¢a“") alebo postup ,aktivatny kod* (pozri ,UloZenie nového vysielaca pomocou

naktivacného kodu* starého vysielaca, ktory je uz ulozeny v prijimaci)

Pre oba postupy je vyrobné nastavenie ,ON*“. Na vykonanie postupu je potrebné mat uz vysiela¢ ulozeny v prijimadi.

Tabulka 16
ZABLOKOVANIE (ALEBO ODBLOKOVANIE) ZAZNAMOV, KTORE SA ROBIA POSTUPOM ,.V BLiZKOSTI RIADIACEJ JEDNOTKY* A/ALEBO PROSTREDNICTVOM
,AKTIVAGNEHO KODU*
Popis Symboly
OFF 10s
Odpoijte elektrické napajanie odstranenim poistky F2 a pripadného bloku akumulatora.
Pockajte 10 sekuind. r., ‘

Podrzte stlacené tlacidlo ,,Radio* a stiCasne zapojte elektrické napajanie. h .
+

LED ,,R“ najskor urobi signalizaciu ohl'adne vysiela¢ov v pamiti a potom vydava kratke o I Ij
oranzové bliknutia. Jan

= = N RN
Uvolnite tlacidlo ,Radio“ presne po druhom oranzovom bliknuti. E ,5.9\ ,E.EI\

Do 5 sekund opakovane stlacte a uvolnite tlacidlo ,Radio”, ak chcete vybrat niektoru z nasledujticich
funkcii, ktoré mozno spoznat podla stavu LED ,R*“:

Ziadne aktivne zablokovanie = LED NESVIETI
Zablokovanie ukladania ,v blizkosti riadiacej jednotky* = LED CERVENEJ farby
Zablokovanie ukladania s ,,aktivaénym kédom* = LED ZELENEJ farby

Zablokovanie obidvoch ukladani (,v blizkosti riadiacej jednotky* a ,,s aktivaénym kédom*) =
LED ORANZOVEJ farby

Do 5 sekind stlaéte a uvolnite (ulozené) tlacidlo na vysielagi, ktory je uz ulozeny v prijimagi, P
aby ste ulozili prave zvolent funkciu

<5sec.>
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8  PROGRAMOVANIE RIADIACEJ JEDNOTKY

Na riadiacej jednotke sa nachadzaju 3 tlacidla: [Open A], [Stop/Set] a
[Close V] (,0brazok 50%), ktoré mozno pouzit na oviadanie riadiacej je-
dnotky a tiez na programovanie dostupnych funkgii.

4 N
D puy~ ——
EQD Aerial
o[
[++]
S N | | | I I
z S S N S N S S
( E]))) Closev‘ Stop/Set || Open A
[_\ TT 1T 1T T T T 1 T T T I
\§ %

Dostupné programovatelné funkcie su usporiadané na dvoch urovniach
aich prevadzkovy stav je signalizovany ésmimi LED diédami L1 ... L8 na
riadiacej jednotke (LED svieti = aktivna funkcia; LED zhasnuta = neaktivna
funkcia).

8.1 POUZITIE PROGRAMOVACICH TLACIDIEL

[Open A]

Tlacidlo umoziuje ovladat otvaranie automatizacie; alebo premiestnit bod
programovania smerom nahor.

[Stop/Set]

Tlacidlo sa pouZiva na zastavenie manévru.

Pri jeho stlaceni na dobu viac ako 3 sekundy umoZnuje vstipit do rezimu
programovania.

[Close V1]
Tlacidlo umozriuje ovladat zatvaranie automatizacie; alebo premiestnit
bod programovania smerom nadol.

& Upozornenie! Po¢as manévru, bez ohladu na otvaran-
ie alebo zatvaranie, vSetky tlac¢idla vykonavaju funkciu
STOP, ¢im zastavia pohyb motora.
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8.2

PROGRAMOVANIE PRVEJ UROVNE (ON-OFF)

V8etky funkcie prvej drovne su od vyroby naprogramované na ,OFF* a mozno ich kedykolvek zmenit. Ak chcete skontrolovat jednotlivé funkcie, pozrite
si ,Tabulka 17"

8.2.1

PROGRAMOVACIi POSTUP PRVEJ UROVNE

Programovaci postup ma medzi stlacenim jedného tlacidla a dalSieho tlac¢idla maximalny ¢as 20 sekind. Po uplynuti tejto
doby sa postup automaticky ukonéi, pricom sa zapamataji zmeny, ktoré ste do tohto bodu vykonali.

Programovanie prvej Urovne:

Eall o

Stlacte a podrZte stlacené tlaGidlo [Stop/Set], kym LED ,L1“ nezacne blikat

Uvolnite tlacidlo [Stop/Set]

Stlacte tlacidio [Open A]alebo [Close W] kvoli presunutiu blikajucej LED na LED predstavujicu funkciu, ktorda méa byt zmenena
Stlacte a ihned uvolnite tlacidlo [Stop/Set], aby ste zmenili stav funkcie:

- rychle blikanie = OFF

- pomalé blikanie = ON

Pockajte 20 sekund (maximalny as) bez stlacania tlaCidiel, aby ste programovanie opustili.

Pre naprogramovanie dalSich funkcii na ,,ON“ alebo ,,OFF“ po¢as vykonavania postupu je potrebné zopakovat body 2 a 3
pocas tejto fazy.

Tabulka 17
LED Funkcia Popis
Tato funkcia umozriuje automatické zatvorenie automatizacie po uplynuti nastavenej doby pauzy; od vyroby je Doba pauzy
L1 Automatické nastavena na 30 sekund, ale je mozné ju zmenit na 5, 15, 30, 45, 60, 80, 120 a 180 sekund. Ked'je uvedena funkcia
zatvaranie zrusena, ¢innost je ,poloautomaticka”.
Pozor Nastavte ¢as vstupu do rezimu standby tak, aby bol dihsi ako ¢as automatického zatvorenia.
Tato funkcia umozriuje ponechat automatizaciu otvorenu len na as potrebny na prechod, zésah ,Foto” totiz vzdy sposobi
L2 Zatvorit po foto automatické opatovné zatvorenie s pauzou 5 s (bez ohladu na naprogramovanu hodnotu).
Automatizacia vzdy dosiahne Uplne otvorend polohu (aj ked najskér déjde k uvolneniu Foto). Ked' je Foto uvolnena, spusti
sa automatické opatovné zatvorenie s pauzou 5 s.
Funkcia ,VZdy zatvorit* zasiahne a spbsobf zatvorenie, ked' je po obnoveni napéjania zistena automatizacia ako otvorena.
L3 Vzdy zatvorit’ Z bezpecnostnych dévodov manévru predchéadza 5 s predbezné blikanie.
Ak funkcia nie je aktivna, po obnoveni napdjania, automatizacia zostane zastavena
Tato funkcia umozfiuje maximalne znizit spotrebu; je uzitocna hlavne pri ¢innosti so zaloznym akumulatorom.
Ak je tato funkcia aktivna, po 5 mindtach od ukoncenia operdcie centralina jednotka vypne vysielace fotobuniek Bluebus
L4 Pohotovostny rezim ?u xi%trgslgED diédy okrem LED Bluebus, ktora bude blikat pomalSie. Ked' pride prikaz, centralna jednotka obnovi pInd
Pozor Vyrobné nastavenie predpokladd, Ze funkcia standby je povolena. Méze byt deaktivovana iba pouzivatelom s
vedomim, Ze spotreba sa zvysi, ked" vyrobok nevykondva funkciu pohybu brany.
Aktivaciou tejto funkcie sa deaktivuje postupné zrychlovanie pri kazdom zaciatku manévru; umoziuje to maximalnu
L5 R rozbehovd silu a je to uzitocné tam, kde dochadza k vysokému statickému treniu, napriklad v pripade, ze branu zablokuje
ozbeh .
sneh alebo lad.
Ak rozbeh nie je aktivny, manéver sa zacina postupnym zrychlovanim.
Funkcia ON: je mozné pridat pauzu 3 sekund (konfigurovatelné) medzi zapnutim blikajiceho svetla a zaciatkom operacie
L6 Blikanie vopred na véasné upozornenie na nebezpenu situaciu.
Funkcia OFF: signalizécia blikajuceho svetla sa zhoduje so zaCiatkom operéacie.
Vyradenie Ak je funkcia AKTiVNA: vypne vnutorné radiové oviadanie BiDi v riadiacej jednotke.
L7 vnutorného Ak je funkcia NEAKTIVNA: normélna prevadzka.
radiového ovladania | Aktivujte tuto funkciu, ak pouzivate externy prijima¢ typu OXI.
Aktivaciou tejto funkcie sa ROBUS stane ,Slave” (podriadené): je teda mozné synchronizovat prevadzku 2 motorov na
L8 Rezim Slave protilahlych kridlach, v ktorych jeden motor funguje ako Master a jeden ako Slave; dalSie podrobnosti njdete v odseku ,,
Rezim ,,Slave*".

Pocas normalnej prevadzky, t.j. ked neprebieha ziadny manéver, LED ,L1 ... L8 svietia alebo su zhasnuté, v zavislosti od
stavu funkcie, ktoru zastupuju, napriklad ,L1“ svieti, ked’ je aktivne ,,Automatické zatvorenie“. Po¢as manévru ,L1 ... L8“
blikaju, ¢im signalizuju silu potrebni na pohybovanie automatizaciou v danej chvili. Ak blika ,L1“ potrebna sila je mala a
tak dalej az po blikanie ,,L8%, ktora indikuje maximalnu silu. Upozoriiujeme, Ze neexistuje Ziadny vztah medzi troviou sily
indikovanej LED diédami pocas pohybu (¢o je absolitna hodnota) a troviiou indikovanou LED diédami po¢as programova-
nia sily (Co je relativna hodnota). Pozri ,L5“ v ,,Tabulka 18“. Z vyroby bude vyrobok mat zapnuti LED diédu L4 na indikaciu
aktivnej funkcie standby.
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8.3 PROGRAMOVANIE DRUHEJ UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRE)

VSetky parametre druhej Urovne su naprogramované vo vyrobe, ako je zvyraznené ,SIVOU FARBOU" v ,Tabulka 18“, a mozno ich kedykolvek zmenit.
Parametre mozno nastavovat v rozsahu hodnét od 1 do 8. Ak chcete skontrolovat hodnotu zodpovedajlcu kazdej LED, pozrite si ,, Tabulka 18"

& Ak konfiguracia parametra (Uroven 2) nie je rozpoznana v porovnani so su¢asnymi konfiguraciami, riadiaca jednotka bude
stcasne prerusovane rozsvecovat dve LED diédy L1 a L8, aby signalizovala, ze aktualna hodnota je mimo rozsahu. V
pripade potreby mozete pokracovat s vyntitenim hodnot stlacenim tlacidiel [Open A]alebo [Close V1.

8.3.1 PROGRAMOVACI POSTUP DRUHEJ UROVNE

W Programovaci postup ma medzi stlacenim jedného tlacidla a dalSieho tla¢idla maximalny ¢as 20 sekund. Po uplynuti tejto
doby sa postup automaticky ukon¢i, pricom sa zapamatajui zmeny, ktoré ste do tohto bodu vykonali.

Programovanie druhej Urovne:

Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo [Stop/Set], kym LED ,L1“ nezacne blikat

Uvolnite tlacidlo [Stop/Set]

Stlacte tladidlo [Open A]alebo [Close W] kvoli presunutiu blikajuicej LED na LED predstavujicu ,vstupnti LED* upravovaného parametra
Stlacte a drzte stlacené tlacidlo [Stop/Set]. Stéle so stlacenym tladidiom [Stop/Set]:

- Pockajte priblizne 3 sekundy, kym neddjde k rozsvieteniu LED, ktora predstavuje aktualnu Urover upravovaného parametra

- Stlacte tlacidio [Open A]alebo [Close W]kvdli presunutiu LED predstavujlicej hodnotu parametra

5. Uvolnite tlacidlo [Stop/Set], aby ste sa vratili na prvi Groven

6. Pockajte 20 sekund (maximainy Cas) bez stlaCania tlaCidiel, aby ste programovanie opustili.

oD

|| Pre naprogramovanie viacerych parametrov pocas vykonavania tohto postupu je potrebné pocas tejto fazy zopakovat
operacie od bodu 2 do bodu 4.

Tabulka 18
FUNKCIE DRUHEJ UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRE)
Vstupna LED | Parameter Led (uroven) | Nastavena hodnota Popis
L1 5 sekdnd
L2 15 sekund
Ilj zg se:f"“dd Nastavenie doby pauzy, t.j. doby, ktora uplynie
Sexkun r tomatickym opatovnym zatvorenim.
L1 Doba pauzy L5 60 sekund Il?/lgc\llglt;\/(,)ibz :k jye aﬁt?\?ng Aztomaatigkg
L6 80 sekund zatvorenie.
L7 120 sekind
L8 180 sekund
L1 Otvorit — zastavit — zatvorit — zastavit
L2 Otvorit - zastavit - zatvorit- otvorit’
L3 Otvorit — zatvorit — otvorit — zatvorit Nastavenie postupnosti oviadacich prikazov
) B Sp. obytny blok prirgdeny’ch k vgtupu SbS alebo 1. radiovému
L2 Funkcia Krokovy L5 Sp. obytny blok 2 (viac ako 2 s pred ,Stop*) oviadaciernu pricazu.
rezim : » POZNAMKA: nastavenim Urovne na L4,
L6 Krokovy rezim 2 (viac ako 2 s pred ,Otvorit Ciastocne®) | L5, L7, L8 sa zmeni aj spravanie sa prikazov
L7 Pritomnost osoby L,Otvorit” a , Zatvorit*.
L8 ,Poloautomatické" otvaranie, zatvaranie za ,pritomnosti
osoby*
L1 Rychlost 1 (30% - pomala)
L2 Rychlost 2 (44%)
L3 Rychlost 3 (58%)
. . L4 Rychlost 4 (72%) Nastavenie rychlosti motora pogas bezného
L3 Rychlost motora |/ ; Rychlost 5 (86%) pohyou po dréhe, ’
L6 Rychlost 6 (100% - rychla)
L7 Otvorit' V4, zatvorit V2
L8 Otvorit V6, zatvorit V4
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FUNKCIE DRUHEJ UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRE)
Vstupna LED | Parameter Led (uroven) | Nastavena hodnota Popis
L1 Funkcia ,,Kontrolka otvorenej brany“
L2 Aktivna, ak je kridlo dveri zatvorené
L3 Akt{vna, a'f je, kridlo df’?” c?tvorené - Nastavenie funkcie spojenej s vystupom OGI
L4 Vystup OGI L4 Akt|lvna pr WSYUDG raldfOVGIhO ovlgdan?a ¢ 2 (bez ohfadu na funkciu spojend s vystupom,
L5 Aktivna pri vystupe radiového oviddania &. 3 ked' je aktivna, poskytuje napéatie 24 V === (-30
L6 Aktivna pri vystupe radiového oviddania &. 4 % +50 %) s maximalnym vykonom 10 W
L7 Kontrolka udrzby
L8 Elektricky zamok
L1 Mimoriadne lahka brana
L2 Velmi lahka brana
L3 ['ahka brana Upravuje systém riadenia sily motora tak,
) L4 Priemerna brana aby sa prispéspbi! hmotrlwosf[i automatizépie.
L5 Sila motora L5 Stredne taska bréna Sy§tem r|aden|a.S|Iy meria &j teplotu Iokolla,
° pri¢om automaticky zvySuje silu v pripade
L6 Tazka brana obzviast nizkych teplot
L7 Velmi tazka brana
L8 Mimoriadne tazka brana
L1 0,5m
L2 im
L3 1,6m
L6 Clastoc_ne L4 2m Nastavenie rozmeru Ciasto¢ného otvorenia
otvorenie L5 25m
L6 3m
L7 3,4m
L8 4m
L1 1.000
L2 2.000
- e Nastavenie pogt ' ktorych
. veni manévrov,
L7 l’.lpc:zornenle na |L4 7.000 jeassigan;izgvggg Eoi;d%vlga‘ngoudggﬁ
REELS L5 10.000 automatizacie.
L6 15.000
L7 17.000
L8 20.000
L1 Vysledok 1. manévru (najnovsi)
L2 Viysledok 2. manévru
L3 Vysledok 3. manévru ‘ ) ‘ .
) L4 Vysledok 4. manévru Umozhuje ;kontrolovaj typ poruqhy vzniknutej
L8 Zoznam portch . . za poslednych 8 manévrov (pozri odsek ,,
L5 Viysledok 5. manévru Historia portich®)
L6 Viysledok 6. manévru
L7 \iysledok 7. manévru
L8 Viysledok 8. manévru

VSetky parametre mozu byt nastavené podla potreby bez akejkolvek kontraindikacie; len nastavenie ,Sila motora“ si vyzaduje mimoriadnu pozornost:
- neodporuca sa pouzivat vysoké hodnoty sily na kompenzaciu skutocnosti, ze dvere maju abnormalne body trenia; nadmerna sila méze ohrozit’ fun-
govanie bezpecnostného systému alebo poskodit kridlo dveri
- Ak sa ovladanie ,Sily motora“ pouziva ako pomdcka systému na znizenie sily narazu, zopakujte meranie sily po kazdom nastaventi, ako to vyzaduje
norma EN 12453
- Opotrebovanie a poveternostné podmienky ovplyviuju pohyb automatizacie, je potrebné pravidelne kontrolovat nastavenie sily.
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8.4 SPECIALNE FUNKCIE

8.4.1 FUNKCIA ,OTVORIT VZDY*

Funkcia ,Otvorit vzdy* je vlastnostou riadiacej jednotky, ktora umoziuje
vzdy ovladat manéver otvarania, ked prikaz ,Krokovy rezim“ trva dihsie
ako 2 sekundy; je to uzitocné napriklad pre pripojenie kontaktu hodin pro-
gramovacej jednotky k svorke SbS, aby dvere zostali otvorené po cell
dobu istého ¢asového Useku.

Tato vlastnost je platna bez ohladu na naprogramovanie vstupu ,SbS*, s
vynimkou programovania ako ,Sp. obytny blok 2, pozri parameter ,Fun-
kcia Krokovy rezim" v odseku ,Programovanie druhej drovne (na-
staviteIné parametre)".

8.4.2 FUNKCIA ,POHYBOVAT V KAZDOM PRiPADE*

Tato funkcia umoznuje zaistit’ ¢innost automatizacie tiez v pripade, ked
niektoré bezpecnostné zariadene nefunguje spravne, alebo ked' je uplne
nefunkéné. Automatizaciu je mozné ovladat v reZime ,kontrola pritomn-
osti obsluhy“ a postupovat pritom nasledovne:

1. Viysieladom alebo voli¢om s klti¢om atd. vyslite prikaz na uvedenie
automatizacie do pohybu. Ked' vSetko funguje spravne, automa-
tizacia sa bude pohybovat predpisanym spdsobom, v opacnom
pripade pokracujte bodom 2

Do 3 sekund znovu aktivujte prikaz a udrzujte ho aktivovany
Priblizne po 2 sekundach automatizacia vykona pozadovany
manéver v rezime ,0soba pritomna*, t. j. bude sa pohybovat len
po dobu, kedy bude udrzovany aktivovany ovladac.

wn

Ked' bezpeénostné zariadenia nefunguju, majak parkrat
blikne, aby signalizoval typ problému. Ohladom kontroly
typu poruchy vychadzajte z kapitoly ,Signalizacie pro-
strednictvom majaka“ (strana 40).

8.4.3 FUNKCIA ,UPOZORNENIE NA UDRZBU*

Tato funkcia upozoriuje, ked' je potrebné vykonat Udrzbu automatizacie.
Pocet manévrov, po ktorych dbjde k signalizacii, je mozné nakonfiguro-
vat prostrednictvom aplikacie MyNicePro alebo prostrednictvom vSetkych
kompatibilnych rozhrani Nice.

Na zaCiatku kazdého manévru automatizécia rozsvieti zelené alebo Cerv-
ené svetlo, ktoré predstavuje stav Udrzby podla spravania opisaného v
tabulke nizsie:

Tabulka 19

UPOZORNENIE NA UDRZBU

Svetlo LED Faza Popis

Trvalé svietenie pri spusteni

Zelené kazdého manévru Bezna prevadzka
X . Trvalé svietenie pri spusteni Odporuoame: a,b.y udrzbu,
Cervené celej automatizacie vykonaval

kazdého manévru

kvalifikovany personal

8.5 WIFI PRIPOJENIE

Motory ROBUS s pripravené na WiFi pripojenie, aby umozriovali:

- dialkové ovladanie automatizacie (cez aplikaciu MyNice)

- inStalaCny technik: konfiguraciu automatizacie (cez aplikaciu MyNice
Pro)

WiFi konektivita je k dispozicii v troch rezimoch:

- WiFi modul integrovany do riadiacej jednotky (ak je sucastou za-
kupeného modelu)

- BIDi-Wifi rozhranie dodavané na poziadanie ako prisluSenstvo

- Rozhranie Proview (iba pre aplikaciu MyNice Pro) doddvané na poziad-
anie ako prislusenstvo

|| Aplikaciu rozhrania BiDi-Wifi na port busT4 pritomny
na automatizacii je potrebné povazovat za alternativu k
rozhraniu BiDi-ZWave.

Aby ste mohli vyuzivat WiFi konektivitu automatizacie stanovenym spds-

obom, je nutné:

- Nainstalovat, podla poZadovaného pouZzitia, aplikaciu MyNice alebo
MyNice Pro (Specidlna pre inStalacného technika), ktoré su dostupné na
Google Play Store a Apple App Store

- Zapnut elektrické napéjanie automatizacie a skontrolovat spravne zap-
nutie dostupného WiFi zariadenia

- Spustit’ nainstalovanu aplikaciu a nastavit WiFi zariadenie v ponuke
,Rozhranie WiFi alebo prisluSenstvo*

Dalsie podrobnosti tykajlice sa funkcif spojenych s aplikaciami MyNice Pro
a MyNice najdete na webovej stranke www.niceforyou.com.

8.5.1 ZABUDOVANY WIFI MODUL (PODLA VERZIE)

Modul zabudovany do riadiacej jednotky ma 2 tladidla (P1 a P2) a 2 LED
(W1 aW2): tieto sa spravaju odliSne v zavislosti od réznych prevadzkovych
faz.

NizSie su zobrazené tlaCidla a LED diddy, s ktorymi mbze pouzivatel pra-
covat:

- W1 = Power/Sys (LED napéjania a stavu zabudovaného modulu Wifi)
- W2 = Wifi / BT (LED stavu komunikéacie Wifi)

- P1 = StlaCenie na 10 s = reset na vyrobné nastavenia

- P2 = nepouziva sa
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& UPOZORNENIE = Ak chcete nainstalovat a sparovat za-
riadenie s riadiacou jednotkou, postupujte podli'a navodu
v aplikacii MyNice alebo MyNice Pro. DalSie informacie
najdete na webovej stranke www.niceforyou.com
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,Tabulka 20" zobrazuije signdly vysielané LED kontrolkami W1 a W2 a ich vyznam.

Tabulka 20

STAV LED MODULU WI-FI

WiFi /BT (W2) Power/Sys (W1) Stav LED W1 a W2 Popis
. Lo Zabudovany modul je v normalnom prevadzkovom stave a je
Zelena svieti Zelena svieti Trvale oripojeny smartfon.
Zelena svieti Zelend, 8 rychlych bliknutf Prechodne (niekolko sekund) | Pouzivatel vykonal v module akciu ,Identifikovat”.
Zelena blika Zelend svieti Trvale Moo[gl cakg na pruat[e kqnﬂgurame siete W"F' Oq -
pouzivatela. Na konfiguraciu modulu pouzite aplikaciu.
Oranzovd svieti Zelend svieti Trvale Modul jev normalnom prevadzkovom stave a nie je pripojeny
Ziaden smartfon.
T - o . Modul konfiguruje Wi-fi. Ak svieti trvale, znamena to, ze sa
Oranzova blika Zelena svieti Prechodne (niekolko sekund) vyskytol problém s konfiguraciou Wi-Fi.
Modul uz nie je mozné konfigurovat, pretoze od jeho
Zhasnuta Zelend svieti Trvale zapnut!a uplynu[o 30 mindt (iba pri module, ’ktory eSte nie je
nakonfigurovany). Ak chcete nakonfigurovat modul, odpojte
a znova pripojte napajanie riadiacej jednotky.
Modul sa aktualizuje. Pockajte na dokoncenie operacie.
Zhasnuta Oranzova blika Prechodne (asi 1 minutu) Ak sa operacia neskon&i spravne, modul sa po 5 minutach
automaticky reStartuje.
x P , Modul zistil, Ze pri zapnuti riadiacej jednotky bolo stlatené
Cervena blika Zhasnuta Prechodne tiadidlo reset.
x P L Modul sa nedokéze pripojit k domacej sieti Wi-Fi alebo sa
Cervena svieti Zelena svieti Trvale nedokéze pripojit ku cloudu Nice.

8.5.2 ROZHRANIE BIDI-WIFI

Pripojenie rozhrania BiDi-Wifi:

1. Odpojte napdjanie riadiacej jednotky odstranenim poistky F2 a
pripadne nudzového napdjania

~

F

- J

2. Pred pokracovanim skontrolujte, ¢i su vSetky LED diédy riadiace;
jednotky zhasnuté

Zasunte rozhranie BiDi-Wifi do konektora BUS T4 riadiacej jednotky

4 N
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Upozornenie! Ak BiDi-Wifi rozhranie nie je spravne zasu-
nuté, mohlo by sa poskodit alebo trvalo poskodit riadiacu
jednotku.

Zalozte poistku F2, aby ste mohli znova zapnut riadiacu jednotku
Pockajte, kym LED Datum nezacne blikat

Nakonfigurujte rozhranie prostrednictvom aplikacie

Pockajte, kym sa LED didda Datum nerozsvieti a nezostane svietit
nazeleno. Konfigurécia je teraz dokoncena.

DalSie podrobnosti tykajice sa funkcii spojenych
s rozhranim BiDi-Wi-fi najdete na webovej stranke
www.hiceforyou.com.



8.6 PRIPOJENIE PROVIEW

Na riadiacej jednotke sa nachddza konektor BusT4, ku ktorému je mozné
pripojit, prostrednictvom rozhrania IBT4N, rozhranie ,ProView", ktoré
umoziuje kompletnu a rychlu spravu fazy instalécie, udrzby a diagnostiky
celej automatizacie pomocou WiFi pripojenia a aplikacie MyNice Pro.

Pri spravnom napajani ProView automaticky vytvori WiFi siet, ku ktorej sa
mOoZno pripojit.

Pri spravne priradenom ProView LED ,stav power” (A) a ,stav WiFi“ (B)
svietia zelenou farbou.
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Dalsie podrobnosti tykajuce sa funkcii spojenych s
rozhranim ProView a aplikaciou MyNice Pro najdete na
webovej stranke www.niceforyou.com.

8.7 Z-WAVE™

Motory ROBUS su kompatibiiné s protokolom Z-Wave™, ktory vam
umoznuje spravovat vSetky funkcie automatizacie s extrémnou jedno-
duchostou prostrednictvom aplikdcie brany Z-Wave™ nainstalovanej vo
vasej domacnosti.

Konkrétne je k dispozicii pripojenie Z-Wave™ s rozhranim BIDi-ZWave,
ktoré vam umoznuje oviadat pohyb a stav automatizaci.

|| Aplikaciu rozhrania BiDi-ZWave na port busT4 pritomny
na automatizacii je potrebné povazovat za alternativu k
rozhraniu BiDi-Wifi.

|| DalSie podrobnosti tykajice sa funkcii spojenych s
rozhranim BiDi-ZWave najdete na webovej stranke
www.niceforyou.com.

8.8 VYMAZANIE PAMATE

Postup popisany nizsie vrati riadiacu jednotku na vyrobné
hodnoty naprogramovania. VSetky prispdsobené nasta-
venia sa stratia.
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Ak chcete vymazat pamat riadiacej jednotky a obnovit vSetky vyrobné na-
stavenia, postupuite takto:

1. stlabte a podrzte stlacené tlacidla [Open A] a [Close V], kym
sa nerozsvietia programovacie LED diody ,L1-L8" (priblizne po 3
sekundach)

2. uvolnite tlacidla

3. ak operéacia prebehla spravne, programovacie LED diody ,L1* az
,L8" budu 3 sekundy rychlo blikat.

Pomocou tohto postupu je tiez mozné vymazat vietky

chyby nachadzajuce sa v pamiti.

Tento postup nevymaze radiové kddy ulozené v radiovych
prijimacoch (zabudovanych a/alebo externych)

B
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9  COROBIT, KED... (sprievodca rieSenim problémov)

9.1 RIESENIE PROBLEMOV

V niz8ie uvedenej tabulke je mozné najst uZitocné pokyny na zvladnutie pripadov nespravnej ¢innosti, s ktorymi je mozné sa stretnit pocas inStalacie

alebo v désledku poruchy.

Tabulka 21

VYHLADAVANIE CHYB

Priznaky

Odportcané kontroly

Radiovy vysiela¢ neovlada automatizaciu a LED
na vysielaci sa nerozsvieti

Skontrolujte, ¢i batérie vysielaCa nie su vybité a podla potreby ich vymerite.

Radiovy vysiela¢ neovlada automatizaciu, ale LED
na vysielaci sa rozsvieti

Skontrolujte, ¢i je vysielaC spravne ulozeny do paméte radiového prijimaca.

Nie je ovladany Ziadny manéver a LED ,,0K*
neblika

Skontrolujte, ¢i je elektroprevodovka napajana z elektrickej siete s napatim
Skontrolujte, ¢i poistky F1 a F2 nie su spéalené; v takom pripade skontrolujte pricinu poruchy a
nahradte ich inymi, s rovnakou menovitou hodnotou prudu a s rovnakymi charakteristikami.

Nie je ovladany ziadny manéver a majak je
zhasnuty

Skontrolujte, ¢i skutocne doslo k prijatiu oviadacieho prikazu. Ked' sa ovladaci prikaz dostane
na vstup SbS, LED ,,0K“ sa musi rozsvietit; pri pouZiti radiového vysielaca vSak musi LED ,,O0K“
dvakrat rychlo bliknut.

Nie je ovladany ziadny manéver a majak
niekolkokrat blikne

Spocitajte pocet bliknuti a skontrolujte odpovedajuci vyznam uvedeny v ,Signalizacie
prostrednictvom majaka“.

Manéver je zahajeny, ale ihned potom dojde k
zmene smeru pohybu

Zvolena sila by mohla byt prili§ nizka pre dany typ automatizacie. Skontrolujte absenciu pripadnych
prekazok, a ¢i pripadne nie je potrebna vacsia sila.
Skontrolujte, ¢i doSlo k zasahu bezpecnostného zariadenia pripojeného k vstupu Stop.

Manéver je vykonany predpisanym sposobom, ale
nefunguje majak

Skontrolujte, ¢i je poCas manévra pritomné napatie na svorke FLASH majaka (vzhladom k

tomu, Ze napétie je preruSované, jeho hodnota nie je priznaéné: priblizne 10-30 V=); ked'je
pritomné napatie, problém spodiva v Ziarovke, ktoru je potrebné vymenit za ind, s rovnakymi
charakteristikami; ked  napatie chyba, mohlo by sa jednat o vyskyt pretazenia na vystupe FLASH, a
preto skontrolujte, ¢i sa na kabli nevyskytuje skrat.

-

A

N Tabulka 22
CHARAKTERISTIKY POISTIEK F1 A F2
F1 Poistka riadiacej jednotky = 2 A pomala
F2 Poistka sietového napajania = 1,6 A; pomala

J
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9.2 VYMENA RIADIACEJ KARTY MOTORA

V pripade poruchy je mozné riadiacu kartu motora vymenit podia nizSie
uvedenych postupov

1. Odpojte napéjanie riadiacej jednotky odstranenim poistky F2 a
pripadne nudzového napéjania

2. Odoberte pripadné kable

3. Odoberte riadiacu jednotku (prislusné informacie néjdete v ,Odo-
bratie riadiacej jednotky")

4 Stlacte plastovy kryt (A) v uvedenych bodoch a odoberte ho

~
- J
1. Jednou rukou uchopte kartu
2 Posunte plastovu zarazku (B) dolava
3 Viytiahnite kartu a vymerite ju za ind vhodnu kartu
~
J
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9.3 SIGNALIZACIE PROSTREDNICTVOM MAJAKA

Majak FLASH blika poCas manévru raz za sekundu; vyskyt portich bude signalizovany kratSimi bliknutiami; bliknutia sa zopakuju dvakrat a st oddelené
pauzou trvajucou jednu sekundu.

Tabulka 23

SIGNALIZACIE NA MAJAKU FLASH

Rychle blikanie Pricina UKON
2 bliknuti . . . . , . L
) Na zaCiatku manévra jedna alebo viacero fotobuniek neposkytuje podmienovaci signal pre pohyb;

gil:;(?‘lt?ekunda Zasah fotobunky skontrolujte pritomnost prekézok. Pocas pohybu sa jedna o bezny jav, ak je pritomna prekazka.
3 bliknuti , .
pauza 1 sekunda ane;stecl)?a?bmedzovaca »Sily Pocas pohybu automatizacia narazila na vacsie trenie; skontrolujte pricinu.
3 bliknuti
LU Na zagiatku manévra alebo pocas pohybu doslo k zasahu vstupu STOP; skontrolujte pricinu tohto
pauza 1 sekunda Zésah vstupu STOP Z4sahu '
4 bliknuti :
g:l::(::‘tlsekun da \(/Dnhuytzin%ﬁdp?rgmetrov do Pockajte najmenej 30 sekund a potom skuste znovu zadat prikaz; ked uvedeny stav pretrvava,
5 bliknuti pamiite mohlo by sa jednat o vaznu poruchu, a je potrebné vymenit’ elektronicku kartu.
6 bliknuti Doslo k prekroCeniu

maximalnej prahove; S e N . ” T
ga:;lzkan 111 t\:’sekunda hodnoty poctu manéviov Pockajte par minut, aby sa obmedzova¢ poctu manévrov vratil pod maximalny limit.

za hodinu
7 bliknuti Wskyt chyby v internych Odpojte na niekolko sekund vSetky napajacie obvody a skiste zadat ovladaci prikaz; ked uvedeny
pauza 1 sekunda eléktrick 'é/h%bvo doci/w stav pretrvava, mohlo by sa jednat o véaznu poruchu na karte alebo na kabelazi motora. Vykonajte
7 bliknuti Y potrebné kontroly a pripadné vymeny.
8 bliknuti
pauza 1 sekunda Prikaz uz existuje Uz existuje iny prikaz. Odstrante sucasny prikaz, aby ste mohli posielat dalSie.
8 bliknuti
9 bliknuti -
pauza 1 sekunda Aué?rEat|zaQ|a Automatizacia bola zablokovana prikazom ,zablokovat automatizaciu®
9 bliknuti zablokovana

9.4 SIGNALIZACIA NA RIADIACEJ JEDNOTKE

Na riadiacej jednotke sa nachadza séria LED, pricom kazda z nich méze
zaistovat’ Specialne signalizacie, a to poCas beznej innosti i pri vyskyte

poruchy.

Ohladom podrobnejSich informacii si pozrite ,Tabulka 26 a ,Tabulka

27¢
A LED Bluebus

9.5 SVETELNA SIGNALIZACIA

9.5.1 STAVOVE SVETLO

Stavové svetlo motora (A) (,0brazok 60“) obsahuje 2 farby (Cervena a ze-
lend) a jeho cielom je signalizovat pripadné poruchy. ,Tabulka 24“ uvadza
mozné stavy svietenia.

B LED Photo, Sbs, Stop
C Programovacie LED ,L1 ... L8"
D LED radiového ovladania ,R*

4 ‘ N\

59

| Motor
[z === == =¢=]| Control

o
[oa]

S
[ Stop/Set

“ =) H Close ¥
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Stavové svetlo s uz nau¢enymi polohami

Tabulka 24

STAVOVE SVETLO

Zelené svetlo

Svieti

Svetlo je aktivne na zaciatku kazdého manévru, ak v systéme nie su Ziadne poruchy, a po dokonéeni manévru sa vypne.

Zhasnuté

Bezna prevadzka

CGervené svetlo

Svetlo je aktivne na zaliatku kazdého manévru, ak sa prekrocf

pocet manévrov nastaveny pre UdrZbu, a po dokoncéeni

Huld manévru sa vypne.
Zhasnuté Bezna prevadzka.
Majak Riadiaca jednotka zistila poruchu: Pozrite si , Tabulka 23“

Stavové svetlo s nenau¢enymi polohami

Tabulka 25

STAVOVE SVETLO

Zelené svetlo

Svieti Svetlo sa aktivuje pri dosiahnuti koncového spinaca otvarania.
Zhasnuté Bezna prevadzka

Cervené svetlo

Svieti Svetlo sa aktivuje pri dosiahnuti koncového spinaca zatvarania.
Zhasnuté Bezna prevadzka.

Majak Riadiaca jednotka zistila poruchu: Pozrite si , Tabulka 23“

9.5.2 LED RIADIACEJ JEDNOTKY

LED DIODY SVORIEK NA RIADIACEJ JEDNOTKE

Tabulka 26

Stav Vyznam Mozné rieSenie
LED Bluebus
Skontrolujte, ¢i je pritomné napajanie. Skontrolujte, Ci
p nedoslo k zasahu poistiek; v takom pripade skontrolujte
2N Porucha pricinu poruchy, a potom ju nahradte inymi poistkami s
rovnakou menovitou hodnotou.
Doslo k vyskytu vaznej poruchy; skuste na niekolko sekind
Rozsvietend Vézna porucha vypnut riadiacu jednotku; ked' uvedeny stav pretrvava,

znamena to, ze je pritomna porucha a je potrebné vykonat
vymenu elektronickej karty.

2 zelené bliknutia za
sekundu

V8etko v poriadku

Riadna ¢innost riadiacej jednotky.

2 rychle zelené bliknutia

Doslo k zmene stavu na vstupoch

Jedna sa o bezny jav pri zmene jedného zo vstupov: SbS,
STOP, OPEN, CLOSE zasah fotobuniek alebo pouZitie
radiového vysielaca.

Séria ¢ervenych blikani

Pozrite si, ¢o je uvedené v ,Signalizacie prostrednictvom

oddg'lenych pauzou, Roézne majika".
trvajucou 1 sekundu
Séria rychlych a pomalych Odpojte svorku a stgontrlolujte prféirju skratu na pripojepiach
&ervenych bliknuti Skrat na svorke BlueBUS BIUQBUS. Po, odstraneni §kra}tu zaCne LED po uplynuti
desiatky sekund znovu blikat.
LED STOP
Zhasnuta Z&sah vstupu STOP Skontrolujte zariadenia pripojené k vstupu STOP.
Rozsvietena STOP nezasiahol Vstup STOP aktivny.
LED SbS
Zhasnuta V&etko v poriadku Vstup SbS nie je aktivny.
. . , Je to v poriadku, ak je zariadenie pripojené na vstup SbS
Rozsvietena Z&sah vstupu SbS skutoén% aktivne. J Prpoj P
Led PHOTO
Zhasnuta Zasah vstupu PHOTO Zasiahol vstup PHOTO.
Rozsvietena V&etko v poriadku Je to v poriadku, ak bezpecnostné zariadenie nezasiahlo.
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Tabulka 27

LED 1 Popis

Zhasnuta Pocas beZnej ¢innosti informuje o tom, Ze ,Automatické zatvorenie” nie je aktivne.

Rozsvietena Pocas beznej innosti informuje o tom, Ze ,Automatické zatvorenie” je aktivne.
Prebieha programovanie funkcii.

Blika Ked blika sucasne s L2, znamena to, Ze je potrebné vykonat fazu nacitania zariadeni (pozri odsek ,Nacitanie jednotlivych
zariadeni”).

LED 2 Popis

Zhasnuta Pocas beZnej ¢innosti informuje o tom, Ze ,Zatvorit po foto” nie je aktivne.

Rozsvietena PocCas beznej Cinnosti informuje o tom, ze ,Zatvorit po foto" je aktivne.
Prebieha programovanie funkcii.

Blika Ked blika sucasne s L1, znamena to, Ze je potrebné vykonat fazu nacitania zariadeni (pozri odsek ,Nacitanie jednotlivych
zariadeni")

LED 3 Popis

Zhasnuta Pocas beZnej ¢innosti informuje o tom, Ze ,VZdy zatvorit” nie je aktivne.

Rozsvietena PocCas beznej innosti informuje o tom, ze ,Vzdy zatvorit” je aktivne.
Prebieha programovanie funkcii.

Blika Ked blika spolu s L4, signalizuje, Ze je potrebné nacitat' body polohy otvorenia a zatvorenia kridla dveri (pozri odsek ,Naéitanie
dizky kridla dveri").

LED 4 Popis

Zhasnuta Pocas beznej ¢innosti informuje o tom, Ze ,Pohotovostny rezim“ nie je aktivovany.

Rozsvietena PocCas beznej Cinnosti informuje o tom, Ze ,Pohotovostny rezim“ je aktivovany.
Prebieha programovanie funkcii.

Blika Ked blika spolu s L3, signalizuje, Ze je potrebné nacitat' body polohy otvorenia a zatvorenia kridla dveri (pozri odsek ,Naéitanie
dizky kridla dveri").

LED 5 Popis

Zhasnuta Pocas beznej ¢innosti informuje o tom, Ze ,Rozbeh” nie je aktivny.

Rozsvietena PocCas beznej Cinnosti informuje o tom, Ze ,Rozbeh” je aktivny.

Blika Prebieha programovanie funkcii.

LED 6 Popis

Zhasnuta PocCas beznej Cinnosti informuje o tom, ze ,Blikanie vopred* nie je aktivne.

Rozsvietena Pocas beznej ¢innosti informuje o tom, Ze ,Blikanie vopred" je aktivne.

Blika Prebieha programovanie funkcii.

LED 7 Popis

Zhasnuta Pocas beZnej ¢innosti informuje o tom, Ze ,Vyradenie vnitorného radiového oviadania“ nie je aktivne.

Rozsvietena Pocas beznej Cinnosti informuje o tom, ze ,Vyradenie vnutorného radiového oviadania“ je aktivne.

Blika Prebieha programovanie funkcii.

LED 8 Popis

Zhasnuta Pocas beznej Cinnosti informuje o tom, ze ROBUS je nastavena ako Master.

Rozsvietena Pocas beZnej ¢innosti informuje o tom, Ze ROBUS je nastavena ako Slave.

Blika Prebieha programovanie funkcii.

Ak konfiguracia parametra (tGiroven 2) nie je rozpoznana v porovnani so stu¢asnymi konfiguraciami, riadiaca jednotka bude
stcasne prerusovane rozsvecovat dve LED diédy L1 a L8, aby signalizovala, ze aktualna hodnota je mimo rozsahu. V

pripade potreby mozete pokracovat s vynttenim hodnot stlacenim tlacidiel [Open A]alebo [Close V1.

Upozornenie! Po¢as kazdého manévru sa rozsvietia LED diddy, ktoré indikuju silu, ktorti motor vynaklada na pohyb auto-

matizacie.

Pocas kazdého manévru sa Umerne rozsvietia LED diody, ktoré indikuju silu, ktord motor vynaklada na pohyb automatizacie. NizSie je uvedena postup-
nost rozsvietenia LED na zaklade vynalozenej sily:
- od L1 do L3 pri malej sile

- od L1 do L5 pri stredngj sile

- od L1 do L8 pri velke; sile.

UPOZORNENIE: Pri zastavenom motore sekvenéné rozsvecovanie LED L1 -9 L2 -9 L3 -9 L4 -9 L5 -9 L6 -9 L7 -9 L8
indikuje, Ze prebieha aktualizacia FW vyrobku a pred opatovnym pouzitim automatizacie je nutné pockat na dokoncenie
procesu aktualizacie! Odpori¢ame neodpdjat napajanie motora.
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9.6 DIAGNOSTIKA RADIOVEHO OVLADANIA

Tabulka 28

SIGNALIZACIA LED R RIADIACEJ JEDNOTKY

Pomalé blikanie > ZELENA farba pri zapnuti

.
N

Pouzivané kédovanie: ,,0-code” 2 | M
Nie je ulozené ziadne dialkové ovladanie 5 |
Pomalé blikanie > ZELENA farba pocas prevadzky

Indikuje, Ze prijaty kéd nie je v pamiti 1[0
Ulozenie kédu do paméte 3 | K
Pamét vymazana 5 |34
Pocas programovania indikuje, Zze kod nie je povoleny na uloZzenie 6 :D
Pocas programovania signalizuje, Ze pamat je plna 8 :D
Rychle blikanie > ZELENA farba

Neplatny ,,certifikat“ pre ulozenie 18
Pocas programovania signalizuje, Ze kdd nemozno ulozit, pretoze vysiela ,certifikat* 2 :D
Vystup v ,,Rezime 2 nie je mozné spravovat na riadiacej jednotke 4 :D
Pocas postupu mazania signalizuje, Ze kéd bol vymazany 5 :D
,Certifikat“ s nizSou prioritou, ako je prijatelna 5 :D
Kédy mimo synchronizacie 6 | B4
Pomalé blikanie > CERVENA farba

Blokovanie neoriginalneho kédu 1|
Kdd s nizSou prioritou, ako je povolena 2 E
Rychle blikanie > CERVENA farba

Zablokovanie programovania ,,v blizkosti“ 1 [
Zablokovanie ulozenia pomocou ,certifikatu® 1|
Zablokovanie pamati (zadanie PIN) 2 | M
Pomalé blikanie > ORANZOVA farba

(Po zapnuti, po niekolkych zelenych bliknutiach). Signalizuje pritomnost obojsmernych vysielacov ‘ 1 :D
Rychle blikanie > ORANZOVA farba

Signalizuje aktivaciu programovania blokov (pri zapnuti) ‘ 2 |
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9.7 HISTORIA PORUCH
ROBUS umozriuje zobrazit pripadné poruchy, ktoré sa vyskytli poCas poslednych 8 manévrov, napriklad preruSenie manévru v désledku zasahu foto-
bunky alebo citlivého okraja. Ak chcete skontrolovat zoznam poruch, postupujte podla pokynov v , Tabulka 29“.

Tabulka 29
HISTORIA PORUCH
Popis Symboly

Stop/Set
w
(2]

Podrzte stlaéené tlagidlo [Stop/Set] priblizne 3s

Uvolnite tladidlo [Stop/Set], ked LED L1 zaéne blikat

Stop/Set
&)
yﬂh’jml,
\Y
\D/
e N
.
L

Stlaéte a uvolnite tlaidlo [Open A]alebo [Close W] kvéli presunutiu blikania LED na L8 pre e
parameter ,,Zoznam portich*

N__/
’ N

Podrzte stlaené tlacidlo [Stop/Set] a drzte ho stlaéené poéas vetkych nasledujucich krokov

Stop/Set

Pockaijte asi 3s a potom sa rozsvietia LED stivisiace s manévrami, ktoré mali poruchy. LED L1
signalizuje vysledok posledného manévru, LED L8 signalizuje vysledok 6smeho manévru. Ak
LED svieti, znamena to, Ze po¢as manévru sa vyskytli poruchy; ak LED nesvieti, znamena to, ze
manéver sa skoncil bez portich

N
TN

<>
Stladenim a uvolnenim tlaéidiel [Open A]a[Close V] vyberiete pozadovany manéver:
Prislusna LED didda blikne tol'kokrat ako bezne blikne majak po poruche

\ 7
’ A

Uvolnite tladidlo [Stop/Set]

Stop/Set
wﬁ

44 - SLOVENSKY



PODROBNEJSIE INFORMACIE
(Prislusenstvo)

10

10.1 PRIDANIE ALEBO ODSTRANENIE ZARIADENIA

Do realizovanej automatizacie je mozné kedykolvek pridat alebo z nej
odstranit jednotlivé zariadenia. PredovSetkym na ,BlueBUS* a vstup
,STOP“ je mozné pripajit rbzne typy zariadeni, ako je uvedené v nasle-
dujucich odsekoch.

Po pridani alebo odstraneni zariadeni je potrebné znova
nacitat’ zariadenia podla opisu v odseku ,Nacitanie inych
zariadeni“.

10.1.1BLUEBUS

BlueBUS je technoldgia, ktora umoziuje vykonavat pripojenie kompatibil-
nych zariadeni prostrednictvom iba dvoch vodicov, ktorymi je prenasané
elektrické napédjanie aj signaly komunikacie. VSetky zariadenia su pripojené
paralelne k samotnym 2 vodicom BlueBUS a bez potreby dodrzan-
ia akejkolvek polarity; kazdé zariadenie je rozoznané jednotlivo, pretoze
pocas inStalacie mu je priradena Specificka adresa.

Na BlueBUS je mozné pripojit napriklad: fotobunky, bezpecnostné zaria-
denia, ovladacie tlacidla, signalizacné kontrolky atd. Riadiaca jednotka
postupne rozpozna vsetky pripojené zariadenia prostrednictvom fazy
nacitania a dokaze s extrémnou bezpecnostou odhalit’ vSetky mozné po-
ruchy.

Z tohto dévodu je potrebné pri kazdom pridani zariadenia k zbernici Blue-
BUS alebo pri jeho odstraneni z nej vykonat fazu nacitania podia popisu v
odseku ,Nacitanie inych zariadeni".

10.1.2VSTUP STOP

STOP je vstup, ktory spdsobuje okamzité zastavenie manévru, po ktorom

doéjde ku kratkej zmene smeru. K tomuto vstupu je mozné pripojit zariade-

nie s vystupom tvorenym kontaktom typu ,spinaci®, typu ,rozpinaci“ alebo
zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ, napriklad citlivé
okraje.

Pocas fazy nacitania riadiaca jednotka rozozna typ zariadenia pripojeného

k vstupu STOP, a potom pocas beZného pouZitia automatizacie zabezpedi

Zastavenie, ked zaznamena zmenu voéi nacitanému stavu.

Prostrednictvom prisluSnych opatreni je mozné pripojit k vstupu STOP via-

cero zariadeni, aj rézneho druhu:

- Viacero zariadeni so spinacim kontaktom je mozné vzdjomne prepojit
paralelne bez akéhokolvek obmedzenia mnozstva.

- Viacero zariadeni s rozpinacim kontaktom je mozné prepojit vzajomne
do série bez akéhokolvek obmedzenia mnozstva.

- Dve zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ je mozné
pripojit paralelne; ked sa tam nachadzaju viac ako 2 zariadenia, musia
byt vSetky pripojené ,do kaskady“ s jedinym koncovym rezistorom s
hodnotou 8,2 kQ.

- Je mozné pouZzit kombinaciu Spinacieho a Rozpinacieho kontaktu za-
pojenim dvoch kontaktov paralelne s upozornenim, Ze je potrebné za-
pojit do série k Rozpinaciemu kontaktu rezistor 8,2 kQ (to umoznuje
tiez pouzitie kombindcie 3 zariadeni: spinaci kontakt, rozpinaci kontakt
arezistor 8,2 kQ).

Ked je vstup STOP pouzity pre pripojenie zariadeni s bezpecnostnymi
funkciami, len zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ za-
rucuju bezpecnostnu kategoriu 3 odolnosti voci porucham podia normy
EN 954-1.

10.1.3ROZSIRUJUCE KARTY I/0 (VOLITELNE
PRISLUSENSTVO)

Riadiaca jednotka je navrhnuta pre prijatie rdznych variantov rozsirujucich
modulov I/O, ktoré spristupriuju dalSie vstupy a vystupy. Kazdy dopinkovy
vstup/vystup je mozné prisposobit tak, ako keby iSlo o fyzicky vstup/vys-
tup riadiacej jednotky.

Pri kazdom vioZeni alebo vybrati rozSirujicej karty je potrebné vykonat
postup ,ziskania zariadeni“: inak bude pohyb motora obmedzeny na
,osoba pritomna“.

Pridavanie a odoberanie rozSirujucich kariet musi byt
vzdy vykonavané pri vypnutom elektrickom napajani
(odobratie poistky F2 a pripadného bloku akumulatora).

Pridanie rozSirujucej karty:
odpojte napajanie riadiacej jednotky

2. odoberte priehradku (A)

3. zasunte rozSirenie (B) do prislusného uloZenia na elektronickej karte
riadiacej jednotky.

4, zapnite napéajanie riadiacej jednotky

5. zopakuijte nacitanie zariadeni podla popisu v odseku ,Nacitanie

inych zariadeni"“.

~

& Upozornenie! V niektorych modeloch sa rozSirujlca karta
dodava sériovo

Upozornenie! Skontrolujte elektricku spotrebu riadiacej
jednotky a rozSirujucej karty. Neprekracujte maximalny
povoleny vykon.

Prirucka konkrétnej rozsirujucej karty je dostupna online. Smartféonom
naskenuijte QR kod Kkarty.

4 N

@ \
Nice C €28 I
5-24V === (Max 500 mA) EL Fa[E]
J-20°c f+s5°C o

Nice S.p.A. Via Callalta, 1
31046 Oderzo TV Italy
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ROZSIRUJUCE KARTY

Tabulka 30

Vyrobok Popis Vlastnosti vstupu Vlastnosti vystupu
IN 3 = suchy kontakt (COM — IN3) OUTS = Open Drain (max 10W = 24V - 0.4A)
MLAE44 4 vstupy IN 4 = suchy kontakt (COM — IN4) OUT4 = Open Drain (max 10W = 24V - 0.4A)
4 vystupy IN 5 = suchy kontakt (COM - IN5) OUT5 = Open Drain (max 10W = 24V - 0.4A)
IN 6 = suchy kontakt (COM — IN6) OUTB = Open Drain (max 10W = 24V - 0.4A)
MLAE22 2 vstupy IN 3 = suchy kontakt (COM - IN3) OUTS = Open Drain (max 10W = 24V - 0.4A)
2 vystupy IN 4 = suchy kontakt (COM — IN4) OUT4 = suchy kontakt s prepinacim relé (230VAc — 5A)
2 vstupy IN 3 = suchy kontakt (COM — IN3) .
MLAE21 1 Wstup IN 4 = suchy kontakt (COM — IN4) OUTS = Open Drain (max 10W = 24V - 0.4A)

10.1.4NACITANIE INYCH ZARIADENI

Obvykle je proces nacitania zariadeni pripojenych k ,BlueBUS* a k vstupu
,STOP* vykonavany pocas fazy instalacie; ked' su vSak pridané alebo od-
stranené niektoré zariadenia, je mozné znovu vykonat nacitanie.

o ”” ’* N\

@ Lw L — o
)
1D

Nv1gl

- J

Postupujte pritom nasledovne:

1. stlaGte stcasne a drzte stlatené tlacidla [Open A]a [Stop/Set]

2. Uvolnite tlacidla, ked LED ,L1" a ,L2* za¢nu rychlo blikat (priblizne
po 3 sekundéch)

3. pockajte niekolko sekund, kym riadiaca jednotka neukonci

4

nacitanie zariadenf

Na konci tejto fazy LED ,Stop* musi svietit, LED L1 a L2 musia
zhasnut a LED ,L1...L8" svietia podla stavu funkcii ON-OFF, ktoré
predstavuju.

Po pridani alebo odstraneni zariadeni je potrebné znovu
vykonat kolaudaciu automatizacie podla pokynov uve-
denych v odseku ,,Zaverecna kontrola pred uvedenim do
prevadzky*.

Y

10.1.6VECERNE OSVETLENIE

10.1.5PRIPOJENIE RADIOVEHO PRIJIMACA TYPU SM
(VOLITELNE PRISLUSENSTVO)

Riadiaca jednotka ma ulozenie na umiestnenie radiovych priimacov s SM
pripojenim (volitelné prislusenstvo) patriacich do rodiny OXI, OXIBD...
atd., ktoré umoZznuju ovliadanie riadiacej jednotky na dialku pomocou rad-
iovych vysielacov.

Pred inStalaciou prijimaca zablokujte ¢innost interného radia (pozri odsek ,,
Programovanie prvej urovne (ON-OFF)“) a odpojte elektrické napajan-
ie riadiacej jednotky.

Intalacia priimaca: ,,Obrazok 64"
Zablokujte ¢innost interného radia (pozri odsek ,Programovanie
prvej urovne (ON-OFF)")

2, odoberte priehradku (A)

3. Zasurite prijimac (B) do prisluSného ulozenia na elektronickej karte
riadiacej jednotky

4, zapnite napajanie riadiacej jednotky

Dostupné prikazy a spdsoby ukladania najdete v moznostiach pre progra-
movanie zabudovaného radiového prijimaca. (pozri kapitolu ,PROGRA-
MOVANIE RADIOVEHO OVLADANIA®).

Tabulka 31
Biele svetlo*
Svieti Automatizacia je v pohybe alebo sa pred chvilou zastavila. Automaticky zhasne po naprogramovanom ¢ase.
Svieti 3 sekundy/sektnd Viykonanie prikazu Zablokovanie automatizacie vykonané.
Zhasnuté Normalna prevadzka / motor zastaveny a ¢aka na prikazy.

* PrisluSenstvo dostupné iba pre ROBUS RBS600HS.
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10.1.7FOTOBUNKY S RELE S FUNKCIOU FOTOTEST

Riadiaca jednotka obsahuje funkciu FOTOTEST, ktora zvySuje spolahlivost bezpecnostnych zariadeni a umoziuje tak dosiahnut ,kategdriu Il podia
normy EN 13849-1, ¢o sa tyka celku riadiacej jednotky a bezpecnostnych fotobuniek.

Upozornenie! Pre aktivaciu funkcie FOTOTEST je potrebné upravit' konfiguraciu pomocou kompatibilnych wifi rozhrani a
aplikacie MyNice Pro

Pri zahajeni kazdého manévra su prislusné bezpecnostné zariadenia kontrolované a manéver sa spusti len ak je vSetko v poriadku.
Ak je vysledok testu negativny (fotobunka zaslepena sinkom, skratované kable atd), bude identifikovana porucha a manéver nebude vykonany.

Pripojte fotobunky v sulade so zobrazenim na ,,obrazku 65“.

Schéma zapojenia s fotobunkami s relé s funkciou FOTOTEST

|| Vsetky obrazky prisluSenstva su tu iba pre ilustracné ucely.

& Pozor! Pouzitim tejto schémy ddjde k zvySeniu priemernej spotreby vyrobku.
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Pri pouziti 2 dvojic fotobuniek, ktoré sa vzajomne rusia, je potrebné aktivovat ,,synchronizaciu“ v stulade s popisom uve-
denym v navode fotobuniek.

V pripade vymeny, pridania alebo odstranenia zariadeni automatizacie je potrebné vykonat postup nacitania (pozri kapitolu
»,Nacitanie jednotlivych zariadeni“ na strane 21).

& Upozornenie: 12 V pouzitelné iba pre opticky citlivy okraj (OSE) (max. 15 mA)
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10.1.8FOTOBUNKY S RELE BEZ FUNKCIE FOTOTEST

Riadiaca jednotka ma vyhradeny vstup PHOTO, na ktory je mozné pripojit rozpinaci kontakt fotobuniek s relé. Na rozdiel od konfiguracie s ,FOTO-
TESTOM®, sa manéver po prikaze vykona bez kontroly platnosti signdlu prichadzajuceho z fotobuniek, avSak pri zachovani reaktivity na zmenu stavu
vonkajsich fotobuniek.

Pripojte fotobunky v sulade so zobrazenim na ,obrazku 66*.

Schéma zapojenia s fotobunkami s relé bez FOTOTEST

|| VsSetky obrazky prisluSenstva st tu iba pre ilustra¢né ucely.

& Pozor! Pouzitim tejto schémy dojde k zvySeniu priemernej spotreby vyrobku.
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& Upozornenie: 12 V pouzitelné iba pre opticky citlivy okraj (OSE) (max. 15 mA)
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10.1.9ELEKTRICKY ZAMOK

Vystup OGI, od vyroby je aktivny pre funkciu OGI (kontrolka otvorenej
brany = Open Gate Indicator), ale je mozné ho naprogramovat na ovlad-
anie elektrického zamku (pozri odsek ,Programovanie druhej trovne
(nastavitelIné parametre) na strane 33).

Pri zahajeni manévra otvarania je vystup aktivovany na dobu 2 sekund; pri
manévri zatvarania nie je aktivovany, a preto je potrebné elektricky zamok
znovu aktivovat mechanicky.

Viystup nesmie oviadat priamo elektricky zamok, ale len odber 24 V =10
W.

Wlstup musi byt prepojeny s relg, a to spbsobom uvedenym na obrazku.
4 @ N
A

0 @ Flash
/ oDl | &

0 @ oGl

0 @ Photo
o @ Sbs
U @ 2av +

m@ GND

0 @ Bluebus
Ny

c ) (
il @ Aerial
(D) Ié

(& v

A Elektricky zamok
B Pomocnérelg 24 V =
C Napédjanie elektrického zamku

10.2 ZAPQJENIE A INSTALACIA NUDZOVEHO
NAPAJANIA

Tento vyrobok moze byt vybaveny systémom nudzového napdjania, ktory
zabezpecCuje fungovanie aj v pripade vypadku elektrickej siete. Nudzové
napajanie prebieha prostrednictvom batérii, ktoré musia byt udrziavané v
stave nabitia. Funkcia nabijania batérii je jednou z hlavnych funkcii tohto
vyrobku; reZim Standby sa aktivuje az po ukoncéeni funkcie nabijania ba-
térii.
Skontrolujte v pokynoch systému nudzového napéjania maximainy ¢as
potrebny na Uping nabitie batérii.
Tento vyrobok splha normu standby, ked'je pripojeny k batériovému baliku
PSS124. Vyrobok je schopny rozpoznat Uroven nabitia PSS124 a spravne
ho nabije, ¢im sa zabrani vstupu do rezimu nizkej spotreby, ak ma batéria
Uroven nabitia nizsiu ako 80%.
& UPOZORNENIE
Je mozné pouzit predchadzajiuci zalozny batériovy
balik PS124 pomocou Specifického adaptérového kabla
(CABLA11) a deaktivovat rezim standby pre spravne fun-

govanie. V tomto poslednom pripade sa zvysi priemerna
spotreba.

ﬁ Elektrické pripojenie akumulatora k riadiacej jednotke
musi byt vykonané az po ukonceni v§etkych faz instalacie
a programovania, pretoze akumulator predstavuje zdroj
nudzového elektrického napajania.

Kvoli inStalacii a zapojeniu akumulatora:

1. Odoberte priehradku (A) ("Obrazok 68")

4 @ N

\ J

2. Pripojte prislusny kdbel ku konektoru zdlozného akumuldtora
(PSS124) ("Obrazok 69")

4 @ N

\ J

3. Zasunte prislusny konektor (C) na vystupny konektor z priestoru
motora ("Obrazok 70")

4 @ N

\ J
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4, Vlozte zalozny akumulator (D) do ulozenia vytvoreného v skrini mo-
tora ("Obrazok 71").

G J

10.3 PRIPOJENIE SYSTEMU SOLEMYO

Riadiaca jednotka je pripravena na napdjanie fotovoltaickym systémom
,Solemyo* (solarny panel a batéria 24 V). Na pripojenie akumulatora So-
lemyo k jednotke pouZzite rovnaky konektor ako pre zaloznu batériu (A).

~

.

& Ked je automatizacia napajana systémom ,Solemyo“,
NESMIE BYT sti¢asne napdjana zo siete.

Systém "Solemyo" sa méze pouzivat len vtedy, ak je
v riadiacej jednotke aktivha (ON) funkcia "Stand by
everything".
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10.4 PRIPOJENIE PROGRAMOVACEJ JEDNOTKY
OVIEW

Na riadiacej jednotke sa nachadza konektor BusT4, ku ktorému je
mozné pripojit prostrednictvom rozhrania IBT4N programovaciu jednotku
,LOview", ktora umoznuje kompletnu a rychlu spravu fazy instalacie, ud-
rzby a diagnostiky celej automatizécie.

Pre pristup ku konektoru je potrebné postupovat spdsobom znézornenym
na obrazku a pripojit konektor do prislusného uloZenia.

(& J

Programovacia jednotka Oview mo&ze byt pripojena k viacerym riadiacim
jednotkam sucasne (az do 16 bez mimoriadnych opatreni) a moze zostat
pripojena k riadiacej jednotke aj pocas beznej ¢innosti automatizacie. V
tomto pripade moéze byt pouzitd na odoslanie prikazov priamo do riadiacej
jednotky s pouzitim Specifickej ponuky ,pouzivatel”.

10.5 PRIPOJENIE DALSICH ZARIADENI

V pripade potreby napéjania externych zariadeni, napriklad bezdotyko-
vého spinaca reagujuceho na priblizenie pre preukazy s transpondérom
alebo pre osvetlenie volica s kii¢om, je mozné pouzit napajanie v sulade
s obrazkom.

Napéjacie napétie je 24V = -30% + +50% s maximalnym dostupnym
prudom 100maA.

& UPOZORNENIE

V pohotovostnom rezime vykon klesne na 21V = +/-10%
s dostupnym vykonom 2W.
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10.5.1FOTOBUNKY EPMOB A VECERNE SVETLO ELMM

"

ROBUS 600 HS je dodavané bez upev

tva. V suprave RBSKITSAFE1 sa nachadzaju

Sens

prislu

konzoly a vecerné svetlo ELMM.

ZNno nain$

w Namiesto fotobuniek EPMOB mo
bunky reflex EPMOR.

w Pozrite si aj dodanu prirucku prisluSenstva.

Montaz prisluSenstva:

Pomocou dodaného kltc¢a otvorte zaistovaci hacik (A)
Povolte skrutky (B)

1.

2.

Odoberte kryt (C) ("Obrazok 75")

3.

"Obrazok 76"

) (

E

(

Zasunte konzolu (D) na Capy

4.
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7.

Upevnite fotobunku na konzolu (M) pomocou predtym odobratej

skrutky a matice ("Obrazok 79")

& Upozornenie! Davajte pozor na smer instalacie fotobun-
ky.

~
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Upozornenie! Pred definitivnym upevnenim skontrolujte,
Ci je fotobunka zarovnana s refrakénou jednotkou (EP-

MOB) alebo (EPMOR).
4 @ N
5
- %
9. Trvalo pripevnite fotobunku k upevriovacej konzole.

& Pri upevnovani fotobunky na konzolu nevyvijajte nadmer-

ny tlak.

s

~

AN




10.  Urobte elektrické zapojenie veCerného svetla ELMM (N) ("Obrazok

s

83")
@ )
J
11.  Upevnite veCerné svetlo pomocou spony (O) ("Obrazok 84")
N
J

12.  Pripojte kable, ako je znazornené ("Obrazok 85")
4 @ N
o

||
- [ ] [

- J

1. Zalozte kryt

2. Utiahnite skrutky

3. Zatvorte zaistovaci hacik a vyberte dodany klugc.
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11 TECHNICKE PARAMETRE

|| VSetky uvedené technické parametre sa vztahuju na teplotu prostredia 20 °C (+ 5 °C). Firma Nice S.p.A. si vyhradzuje
pravo vykonat zmeny na vyrobku kedykolvek, ked to bude povazovat za potrebné, pri zachovani rovnakej funkénosti a
zamyslaného pouzitia.

Tabulka 32

TECHNICKE PARAMETRE ELEKTROPREVODOVKY

RBS400 RBS600 RBS600HS
Popis RBS400/V1 RBS600/V1 RBS600HS/V1 RBS800

RBS400/AUO1 RBS600/AUO1 RBS600HS/AUO1
T Elektromechanicka elektroprevodovka pre automaticky pohyb posuvnych garazovych bran v rezidencnych priestoroch,

yp vybavena elektronickou riadiacou jednotkou

Pastorok Z15m4 Z15m4 Z15m4 Z15m4
Maximalna frekvencia 80 cyklov / den (riadiaca 100 cyklov / den (riadiaca 100 cyklov / den (riadiaca 100 cyklov / den (riadiaca

pracovnych cyklov
(pri menovitom kritiacom
momente)

jednotka obmedzuje pocet
cyklov na maximalnu hodnotu
uvedenu v ,Tabulka 2°.

jednotka obmedzuje pocet
cyklov na maximalnu hodnotu
uvedenu v ,Tabulka 2“.

jednotka obmedzuje pocet
cyklov na maximalnu hodnotu
uvedenu v ,Tabulka 2“.

jednotka obmedzuje pocet
cyklov na maximalnu hodnotu
uvedenu v ,Tabulka 2“.

Maximalna doba
nepretrzitej Cinnosti

(pri menovitom krutiacom
momente)

7 minut (riadiaca jednotka
obmedzuje nepretrzitu
ginnost na maximalnu
hodnotu uvedenu v ,Tabulka
2“

7 minut (riadiaca jednotka
obmedzuje nepretrzitu
éinnost' na maximalnu
hodnotu uvedenu v ,Tabulka
2“,

6 minut (riadiaca jednotka
obmedzuje nepretrzitu
¢innost na maximalnu
hodnotu uvedenu v ,Tabulka
2“,

6 minut (riadiaca jednotka
obmedzuje nepretrzitu
¢innost na maximalnu
hodnotu uvedent v ,Tabulka
2“

Vymedzenie pouzitia

Vo véeobecnosti plati, e zariadenie ROBUS umozriuje automatizaciu brén s hmotnostou alebo dizkou podia limitov

uvedenych v ,Tabulka 1".

Trvanlivost Odhadovana na 20 000 az 250 000 cyklov, podla podmienok uvedenych v , Tabulka 2".

r 230V~ (+10% -15% 230V~ (+10% -15% 230V~ (+10% -15% 230V~ (+10% -15%
hE NI ) s ) s ) s ) iy )
Verzia V1 (120V) 120V~ 50/60Hz 120V~ 50/60Hz 120V~ 50/60Hz
Verzia AUO1 (250V) 250V~ 50/60Hz 250V~ 50/60Hz 250V~ 50/60Hz
Maximalny prikon pri 400W [1,8A] 500W [2,5A] 650W [3,0A]
rozbehu [3,9A verzia V1] [3,9A verzia V1] [3,9A verzia V1] 600W [2,8A]
[zodpovedajuci ampérom] | [3,9A verzia /AUO1] [3,9A verzia /AUO1] [3,9A verzia /AUO1]

Trieda izolacie

1 (je potrebné bezpecnostné uzemnenie)

Nudzové napajanie

S volitelnym prislusenstvom PSS124

Vystup majaku [Poznamka
1]

Pre 2 majaky s LED ELDC alebo maximalne 2 Ziarovky 12V 21W

Vystup OGI [Poznamka 1]

Pre 1 Ziarovku 24V maximalne 10W (vystupné napétie mbZe kolisat od -30 do +50% a mdze ovladat aj malé relé)

Vystup BLUEBUS Vystup so zatazou maximalne 15 jednotiek BLUEBUS

Vstup STOP Pre ,rozpl'naoie kontakvty, s'pfnacie kontgkty aIQbQ kont,aktyls Konétantnym odporom 8,2 kQ; pri samonacitani (zmena
vzhladom k stavu ulozenému do pamate aktivuje ovladaci prikaz ,STOP*)

Vstup SbS Pre spinacie kontakty (zopnutie kontaktu spdsobi aktivaciu oviadacieho prikazu Krokovy reZim)

Vstup PHOTO Vstup pre fotobunku s relé

Vstup ZATVORIT Pritomné na rozsirujlcej karte (prisluSenstvo). Pozri odsek ,Rozsirujuce karty I/0 (volitelné prislusenstvo)".

Vstup AUX_IN Pritomné na rozSirujlicej karte (prisluSenstvo). Pozri odsek ,RozsSirujtice karty 1/0 (volitelné prislusenstvo)".

Zasuvka radia Konektor SM pre prijimace SMXI alebo OXI

Vstup radiovej ANTENY 52 Q pre kabel typu RG58 alebo obdobny

Programovatelné funkcie

8 funkcii typu ON-OFF a 8 nastavitelnych funkcii. Pozri odsek ,,Programovanie prvej tirovne (ON-OFF)“ a ,

Programovanie druhej urovne (nastavitelné parametre)”.

Funkcie samonacitania

Samonacitanie zariadeni pripojenych k vystupu BLUEBUS

Samonacitanie typu zariadenia ,STOP* (spinaci kontakt, rozpinaci kontakt alebo rezistor 8,2k<)

Samonacditanie dizky automatizacie a vypocet bodov spomalenia a Ciastoéného otvorenia

Standby vsetko (W) 0.4 0.4 0.4 0.4
(Svt’e;ndby vSetko okrem WiFi N/A N/A 15 N/A

Tento produkt ma vystup ,,24V*, z ktorého je mozné odoberat napajanie pre doplnkové prislusenstvo. Pri vypocte spotreby v
rezime Standby nebola zohl'adnena spotreba prislusenstva. Skontrolujte v prislusnych navodoch spotrebu tychto zariadeni.

& Tento produkt ma konektor RADIO, do ktorého je mozné vlozit doplnkové karty pre dalSie funkcie. Pri vypoéte spotreby v
pohotovostnom rezime nebola zohl'adnena spotreba energie prislusenstva. Spotrebu tohto prisluSenstva si overte v pris-
lusnych pokynoch. V tovarenskych nastaveniach je vystup BlueBUS v pohotovostnom rezime vypnuty.

Poznamka 1
rozhran.
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Vystup mdze byt naprogramovany s inymi funkciami (pozri ,Tabulka 18" na strane 33 34) alebo prostrednictvom kompatibilnych



Tabulka 33

TECHNICKE PARAMETRE VSTAVANEHO RADIOVEHO PRIJIMACA

Popis

Technicky parameter

Typ

Zabudovany obojsmerny prifimac

Dekodovanie

OXIBD: ,BD" /,0-code*

Vysielace, ktoré je mozné
ulozit do pamate

Az 100 v pripade uloZenia do paméte v ,Rezime 1*

Vstupna impedancia 50 Q

Prijimacia frekvencia 433,92 MHz
Vysielacia frekvencia 438,92 MHz (ijba BD)
Citlivost’ - 108 dBm
Vyzarovany vykon (ERP) <10 mW (OXIDB)

Tabulka 34

TECHNICKE PARAMETRE ZABUDOVANEHO MODULU WIFI (AK JE K DISPOZICII)

Popis

Technicky parameter

Typ WIFI rozhrania s
internou anténou

802.11b/g/n — 2.4GHz

Zabezpecenie WIFI

OPEN/WEP/WPA-PSK/WPA2-PSK

Bluetooth ®

v4.2 BR/EDR/BLE

Vyzarovany vykon (EIRP)

P <20 dBm
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Vyhlasenie o zhode EU
a vyhlasenie o zac¢leneni neuplného strojového zariadenia
Nice S.p.A. wrobca tohto zariadenia vyhlasuje, Ze je v stlade s smernicou 2014/53/EU (RED) a smernicou 2006/42/ES (Stroje) podia prilohy II, ¢ast

1, oddiel B. Navod na pouZitie a Uplny text vyhldsenia o zhode EU je dostupny na nasledujlicej internetovej adrese: www.niceforyou.com; v sekcii ,po-
dpora“ a ,download”.

4 N\
l Ni <t Ni 50
Nice|rsS400 IC€| RBS600 IC€ |RrBs600HS
Made in Italy | P/N:RBS400 Made in Italy | P/N:RBS600 Made in Italy | P/N:RBS600HS
Nice SpA Via Callalta,1 31046 Oderzo TV Italy Nice SpA Via Callalta,1 31046 Oderzo TV ltaly Nice SpA Via Callalta,1 31046 Oderzo TV ltaly
250w 230V 50/60Hz 450W | 230V 50/60Hz 450W 230V 50/60Hz
3.6Nm |[[-20°C[+55° 9Nm |}-20°C[+55° 5.9Nm |}-20°C[+55°

IP44[10min eg | s/h IP44| 7min |30 es/h
2 ‘ e
: @ X :
§ Wi Qe Ues2ExHle K :
[E]FRsciE] [m] ek [w] AEra ERET g
R Pl it g RS
www.Niceforyou.com www.Niceforyou.com www.Niceforyou.com
T Bl e Stk T
INSTR. MANUAL INSTR. MANUAL PROGRAMMING INSTR. MANUAL
Nice| rps:
Made in Italy | P/N: RBS800R00
Nice SpA Via Callalta,1 31046 Oderzo TV ltaly
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13 UDRZBA VYROBKU

Na zachovanie konstantnej Urovne bezpecnosti a na zaistenie maximalnej
zivotnosti celej automatizacie je potrebna pravidelna udrzba.

& Udrzba musi byt vykonavana pri déslednom dodrziavani
bezpecénostnych pokynov, uvedenych v tomto navode,
ako aj nariadeni platnych zakonov a noriem.

Pokyny pre udrzbu elektroprevodovky:

1. Naplanujte udrzbu maximdine kazdych 6 mesiacov alebo ma-
ximalne po 2.000 manévroch od predchadzajucej udrzby

2. Odpojte akykolvek zdroj elektrického napajania, vratane pripad-
nych zaloznych akumulatorov

3. Skontrolujte stav opotrebovania vSetkych materialov, ktoré tvoria
automatizaciu, s mimoriadnym ddrazom na prejavy erozie alebo
oxidacie sucasti konstrukcie; nahradte diely, ktoré neposkytuju do-
statoné zaruky

4. Skontrolujte opotrebovanie pohyblivych sucasti: pastorok, ozubeny
hreben a vSetky stcasti kridla dverf; vymerite opotrebované diely

5. Znovu pripojte zdroje elektrického napdjania a vykonajte vSetky
skusky a kontroly uvedené v odseku ,Zdvereéna kontrola pred
uvedenim do prevadzky" (strana 24).

14 LIKVIDACIA VYROBKU

|| Tento vyrobok je neoddelitelnou su¢astou automatizacie,
a preto musi byt zlikvidovany spolu s nou.

Ako v pripade Ukonov instalacie musia byt i po skonéeni Zivotnosti toho-
to vyrobku Ukony zavereénej demontéaZe vykonané kvalifikovanym per-
sondlom.

Tento vyrobok je tvoreny réznymi druhmi materidlov: niektoré mozu byt
recyklovang, iné musia byt zlikvidované. Je potrebné sa informovat o sy-
stémoch recyklécie alebo likvidacie, ur€enych nariadeniami, ktoré platia na
vaSom Uzemi pre tuto kategoriu vyrobku.

& UPOZORNENIE

Niektoré casti vyrobku moézu obsahovat znecistujlice
alebo nebezpecné latky, ktoré by v pripade Uniku do Ziv-
otného prostredia mohli sposobit Skody na samotnom
zivotnom prostredi, aj na ludskom zdravi.

Ako informuje vedla zobrazeny sym-
bol, je zakazané odhadzovat ten-
to vyrobok do bezného domového
odpadu. Preto pri jeho likvidacii vyko-
najte ,separovany zber“ podl'a metod
uréenych nariadeniami platnymi na
vaSom Uzemi, alebo doructe vyrobok
spat’ predajcovi pri nakupe nového
obdobného vyrobku. Ak je do vyrobku
nainstalovany nidzovy napajaci dopl-
nok, tento dopinok obsahuje batérie,
ktoré musia byt demontované a zlikvi-
dované podla Specifickych postupov
pre dany typ batérie.

UPOZORNENIE

Nariadenia platné na miestnej urovni mézu pocitat’ s
vyraznymi sankciami v pripade svojvolnej likvidacie tohto
vyrobku.
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POKYNY A UPOZORNENIA NA POUZITIE

Pred prvym pouZitim automatizacie si nechajte technikom, vykonavajucim
inStalaciu, vysvetlit povod zvySkovych rizik a venujte par mindt precitaniu
tohto navodu a varovaniam, ktoré vam dorucCil technik vykonavajuci
inStalaciu. Uschovajte navod kvoli akejkolvek buducej pochybnosti a odo-
vzdajte ho pripadnému novému majitelovi automatizacie.

& UPOZORNENIE!

Vasa automatizacia je strojnym zariadenim, ktoré pre-
sne vykonava vaSe prikazy. Nezodpovedné a nevhodné
pouzitie ho mdze urobit nebezpeénym:

Neovladajte pohyb automatizacie, ked' sa v jej dosahu nachad-

zaju 0soby, zvierata alebo veci

- Jejednoznacne zakazané dotykat sa Casti automatizacie pocas
jej pohybu

- Fotobunky nie st bezpe¢nostnym zariadenim, ale len pomoc-
nym zariadenim pre bezpe€nost. Su vyrobené technoldgiou s
velmi vysokou spolahlivostou, ale v extrémnych situdciach sa
mozu vyznaCovat nespravnou Cinnostou alebo dokonca sa
pokazit, pricom chyba by nemusela byt hned' zrejma

- Pravidelne kontrolujte spravnu ¢innost fotobuniek.

JE JEDNOZNACNE ZAKAZANE prechadzat priestorom
automatizacie, ked' sa zatvara! Prechod je dovoleny len
v pripade, ked' je automatizacia uplne otvorena a zasta-
vena.

DETI

Zariadenie automatizacie zarucuje vysoky stupen
bezpecnosti. So svojimi detekénymi systémami kontro-
luje a zarucuje svoj pohyb za pritomnosti osob a veci.
V kazdom pripade je rozumné zakazat detom hrat sa v
blizkosti automatizacie. Dalej nenechavajte v ich dosahu
dialkové ovladania, aby sa zabranilo neziaducim akti-
vaciam. Automatizacia nie je hra!

Vyrobok nie je uréeny na pouzitie osobami (vratane deti)
so znizenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo dusevnymi
schopnostami alebo s nedostatoénymi sktisenostami a
znalostami, s vynimkou pripadu, kedy m6zu pocas tohto
pouzitia vyuzit dozor osoby zodpovednej za ich bezpecn-
ost, dohl'ad alebo jej pokyny tykajtice sa pouzitia vyrobku.

Poruchy: Ked' si povSimnete poruchového spravania automatizacie, vyp-
nite elektrické napdjanie zariadenia a vykonajte manuélne odistenie motora
(pozri ndvod na konci kapitoly) kvdli umozneniu manualne ovliddanej inn-
osti automatizécie. Nevykondvajte ziadnu opravu, ale poZiadajte o zakrok
technika vykondvajuceho instalacie, ktorému doveruijete.

Nevykonavajte zmeny zariadeni a parametrov programo-
vania a regulacie riadiacej jednotky ovladania: tato zo-
dpovednost je vyhradena vasmu technikovi poverenému
instalaciou.

Poskodenie alebo chybaijlice napajanie: v dobe Cakania na zakrok
vasho technika povereného instaléciou alebo v dobe ¢akania na obnove-
nie dodavky elektrického prudu, ked zariadenie nie je vybavené niidzovym
napajanim, automatizacia méze byt pouzivana vykonanim manualneho
odistenia motora (pozri pokyny na konci kapitoly) a manualinym pohybom
automatizacie.
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Nepouzitelné bezpecnostné zariadenia: Tato funkcia umozfiuje zaistit

¢innost automatizécie aj v pripade, ked' niektoré bezpecnostné zariadenie

nefunguije spravne, alebo ked'je Uplne nefunkéné. Automatizaciu je mozné
ovladat v rezime ,kontrola pritomnosti obsluhy” a postupovat pritom
nasledovne:

1. Prostrednictvom vysielaCa alebo volica s klu¢om odoslete prikaz
na uvedenie automatizacie do pohybu. Ked' vSetko funguje sprav-
ne, automatizacia sa bude riadne pohybovat; v opacnom pripade
majak niekolkokrat zablika a manéver nebude zahajeny (pocet blik-
nuti zavisi od dévodu, kvdli ktorému manéver nemédze byt zahajeny)

2. V tomto pripade do 3 sekind znovu aktivujte prikaz a udrzujte ho
aktivovany

3. Priblizne po 2 sekundéch automatizacia vykona pozadovany
manéver v rezime ,kontrola pritomnosti obsluhy, t. j. bude sa
pohybovat len po dobu, kedy bude udrzovany aktivovany prikaz.

ZavereCna kontrola pred uvedenim do prevadzky, pravidelna udrzba a

pripadné opravy musia byt zdokumentované tym, kto vykona pracu a

dokumenty musia byt uchovavané vlastnikom zariadenia. Pravidelne

vykonavajte Cistenie skiel fotobuniek (s pouZitim jemnej a mierne navihéen-

ej handry) a odstranenie pripadného listia alebo kamenov, ktoré by mohli
branit v ¢innosti automatizacie.

Ked' sti bezpecénostné zariadenia nepouzitelné, odporuca
sa nechat’ ¢o najskér vykonat opravu kvalifikovanym te-
chnikom.

Pred vykonavanim akéhokolvek zakroku udrzby ma-
nualne odistite motor, aby sa zabranilo tomu, ze niekto
bez upozornenia uvedie automatizaciu do pohybu (pozri
pokyny na konci kapitoly).

Udrzba: Pre zachovanie konstantnej trovne bezpecnosti a pre zaistenie
maximalnej Zivotnosti celej automatizacie je potrebna planovana udrzba
(najmenej kazdych 6 mesiacov).

|| Akykolvek zakrok kontroly, idrzby alebo opravy musi byt
vykonany vyhradne kvalifikovanym personalom.

Likvidacia: Po skonceni Zivotnosti automatizacie sa uistite, Ze jej likvidacia
bude vykonana kvalifikovanym personalom, a ze jednotlivé materialy budu
zrecyklovangé alebo zlikvidované v sulade s platnymi miestnymi predpismi.
Vymena dialkového ovladania: Ked sa vam zda, ze vase radiové ovlad-
anie po istej dobe funguje horsie, alebo ked' nefunguje vobec, mohlo by
sa jednat jednoducho o vybitie batérie (v zavislosti na pouZziti by mohlo
uplynut niekolko mesiacov alebo viac ako rok). MdZete si toho vSimnut na
zaklade toho, Ze kontrolka potvrdenia prenosu sa nerozsvieti, svieti slabym
svetlom alebo sa rozsvieti len na kratku dobu. Skor ako sa obrétite na
pracovnika vykondvajuceho intalécie, skuste vymenit batériu za batériu z
iného funkéného vysielata: ked'je pricinou poruchy batéria, staci ju vyme-
nit' za iny, rovnakého typu.
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ktory umoziuje manualne otvaranie a zatvaranie automatizacie.

Pomocou dodaného kitca otvorte zaistovaci hacik (A) ("Obrazok
vych ruciciek a vyberte ho.

86“)
Teraz je mozné manuélne pohybovat automatizaciou do pozadov-

anej polohy.

Tieto Ukony manuélneho oviadania musia byt vykonané v pripade vypadku

elektrickej energie, portch ¢innosti alebo faz instalacie.

Pri odisteni postupuite nasledovne:
Na zaistenie zatvorte zaistovaci hacik, otoCte kiti¢om proti smeru hodino-

Elektroprevodovka je vybavena mechanickym odistovacim systémom,

Manualne odistenie a zaistenie elektroprevodovky
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15 PROGRAMOVATELNE PARAMETRE A FUNKCIE

Na nasledujucich stranach su uvedené vSetky parametre a funkcie riadiacej jednotky s prisludnymi referenCnymi hodnotami. S vynimkou niektorych
parametrov, ktoré su iba na Citanie, mozno takmer vietky dostupné parametre upravovat cez vietky kompatibilné rozhrania Nice.

& UPOZORNENIE: Nice si vyhradzuje pravo zmenit referenéné hodnoty a funkcie bez upozornenia.

15.1 LEGENDA SYMBOLOV

Tato legenda predstavuje a opisuje symboly pouzité na nasledujucich strandch.
® = Automaticky postup

£7 = Manuélny postup

= Parameter multi karty

X = Parameter iba na ¢itanie - (Parameter nemozno upravovat)

15.2 VSEOBECNE PARAMETRE

Tento parameter umoziuje priradit automatizéacii nazov odlisny od pévodného nazvu, aby sa ulahila jej identifikacia (napr. ,orana severnej strany”).
Mozno pouZit nazov s dizkou az 24 znakov vratane medzier.

Celok je Cislo, ktoré musi byt povinne priradené kazdej elektroprevodovke, prijfimacu alebo inému zariadeniu, ktoré méze byt potencidlne pripojené do
siete BusT4, aby sa definovala jeho ,0blast prislusnosti. Nasledne pri pouZivani automatiz&cif pritomnych v komplexnom systéme bude mozné sti¢asne
ovladat vSetky zariadenia, ktoré maju rovnakeé &islo celku.

Adresa je Gislo, ktoré musi byt priradené kazdej elektroprevodovke, priimacu alebo inému zariadeniu, ktoré moZe byt potenciélne pripojené do siete
BusT4, aby sa odliSilo od inych zariadeni pritomnych v celku. Preto je potrebné, aby zariadenia v celku mali navzajom odliSnu adresu.

Tato funkcia umoznuje priradit zariadeniu, ktoré musi byt oviadané (napriklad elektroprevodovke alebo inému zariadeniu, ktoré méze byt potencialne

pripojené k sieti BusT4), Cislo, ktoré umoznuje, aby toto zariadenie patrilo do Specifickej ,oviadacej skupiny”.

Sucastou rovnakej skupiny mozu byt viaceré zariadenia patriace aj do réznych celkov. Je mozné vytvorit az 14 skupin zariadeni a to isté zariadenie

mozno viozit do 4 rbznych skupin.

- sUcasné ovladanie niekolkych zariadeni zahrnutych v skupine, aj ked niektoré z nich patria do réznych celkov:

- vyuzivanie jedného prijimaca nainStalovaného v jednom zo zariadeni, ktoré je suCastou skupiny, na oviadanie vSetkych zariadeni, ktoré su sucastou
tejto skupiny.

Tato funkcia umoZnuje zobrazit verziu firmvéru pritomného v zariadeni.

Tato funkcia umoZiuje zobrazit verziu hardvéru pritomného v zariadeni.

Tato funkcia umoznuje zobrazit sériové Cislo, ktoré jednoznacne identifikuje zariadenie. Toto Cislo je pre kazdé zariadenie iné, aj ked'ide o rovnaky model.
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15.3 INSTALACNE PARAMETRE

|| Programovanie dostupné cez kompatibilné rozhrania

Vyhl'adavanie Bluebus (0x0A)

Tato funkcia umoZznuje spustit’ proces nacitania zariadeni pripojenych k vstupu Bluebus a vstupu STOP. Pouziva sa tiez na identifikaciu smeru otacania
motora (pozri odsek o smere otaCania motora) a na priradenie pripojenych rozSirujucich kariet.

Programovanie pol6h

Tato funkcia umoziiuje zmerat vzdialenost medzi koncovym spinacom zatvarania a koncowym spinadom otvarania (dizka kridla dverf automatizacie).
Toto meranie vyuziva riadiaca jednotka na to, aby mohla presne vypocitat’ body (polohy), v ktorych musi kridlo dveri automatizacie pocas vykonavania
manévru zaCat spomalovat, a urCit polohy Ciastocného otvorenia.

Pre aktivaciu vyhladavania polohy je potrebné stladit klaves ,,Start®.

- Rychlost pohybu (30 ---% 100 (%), Standardne = 40 (%))
Umozriuje definovat rychlost, ktord sa ma pouzit pocas postupu programovania poloh.

- Maximalne otvorenie
Umoznuje zobrazit polohu koncového spinaca otvarania po jej nauceni.

- Spomalenie pri otvarani
Funkcia vyjadrena v metroch. Umoziuje naprogramovat presny bod (polohu), v ktorom chcete, aby automatizacia zacala spomalovat svoj pohyb, skér
ako dosiahne koncovy spina¢, na konci manévru Otvarania. Po naprogramovani pozadovanej polohy je potrebné ju ulozit pomocou tlacidla ,OK®.

- Spomalenie pri zatvarani
Funkcia vyjadrena v metroch. UmoZiuje naprogramovat presny bod (polohu), v ktorom chcete, aby automatizacia zacala spomalovat svoj pohyb, skor
ako dosiahne koncovy spinac, na konci manévru Zatvorenie. Po naprogramovani pozadovanej polohy je potrebné ju ulozit pomocou tlacidla ,OK*.

- Ciastoéné otvorenie 1
Funkcia je vyjadrena v metroch. Umoziuje naprogramovat presny bod (polohu), v ktorom chcete, aby automatizacia zastavila svoj pohyb po prikaze
,Ciastocné otvorenie 1“, po¢as manévru Otvorenie. Po naprogramovani pozadovanej polohy je potrebné ju ulozit pomocou tlacidla ,,OK*.

- Ciasto&né otvorenie 2 )
Funkcia vyjadrena v metroch. Umoznuje naprogramovat presny bod (polohu), v ktorom chcete, aby automatizécia zastavila svoj pohyb po prikaze ,Cias-
tocné otvorenie 2“, po¢as manévru Otvorenie. Po naprogramovani pozadovanej polohy je potrebné ju ulozit pomocou tlacidla ,,OK*.

- CGiastoéné otvorenie 3

Funkcia vyjadrena v metroch. Umozfiuje naprogramovat presny bod (polohu), v ktorom chcete, aby automatizacia zastavila svoj pohyb po prikaze ,Cias-
tocné otvorenie 3", pocas manévru Otvorenie. Po naprogramovani pozadovanej polohy je potrebné ju uloZit pomocou tladidla ,,OK*.
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Vymazanie tudajov (0x0C)

& Postupy vymazania opisané nizSie nie je mozné vratit spat.
Tato funkcia umoznuje vymazat konfiguraciu riadiacej jednotky a v nej ulozené Udaje, a to vyberom z dostupnych moznosti:

- Ziadne vymazanie
Nevykona sa ziadne vymazanie;

- Zariadenia Bluebus
Vymaze konfiguraciu zariadeni Bluebus, vstupu STOP a predtym ziskanych rozsirujucich kariet;

- Polohy
Vymaze vSetky ulozené polohy;

- Hodnoty funkcii
Vymaze vSetky hodnoty a nastavenia funkcii, ktoré poskytuje riadiaca jednotka, a obnovi ich na vyrobné hodnoty;

- Vymazat vSetko

Umoznuje vymazat vSetky Udaje nachadzajluce sa v pamati riadiacej jednotky (vratit ich na vyrobné nastavenia) s vynimkou vyhradenych parametrov:
celok, adresa, verzia hardvéru, verzia softvéru, sériové Gislo.

15.4 ZAKLADNE PARAMETRE

Automatické zatvorenie (ON --» OFF, Standardne = OFF) (0x80)

Funkcia umoznuje aktivovat v riadiacej jednotke automatické zatvaranie na konci Uplného manévru Otvorenia.

Funkcia ON = manéver automatického zatvarania zacina po uplynuti naprogramovanej Gakacej doby vo funkcii ,doba Cakania“.
Funkcia OFF = Cinnost riadiacej jednotky je ,poloautomaticka"“.

Doba pauzy (0 ¥ 240 (s), Standardne = 30 s) (0x81)

Tento parameter definuje pozadovany ¢as ¢akania, ktory musi uplynut' medzi koncom manévru Otvorenie a zaCiatkom manévru Zatvorenie.

& UPOZORNENIE = Tento parameter sa pouziva iba vtedy, ak je zapnuta funkcia ,,automatické zatvorenie®.

Zatvorit po foto (0x86)

- Aktivna (ON -9 OFF, Standardne = OFF)

Funkcia umozfiuje ponechat automatizéciu v otvorenej polohe iba na ¢as potrebny na prejazd vozidiel alebo prechod oséb. Po uplynuti tejto doby sa
automaticky aktivuje manéver zatvarania, ktory sa zacne po urcitom ¢ase naprogramovanom vo funkcii ,doba ¢akania“. (Funkcia vyuziva fotobunky na
identifikaciu prechodu os6b/vozidiel a spustenie manévru zatvorenia).

Funkcia ON = aktivna funkcia ,Zatvorit po foto".
Funkcia OFF = funkcia je vypnuta.

& UPOZORNENIE = Funkcia ,,zatvorit po foto“ sa automaticky zablokuje, ak sa po¢as prebiehajuceho manévru odosle prikaz
Stop, ktory zablokuje manéver.

- Rezim (OTVORIT VSETKO -4 OTVORIT AZ PO UVOLNENIE, §tandardne = OTVORIT AZ PO UVOLNENIE)
Tento parameter je z vyroby nastaveny na rezim ,otvorit az po uvolnenie“. Funkcia méa 2 prevadzkové rezimy:

- otvorit’ vSetko = ak bezpeCnostné zariadenia (fotobunky) zasiahnu po€as manévru zatvorenia, automatizécia zacne vykonavat kompletny
manéver otvorenia. Po ,dobe Cakania“ automatizcia automaticky spusti manéver zatvorenia.
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- otvorit az po uvolhenie = ak bezpetnostné zariadenia (fotobunky) zasiahnu po¢as manévru zatvorenia, automatizacia zacne vykonavat
manéver otvorenia, ktory pokraGuje az do uvolnenia fotobuniek. V tomto bode sa manéver zastavi a po uplynuti doby ¢akania, naprogramo-
vanej vo funkcii ,doba ¢akania“, automatizacia spusti manéver zatvorenia. Poznamka — Ak ,Automatické zatvorenie* nie je aktivne, riadiaca
jednotka sa prepne do rezimu ,otvorit vSetko®.

- Doba ¢akania (0 -9 250 (), Standardne =5 s)
Tato funkcia umoZznuje naprogramovat v riadiacej jednotke pozadovany ¢as Cakania, ktory musi uplynut medzi koncom otvaracieho manévru (alebo po
uvolneni fotobuniek) a zaGiatkom manévru zatvarania.

Vzdy zatvorit’ (0x87)
- Aktivna (ON ---9 OFF, Standardne = OFF)
Tato funkcia umoznuje automatizacii autonémne vykonat zatvaraci manéver po vypadku elektrického pradu. Funkcia sa aktivuje iba po vypadku pradu.

Funkcia ON = po obnoveni elektrického pridu sa vykona manéver zatvarania.
Funkcia OFF = po obnoveni elektrického prudu zostane automatizacia stat.

& UPOZORNENIE = Z bezpecénostnych dovodov, ked je funkcia aktivna, manévru zatvarania predchadza blikanie vopred,
ktorého trvanie je naprogramované vo funkcii ,doba ¢akania® (pozri nizSie).

- Rezim (VZDY ZATVORIT -3 BEZPECNE AUTOMATICKE ZATVORENIE, $tandardne = VZDY ZATVORIT)
Funkcia méa 2 prevadzkové rezimy:

- vzdy zatvorit = po vypadku elektrického prudu, ked sa obnovi napajanie a uplynie ¢as uvedeny v parametri ,doba ¢akania“, automatizacia
vykond Automatickeé zatvorenie

- bezpecné zatvorenie = aktivaciou tohto rezimu je po vypadku elektrického prudu mozné po obnoveni napajania dosiahnut dva vysledky:
- vykonanie automatického zatvorenia pri dodrzani Casu naprogramovaného vo funkcii ,blikanie vopred*, ak v Case vypadku prebiehalo
odpocitavanie vySSie uvedeného Casu;
- vykonanie manéveru Zatvorenie, ak v ¢ase vypadku prudu prebiehalo automatické zatvaranie a manéver nebol dokonceny.

Poznamka — Ak bolo automatické zatvaranie zrusené pred vypadkom prudu (napriklad odoslanim prikazu Alt), manéver zatvarania sa po obnoveni
dodavky elektriny nevykona.

- Doba ¢akania (0 -4 20 (s), Standardne = 5 s)
Tento parameter umoZziuje naprogramovat v riadiacej jednotke pozadovany ¢as Cakania, ktory musf uplyndt medzi reStartom z dévodu vypadku pridu
a zaCiatkom zatvéracieho manévru. Tento parameter je pouzivany iba vtedy, ak je rezim ,AKTIVNE" nastaveny na ON.

Ovladanie sily (0x47)

- Sila otvorenia (10 - 100 (%), Standardne = 70%)
Tato funkcia umoznuje nastavit silu, ktord mdze motor pouzit poCas otvaracieho manévru.

- Sila spomalenia otvorit (10 ---% 100 (%), Standardne = 70%)
Tato funkcia umoznuje nastavit silu, ktori méze motor pouzit pocas fazy spomalovania otvaracieho manévru.

- Sila zatvorenia (10 -9 100 (%), Standardne = 70%)
Tato funkcia umozriuje nastavit silu, ktord méze motor pouzit poCas zatvaracieho manévru

- Sila spomalenia zatvorit (10 -9 100 (%), Standardne = 70%)
Tato funkcia umozriuje nastavit silu, ktord méze motor pouzit poCas fazy spomalovania zatvaracieho manévru

- Doba zasahu sily (0 -9 500ms, Standardne rdzne, 4 x £
Funkcia umoznuje nastavit maximalny ¢as zasahu pocas jednotlivych faz vykonavania manévru.

[Karta 1] - Maximalny ¢as zasahu pocas otvaracieho manévru (O ---% 500ms)

[Karta 2] - Maximélny ¢as zasahu pocas fazy spomalovania otvaracieho manévru (O == 500ms)
[Karta 3] - Maximélny ¢as zasahu pocas zatvaracieho manévru (O -4 500ms)

[Karta 4] - Maximalny ¢as zasahu pocas fazy spomalovania zatvaracieho manévru (O -4 500ms).
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Ovladanie rychlosti (0x40)

- Rychlost otvorit (25 ---% 100 (%), Standardne = 60%)
Tato funkcia umoznuje naprogramovat rychlost, ktord motor pouziva pocas otvaracieho manévru.

- Rychlost spomalenia otvorenia (22 -9 100 (%), Standardne = 22%)
Tato funkcia umoznuje naprogramovat rychlost, ktord motor pouziva pocas fazy spomalovania otvaracieho manévru.

- Rychlost zatvorit (25 -9 100 (%), Standardne = 60%)
Tato funkcia umozriuje naprogramovat rychlost, ktorl motor pouziva pocas zatvaracieho manévru.

- Rychlost spomalenia zatvorenia (22 -9 100 (%), Standardne = 22%)
Tato funkcia umoznuje naprogramovat rychlost, ktord motor pouziva pocas fazy spomalovania zatvaracieho manévru.

Rozbeh (0x8F)

- Aktivna (ON -9 OFF, Standardne = OFF)
Tato funkcia je uzitocna v pripade vysokeého statického trenia (napriklad sneh alebo lad blokujuci automatizaciu), pretoze umoznuje na chvilu zvysit (pozri
Cas rozbehu) rychlost a silu pouzitu v prvych okamihoch pohybu

Funkcia ON = hodnoty priradené funkciam suvisiacim so silou a rychlostou motora su (do¢asne) zvySené, aby poskytli motoru viac vykonu pocas
pociatocnej fazy manévru
Funkcia OFF = normélna prevadzka

- Doba rozbehu (0 - 10 (s), Standardne = 0s)
Tato funkcia umoziuje naprogramovat trvanie pociatocného rozbehu motora

& UPOZORNENIE! Funkcia sa prejavi iba vtedy, ak je funkcia ,rozbeh“ nastavena na ON.
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Blikanie vopred (0x93)

- Aktivna (ON -9 OFF, Standardne = OFF)
Funkcia umoznuije pred zaGatim kazdého manévru vygenerovat predoezné blikanie, ktoré vas vopred upozorni na nebezpecnu situaciu. Je mozné na-
konfigurovat ¢asy blikania vopred pre kazdy smer chodu

Funkcia ON = aktivujte ¢as blikania, ktory uplynie medzi zapnutim blikajuceho indikatora a zaciatkom otvaracieho alebo zatvaracieho manévru
Funkcia OFF = signalizany majék sa rozsvieti spolu so zacatim manévru

- Doba pri otvarani (1 -9 10 (s), Standardne = 3s)
Tato funkcia umoznuje naprogramovat ¢as blikania, ktoré signalizuje bliziaci sa zaCiatok otvaracieho manévru; je spojena s funkciou ,blikanie vopred”.

- Doba pri zatvarani (1 ---» 10 (s), Standardne = 3s)
Tato funkcia umoznuje naprogramovat ¢as blikania, ktoré signalizuje bliziaci sa zaciatok zatvaracieho manévru; je spojena s funkciou ,blikanie vopred”.

Pohotovostny rezim (0x8B)

- Aktivne (ON -9 OFF, predvolené = ON)
Tato funkcia umoziuje maximalne znizit spotrebu elektrickej energie, pretoze po uplynuti ,,doby Cakania® na konci kazdého manévru sa vystupy, interné
periférie a stavové LED vypnu.

Funkcia ON = Aktivuje funkciu pohotovostného reZzimu podia profilu zvoleného v ,ReZim*“. Tato funkcia je uZitoéna najma v pripade prevadzky na aku-
mulatory
Funkcia OFF = Automatizécia nikdy neprejde do reZimu nizkej spotreby.

- Rezim (bezpecnosti ---» Bluebus ---9 vSetko, vSetko okrem Wifi, predvolené = pre modely bez integrovaného Wifi = "vSetko"; pre modely s integro-
vanym WiFi ako ROBUSB00HS predvolena hodnota je "vSetko okrem WiFi")

Funkcia pohotovostného rezimu ma 4 prevadzkové rezimy:

- bezpecnostné zariadenia — Riadiaca jednotka vypne vysielaCe fotobuniek Bluebus a vsetky LED, s vynimkou LED Bluebus, ktora vSak bude
blikat pomalsie.

- bluebus - Riadiaca jednotka vypne vystup Bluebus (zariadenia) a vSetky LED, s vynimkou LED Bluebus, ktora vSak bude blikat pomalSie.

- vSetko - Riadiaca jednotka vypne: vystup Bluebus (zariadenia), vystupy riadiacej jednotky (a pripadnych rozSirujucich modulov), napéatie 12V
sluzieb, modul Wifi (ak je k dispozicii) a vSetky LED, s vynimkou LED Bluebus, ktora vSak bude blikat pomalSie.

- vSetko okrem Wifi — Riadiaca jednotka vypne: vystup Bluebus (zariadenia), vystupy riadiacej jednotky (a pripadnych rozsirujucich modulov),
napatie 12V sluzieb, a vSetky LED, s vynimkou LED Bluebus, ktora vSak bude blikat pomalSie. V tomto rezime nie je zabudovany wifi
modul vypnuty!.

POZOR! Ked centralna jednotka prijme prikaz na pohyb prostrednictvom miestnych tlacidiel, prikaz prostrednictvom
drotovych vstupov na pohyb, prikaz z externych vysielaov alebo prikazy zaslané prostrednictvom aplikacii dostupnych na
mobilnych zariadeniach, centralna jednotka opusti rezim nizkej spotreby na vykonanie pozadovaného prikazu. Po ukonéeni
spravy, ak je to predpokladané, sa vrati do rezimu nizkej spotreby podla konfiguracie. Po ukonéeni operacie, ak je funkcia
ON, centralna jednotka znovu aktivuje rezim Standby.

& POZOR! Ak chcete pouzivat fotobunky EPMB, EPLB alebo iné fotobunky bluebus konfigurované v rezime "automatické
ovladanie otvarania", je potrebné deaktivovat funkciu standby nastavenim na OFF.

- Doba ¢akania (10 -9 600 (s), Standardne = 300s)

Funkcia umoznuje naprogramovat ¢as, ktory musi uplynut medzi koncom vykonania manévru a spustenim funkcie ,stand-by* (pohotovostny rezim).
Ak vyrobok este nie je nainstalovany, Gakacia doba pred vstupom do rezimu standby je 600s (10 mindt). Po nainstalovani a nakonfigurovani vyrobku
bude Gakacia doba ta, ktora je uvedena v tomto parametri.

- Rezim MASTER SLAVE
& POZOR! V konfiguracii MASTER SLAVE je povinné nastavit rezim standby OFF na oboch vyrobkoch.

Zablokovanie automatizacie (ON --» OFF, Standardne = OFF) (0x9A)

Tato funkcia umozriuje zablokovat pohyby automatizacie.
Funkcia ON = nevykona sa ziadny typ odoslaného prikazu, s vynimkou prikazu ,Krokovy rezim vysoka predn.”, ,Odblokovat*, ,Odblokovat a zatvorit*

a ,Odblokovat a otvorit“.
Funkcia OFF = normalna prevadzka
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Funkcia umoznuje deaktivovat ¢innost tlacidiel na riadiacej jednotke. Tato funkcia je uZitoéna najma vtedy, ked' su pritomné deti

Funkcia ON = riadiaca jednotka blokuje vSetky prikazy vykonavané tlacidlami riadiacej jednotky
Funkcia OFF = normalna prevadzka

& Upozornenie! Tlacidlo Radio zostava aktivne

Funkcia umozriuje zablokovat ¢innost vnutorného radiového oviadania. Tato funkcia je uzitoCna najmé vtedy, ak sa pouziva externy prijimac s pripojenim
SM (volitelné prisluSenstvo), ktory patri do rodiny OXI, OXIBD atd.

Funkcia ON = deaktivuje ¢innost interného prijimaca
Funkcia OFF = normélna prevadzka (zabudované radiové ovladanie aktivne)

Tato funkcia umozfiuje naprogramovat trvanie kratkej zmeny smeru, ktoru riadiaca jednotka nariadi ako bezpecnostny manéver po detekcii prekazky
alebo odoslani prikazu ,Alt".

Tato funkcia umoZznuje definovat maximalny ¢as dostupny pre kazdy manéver. Po tomto Case riadiaca jednotka automaticky vykona STOP, ¢im zablokuje
prave prebiehajuci manéver. Tato funkcia je uzito¢na najmé na ochranu elektromotora pred poskodenim.

Tento parameter umoZznuje naprogramovat v riadiacej jednotke pozadovany ¢as, ktory musi uplynit medzi koncom zatvaracieho manévru a zaciatkom
otvaracieho manévru.

Tento parameter umoznuje naprogramovat v riadiacej jednotke pozadovany ¢as, ktory musi uplyndt medzi koncom manévru zatvarania a zaGiatkom
otvaracieho manévru, kedy sa prisavka uvolni.

Tento parameter umoZziuje naprogramovat’ pozadovanu dobu, pocas ktorej zostane vecerné osvetlenie svietit na konci kazdého manévru alebo po

prikaze ,VeCerné osvetlenie - Casovac

Rezim slave:

Tento parameter je typu ON / OFF; od vyroby nastavena hodnota je ,OFF“. Pri pritomnosti dvoch elektroprevodoviek, ktoré musia pracovat synchroni-
zovane, pricom kazda je nainstalovana na jednom z dvoch kridel brany alebo dveri, musi jedna fungovat ako primarna (Master) a druha ako sekundarna
(Slave). Ak cheete vytvorit tuto konfiguraciu, nastavte motor Master na ,,OFF* a motor Slave na ,ON®.
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10 DOSTUPNE PRIKAZY

|
N

Vv nasledu1u0|ch tabulkach su uvedené vSetky dostupné prikazy, ktoré riadiaca jednotka dokaze interpretovat.
Tieto prikazy st rozdelené na ZAKLADNE a ROZSIRENE prikazy a moze ich pouzivat kazdy zdroj (dialkové ovladanie, kablové vstupy na svorkovnici,

kompatibilné rozhrania Nice...)

16.1 ZAKLADNE PRIKAZY
Prikazy pouzivané v typickej instalacii

Tabulka 35

OPIS ZAKLADNYCH PRIKAZOV

Konfiguracia prikazu

Popis

Otvorit Je to zakladny prikaz na vykonanie otvaracieho pohybu.
Zatvorit Je to zékladny prikaz na vykonanie zatvaracieho pohybu.
Stop Je to zékladny prikaz na prerusenie pohybu automatizécie.

Ciastoéné otvorenie 1

Riadiaca jednotka nechdva aplikaciu vykonavat manéver Otvaranie, kym sa nedosiahne poloha naprogramovana vo funkcii
Ciastocné otvorenie 1.

Krokovy rezim

Riadiaca jednotka nechdava aplikaciu vykonavat manéver nasledujuci po predtym vykonanom (alebo stéle prebiehajucom)
manévri podla poradia manévrov stanovenych v naprogramovanej sekvencii prikazu.

16.2 ROZSIRENE PRIKAZY

Prikazy pouzivané v pripade zlozitejSich potrieb (bytovky, firmy...)

Tabulka 36

OPIS ROZSIRENYCH PRIKAZOV

Konfiguracia prikazu

Popis

Krokovy rezim vysoka
predn

Riadiaca jednotka nechava aplikaciu vykonavat manéver nasledujuci po predtym vykonanom (alebo stale prebiehajicom)
manévri podla poradia manévrov stanovenych v naprogramovane;j sekvencii.
Dolezita informacia = Tento prikaz sa vykona, aj ked'je na riadiacej jednotke nastaveny prikaz ,zablokovat®.

Sp. obytny blok
(Krokovy rezim sp. obytny
blok)

Riadiaca jednotka nechava aplikaciu vykonavat sekvenciu ,zatvorit - zastavit - otvorit - otvorit“, kym sa nedosiahne
maximalna poloha otvorenia. Prikaz na zatvorenie je moZzné zadat iba po dosiahnuti maximalnej polohy otvorenia.

Ciastoéné otvorenie 2

Riadiaca jednotka nechdva aplikaciu vykonavat manéver Otvaranie, kym sa nedosiahne poloha naprogramovana vo funkcii
Ciastocné otvorenie 2.

Ciastoéné otvorenie 3

Riadiaca jednotka nechdva aplikaciu vykonavat manéver Otvaranie, kym sa nedosiahne poloha naprogramovana vo funkcii
Ciastocné otvorenie 3.

Zablokovat’

Riadiaca jednotka sa zablokuje a uz nevykonava ziadny typ prikazu, s vynimkou prikazov ,Krokovy rezim vysoka predn.”,
,Odblokovat®, ,Odblokovat a zatvorit“ a ,Odblokovat a otvorit*.

Otvorit a zablokovat’

Riadiaca jednotka nechdva aplikaciu vykonavat otvaraci manéver, kym sa nedosiahne poloha naprogramovana ako
L,otvorenie® a potom automatizaciu zablokuije.

Zatvorit a zablokovat’

Riadiaca jednotka nechava aplikaciu vykonavat manéver Zatvorenie, kym sa nedosiahne poloha naprogramovana vo funkcii
,Zatvorenie® a potom automatizaciu zablokuije.

Odblokovat’

Riadiaca jednotka sa odblokuje a obnovi sa jej normélna prevadzka (je mozné vykonat v3etky odoslané prikazy).

Odblokovat a otvorit

Odblokuje automatizaciu a necha vykonat manéver Otvorenie.

Odblokovat a zatvorit

QOdblokuje automatizaciu a necha vykonat manéver Zatvorenie.

Vecerné osvetlenie ON/OFF

Tento prikaz umoZiuje zmenit stav zapnutia a vypnutia ve¢erného osvetlenia na riadiacej jednotke.
Vecerné osvetlenie moze zostat aktivne maximalne 240 sekund (4 mindty), po ktorych sa automaticky vypne.

Vecerné osvetlenie -
casovac

Tento prikaz umoziuje zapnutie a vypnutie veerného osvetlenia na riadiacej jednotke.
Cas svietenia je mozné prispdsobit maximaline na 240 sekund (4 minuty).

Aktivacia aut. otvorenia

Pomocou tohto prikazu mdZzete aktivovat funkciu oviadacich fotobuniek bluebus a vstupov nakonfigurovanych v rezime
L,Otvorit sp. obytny blok”. Priklad: ked' su aktivované oviadacie fotobunky, riadiaca jednotka sposobi, ze automatizacia
vykona otvaraci manéver.

Deaktivacia aut. otvorenia

Tento prikaz umoZiuje deaktivovat vysSie opisany rezim ,aktivacia aut. otvorenia”“.
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17/ KONFIGURACIA PRIKAZOV

17.1 STANDARDNE PRIKAZY
Tato Cast zoskupuje dostupné konfiguracie, ktoré mozno priradit k vstupom na riadiacej jednotke (vratane vSetkych rozSirujlcich kariet).

Ddélezita informacia! Pre spravnu funkciu riadiacej jednotky je potrebné k vstupom priradit poZadovany prikaz a nasledne
pozadovany prevadzkovy rezim.

UPOZORNENIE! Spravanie prikazu je riadené podla rezimu v zozname ,prevadzkové rezimy*. Standardna konfiguracia je
zvyraznena tuénym pismom.

Tabulka 37

PREVADZKOVE REZIMY PRIKAZOV

svorkovnici)

i PREVADZKOVY REZIM
PRIKAZ POPIS (Standardné tuénym pismom)
Ziaden prikaz Nevykonava ziadny prikaz (je to uzitocné na zamedzenie interakcie vstupu na Neaplikovatelné

Krokovy rezim
(vstup ovladany ako
spinaci)

Riadiaca jednotka nechdva aplikaciu vykondvat manéver nasledujuci po predtym
vykonanom (alebo stéle prebiehajlicom) manévri

Otvorit - zastavit- zatvorit - zastavit
Otvorit - zastavit- zatvorit - otvorit
Otvorit — zatvorit — otvorit — zatvorit
Krokovy rezim sp. obytny blok 1
Krokovy rezim sp. obytny blok 2
Krokovy rezim 2

Pritomnost osoby

L,Priemyslovy“ reZzim

Ciastoéné otvorenie 1
(vstup ovladany ako
spinaci)

Riadiaca jednotka nechdva aplikaciu vykonavat manéver Otvaranie, kym sa
nedosiahne poloha naprogramovana vo funkgii ,Ciastocné otvorenie 1“

Otvorit - zastavit- zatvorit - zastavit
Otvorit - zastavit- zatvorit - otvorit
Otvorit — zatvorit — otvorit — zatvorit
Krokovy rezim sp. obytny blok 1
Krokovy rezim sp. obytny blok 2
Pritomnost osoby

L,Priemyslovy” rezim

Otvorit’
(vstup ovladany ako
spinaci)

Riadiaca jednotka nechdva aplikdciu vykondvat manéver Otvaranie, kym sa
nedosiahne naprogramovana poloha ,,otvorenie*

Otvorit - zastavit - otvorit’
Otvorit sp. obytny blok 1
Otvorit sp. obytny blok 2
Otvorit 2

Otvorit osoba pritomna

Zatvorit’
(vstup ovladany ako
spinaci)

Riadiaca jednotka nechdva aplikaciu vykonavat manéver Zatvaranie, kym sa
nedosiahne naprogramovana poloha ,zatvorenie*

Zatvorit - zastavit - zatvorit’
Zatvorit sp. obytny blok 1
Zatvorit sp. obytny blok 2
Zatvorit osoba pritomna

Stop
(vstup ovladany ako
spinaci)

Riadiaca jednotka zablokuje prebiehajici manéver a vykona akciu
naprogramovanu na ,dostupnych konfiguraciach”

Stop

Zastavit' a zmena smeru (UpInd)

Alt pri otvarani

Riadiaca jednotka necha vykonat priradeny prikaz vo chvili, ked vstup
(nakonfigurovany ako ALT) zmeni stav poCas manévru Otvorenie

(li;)sttoulp ovladany ako Riadiaca jednotka ovlada vstup ako bezpecnostné zariadenie é?séavit' akrdtka zmena smeru
rozpinaci) Docasné zastavenie
Fotot Tastut a it mona smery
(Vstu’p ovladany ako Riadiaca jednotka ovlada vstup ako bezpecnostné zariadenie Stop
rozpinaci) Dogasné zastavenie
R e
(Vstu’p ovladany ako Riadiaca jednotka ovlada vstup ako bezpenostné zariadenie Stop
rozpinaci) Docasné zastavenie
Foto3 staul a s mena smerd
(Vstu’p ovladany ako Riadiaca jednotka ovlada vstup ako bezpecnostné zariadenie Stop
rozpinaci) Docasné zastavenie

Alt

Alt a kratka zmena smeru
Alt a zmena smeru

Alt pri zatvarani

Riadiaca jednotka necha vykonat priradeny prikaz vo chvili, ked vstup
(nakonfigurovany ako ALT) zmeni stav po¢as manévru Zatvorenie

Alt
Alt a kratka zmena smeru
Alt a zmena smeru

Nudzové otvorenie

Riadiaca jednotka vynuti prikaz Otvorenie iba vtedy, ked déjde k vypadku hlavnej
elektrickej energie.

Upozornenie = Funkcia je aktivovana iba vtedy, ak je pritomny sekundarny zdroj
napajania (priklad: blok akumulatora).

Otvorit sp. obytny blok
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PRIKAZ

POPIS

PREVADZKOVE REZIMY PRIKAZOV

PREVADZKOVY REZIM
(Standardné tuénym pismom)

Nudzové zatvorenie

Riadiaca jednotka vynuti prikaz Zatvorenie iba vtedy, ked dojde k vypadku hlavnej

elektrickej energie.

Upozornenie = Funkcia je aktivovana iba vtedy, ak je pritomny sekundarny zdroj
napdjania (priklad: blok akumulatora).

Zatvorit sp. obytny blok

Zistit prekazku pri otvarani

Riadiaca jednotka necha vykonat priradeny prikaz vo chvili, ked' je pocas manévru

Otvorenie zistena prekazka.

Alt

Alt a kratka zmena smeru
Alt a zmena smeru

Zistit prekazku pri zatvarani

Riadiaca jednotka necha vykonat priradeny prikaz vo chvili, ked je poas manévru

Zatvorenie zistena prekazka.

Alt

Alt a kratka zmena smeru
Alt a zmena smeru

17.2 KONFIGURACIA BEZPECNOSTNYCH FUNKCIi

Parametre uvedené nizSie nemozno priradit k Ziadnemu fyzickému vstupu, ale automatizacia ich pouZiva pre vSetky funkcie, ktoré sa striktne tykaju

bezpecnosti.

PredovSetkym je mozné definovat, ktory prikaz ma riadiaca jednotka vykonat poéas pohybu v pripade zdsahu vstupu STOP (a vSetkych vstupov

nakonfigurovanych ako ALT) alebo v pripade detekcie prekazky.

Nasleduijuce prikazy su dostupné a konfigurovateing v Casti prikazov.

Tabulka 38
PREVADZKOVE REZIMY PRIKAZOV
PREVADZKOVY REZIM
LDl el (Standardné tuénym pismom)
Riadiaca jednotka necha vykonat priradeny prikaz vo chuvili, IN‘ﬁurcene

Alt pri otvarani

ked'vstup (nakonfigurovany ako ALT) zmeni stav pocas

manévru Otvorenie.

Alt a kratka zmena smeru
Alt a zmena smeru

Alt pri zatvarani

Riadiaca jednotka necha vykonat priradeny prikaz vo chuvili,
ked' vstup (nakonfigurovany ako ALT) zmeni stav pocas

manévru Zatvorenie.

Neurcené

Alt

Alt a kratka zmena smeru
Alt a zmena smeru

Zistit prekazku pri otvarani

Riadiaca jednotka necha vykonat priradeny prikaz vo chuvili,
ked'je poCas manévru Otvorenie zistena prekazka.

Neuréené

Alt

Alt a kratka zmena smeru
Alt a zmena smeru

Zistit prekazku pri zatvarani

Riadiaca jednotka nechd vykonat priradeny prikaz vo chvili,
ked'je poCas manévru Zatvorenie zistena prekazka.

Neurcené

Alt

Alt a kratka zmena smeru
Alt a zmena smeru

17.3 OPIS REZIMOV PRIKAZOV
NiZSie uvedeny zoznam popisuje rézne prevadzkové rezimy prikazov dostupnych na riadiacej jednotke.

PREVADZKOVY REZIM

POPIS

Tabulka 39

KONFIGURACIA PRIKAZOV

»Priemyslovy“ rezim

Vlykona sa sekvencia:
- ,otvorit poloautomaticky”
- ,zatvorit pri osoba pritomna*“.

Pritomnost osoby

Otvaracf alebo zatvaraci manéver sa vykona iba v pripade, Ze prikaz zostane trvaly (osoba pritomna). Po uvolneni oviadaca
riadiaca jednotka vykona prikaz STOP.

Zatvorit - zastavit - zatvorit

\lykona sa opisana sekvencia.

Zatvorit’ sp. obytny blok 1

Vlykona sa sekvencia ,zatvorit - zatvorit“. Ak sa prikaz odoSle viackrat, neberie sa to do uUvahy, kym sa nedosiahne

maximalna poloha zatvorenia.

Zatvorit sp. obytny blok 2

\lykona sa sekvencia ,zatvorit - zatvorit“. Ak sa prikaz odoSle viackrat, neberie sa to do Uvahy, kym sa nedosiahne

maximalna poloha zatvorenia.

Upozornenie = Ak prikaz trva viac ako 2 sekund, riadiaca jednotka vykona prikaz ,Stop®.

Zatvorit osoba pritomna

Zatvaraci manéver sa vykona iba vtedy, ak prikaz zostdva trvaly (pritomna osoba). Po uvolneni oviddaca riadiaca jednotka

vykona prikaz STOP.

Otvorit - zastavit- zatvorit
- zastavit’

\lykona sa opisana sekvencia.

Otvorit - zastavit- zatvorit
- otvorit’

\lykona sa opisana sekvencia.

Otvorit - zatvorit - otvorit’
- zatvorit

\lykona sa opisana sekvencia.

Otvorit - zastavit - otvorit

Vlykona sa opisana sekvencia.
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Tabulka 40

PREVADZKOVY REZIM

POPIS

Otvorit sp. obytny blok 1

\lykona sa opisana sekvencia ,otvorit - otvorit“. Ak sa prikaz odoSle viackrat, neberie sa to do Uvahy, kym sa nedosiahne
maximalna poloha otvorenia.

Otvorit sp. obytny blok 2

Vykona sa opisana sekvencia ,otvorit - otvorit”. Ak sa prikaz odosle viackrat, neberie sa to do Uvahy, kym sa nedosiahne
maximalna poloha otvorenia.

Upozornenie = Ak prikaz trva viac ako 2 sekund, riadiaca jednotka vykona prikaz ,Stop“.

Otvorit 2

Vlykond sa manéver Otvorenie.

UPOZORNENIE = Ak prikaz trva viac ako 2 sekund, riadiaca jednotka vykona prikaz ,Ciastocné otvorenie 1.

Otvorit osoba pritomna

Manéver Otvorenie sa vykona iba vtedy, ak je prikaz trvaly (pritomna osoba). Po uvolneni oviadaca riadiaca jednotka vykona
prikaz STOP.

Krokovy rezim sp. obytny
blok

Bude vykonana postupnost ,zatvorf - zastavi - otvori - otvori®, az do dosiahnutia polohy maximalneho otvorenia. Ked bude
nasledne po tomto prikaze vyslany dalsi, automatizacia vykona manéver zatvarania s rovnakou postupnostou.

Krokovy rezim sp. obytny
blok 2

Bude vykonana postupnost ,zatvorit - zastavit - otvorit - otvorit* do dosiahnutia polohy maximalneho otvorenia. Ked' bude
nasledne po tomto prikaze vyslany dalsi, automatizacia vykona manéver zatvarania s rovnakou postupnostou.

UPOZORNENIE = Ak prikaz trva viac ako 2 sekund, riadiaca jednotka vykona prikaz ,Stop”

Krokovy rezim 2

\lykona sa postupnost ,otvorit - zastavit - zatvorit - otvorit”.

UPOZORNENIE = Ak prikaz trvé viac ako 2 sekund, riadiaca jednotka vykon prikaz ,Ciastodné otvorenie 1¢

Stop

Ked riadiaca jednotka dostane prikaz, postupne a v kratkom Case (nie okamzite) zastavi prebiehajuci manéver.

Zastavit a zmena smeru

Riadiaca jednotka zablokuje prebiehajlici manéver a aktivuje trvalti zmenu pohybu do opacného smerul.

Riadiaca jednotka zablokuje prebiehajuci manéver a aktivuje trvald zmenu pohybu do opaéného smeru.

Docasné zastavenie

Riadiaca jednotka blokuje prebiehajuici manéver, kym je prikaz aktivny. Zatial o, ked' uz prikaz nie je aktivny, riadiaca
jednotka prindti aplikaciu vykonat manéver otvorenia.

UPOZORNENIE = Pocas vykonavania otvaracieho manévru sa tento prikaz ignoruje

Alt

Ked ' riadiaca jednotka dostane prikaz, okamZite zablokuje prebiehajici manéver.

Alt a kratka zmena smeru

Ked riadiaca jednotka dostane prikaz, okamZite zastavi prebiehajuci manéver a prindti automatizaciu vykonat kratku zmenu
pohybu do opa¢ného smeru.

Alt a zmena smeru

Ked riadiaca jednotka dostane prikaz, okamZite zastavi prebiehajuci manéver a prindti automatizaciu vykonat trvald zmenu
pohybu do opacného smeru
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18 KONFIGURACIA VSTUPOV

Tato polozka zoskupuje dostupné funkcie, ktoré mozno priradit k vstupom na riadiacej jednotke a na pripadnych rozsirujucich kartach (volitelné pris-
luSenstvo).

Vstupy na svorkovnici riadiacej jednotky su oznacené ako:

- VSTUP 1 (Ox71) (Standardne Krokovy rezim)
- VSTUP 2 (0x72) (Standardne = Foto)

Vstupy dostupné na rozsirujucich kartach su oznacené ako:

- VSTUP 3 (0x73) (ak je k dispozicii) (Standardne Otvorit)

- VSTUP 4 (0x74) (ak je k dispozicii) (Standardne Zatvorit)

- VSTUP 5 (0x7C) (ak je k dispozicii) (Standardne Ciastoéné otvorenie 1)
- VSTUP 6 (0x7D) (ak je k dispozicii) (Standardne = Ntidzové otvorenie)

Okrem zakladnych a rozsirenych prikazov opisanych v odsekoch ,,Zakladné parametre* a ,,RozSirené prikazy*“ su pre vstupy
na svorkovnici k dispozicii funkcie uvedené v nasledujticej tabulke

Tabulka 41

KONFIGURACIA VSTUPOV

FUNKCIA POPIS

:";tt%p ovlddany ako R;%c#g:“a jednotka ovlada vstup ako bezpecnostné zariadenie, pricom prepinanie vstupu interpretuje ako zasah fotobunky
rozpinaci) ? '
::Iostt?l; ovlsdany ako RFiaOi%CﬁJednotka ovlada vstup ako bezpecnostné zariadenie, pricom prepinanie vstupu interpretuje ako zasah fotobunky
rozpinaci) ? '
E:;ttzg oviddany ako RFi%qli%c;‘jednotka ovlada vstup ako bezpecnostné zariadenie, pricom prepinanie vstupu interpretuje ako zasah fotobunky
rozpinaci) ? :
R‘:&g ovlddany ako R%ig:;jednotka ovlada vstup ako bezpecnostné zariadenie, pricom prepinanie vstupu interpretuje ako zasah fotobunky
rozpinaci) ? :

Riadiaca jednotka vyn(iti prikaz Otvorenie vo chvili, ked sa vstup rozpaji. Ziadny prikaz nebude méct prerusit manéver
Ntdzové otvorenie spusteny nudzovym vstupom a iba zasah bezpe&nostného zariadenia (fotobunky alebo vstup ALT) mbZe poziadavku
(vstup ovladany ako prerusit.

rozpinaci) Upozornenie =V pripade zasahu bezpecnostného zariadenia sa riadiaca jednotka niekolkokrat pokusi o manéver. V pripade

opakovanych zésahov bude manéver preruseny.

Riadiaca jednotka vynditi prikaz Zatvorenie vo chvili, ked' sa vstup rozpoji. Ziadny prikaz nebude moct prerusit manéver
spusteny nudzovym vstupom a iba zasah bezpecnostného zariadenia (fotobunky alebo vstup ALT) mbze poziadavku
prerusit.

Nudzové zatvorenie
(vstup ovladany ako

sl Upozornenie =V pripade zasahu bezpecnostného zariadenia sa riadiaca jednotka niekolkokrat pokusi o manéver. V pripade

opakovanych zasahov bude manéver preruseny.

Délezita informacia - Pre spravnu funkciu riadiacej jednotky je potrebné ku kazdému vstupu priradit’ prikaz alebo funkciu a
nasledne pozadovany prevadzkovy rezim podla ,,Opis rezimov prikazov“. VSetky parametre su prednastavené vo vyrobe, ale
v pripade potreby ich mozno upravit.
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19 KONFIGURACIA VYSTUPOV

V tejto Casti su uvedené funkcie dostupné na vystupoch na riadiacej jednotke a na pripadnych rozsirujucich kartach (volitelné prislusenstvo).
19.1 KONFIGURACIA VYSTUPOV RIADIACEJ JEDNOTKY

Tato poloZka zoskupuje dostupné funkcie, ktoré mozno priradit k vystupom na riadiacej jednotke automatizacie.

Vystupy riadiacej jednotky st ozna¢ené ako:

- VYSTUP 1 (0x51) (Standardne = majéak)

- VYSTUP 2 (0x52) (Standardne = Sca/OGl)

& UPOZORNENIE! vystupy st obmedzené na 24Vdc - 10W

Tabulka 42
FUNKCIA ID POPIS
Neurcené Riadiaca jednotka vyndti vypnutie vystupu. Ziadny prikaz alebo interakcia z riadiacej jednotky nemdze zmenit
(ziadna) stav vystupu.
Naprogramovana kontrolka signalizuje prevadzkové stavy riadiacej jednotky:

Sca/0Gl
(kontrolka otvorenej brany)

zhasnuta kontrolka = aplikécia v polohe maximalneho zatvorenia;

pomalé blikanie = aplikacia pocas fazy vykonavania otvéaracieho manévru;
rychle blikanie = aplikécia pocas fazy vykonavania zatvaracieho manévru;
kontrolka trvalo svieti = aplikécia v polohe maximélneho Otvorenia.

Naprogramovana kontrolka signalizuje prevadzkové stavy riadiacej jednotky:

(0x01)

Branglctiorena (0x02) kontrolka svieti = aplikacia v polohe maximalneho Otvorenia

zhasnuta kontrolka = aplikécia v inych polohach.
Naprogramovana kontrolka signalizuje prevadzkové stavy riadiacej jednotky:

Sl A (0x03) kontrolka svieti = aplikacia v polohe maximalneho Zatvorenia;

zhasnuta kontrolka = aplikdcia v inych polohach. Vystup aktivny 24 Vdc / max 10 W.
Naprogramovana kontrolka indikuje poCet vykonanych manévrov, a teda, Ci je alebo nie je potrebna udrzba
systému:

etz (0x04) kontrolka svieti 2 s na zaciatku manévru Otvorenia = poCet manévrov menej ako 80%;

kontrolka blika pocas vykonavania celého manévru = pocet manévrov od 80 a 100%;

kontrolka stéle blika = poCet manévrov vyssi ako 100%.

Vystup na zaciatku manévra napdja fotobunky s relé a overuje ich bezchybnost.

Typ interakcie je striktne spojeny s konfiguraciou vstupov nakonfigurovanych ako FOTO, FOTO1 a FOTO2.
Tato funkcia umozniuje majaku indikovat vykondvanie aktualineho manévru.

Majak (Ox05) Blikanie je rovnomerné (0,5 s svieti; 0,5 s nesvieti).

Tento rezim umozriuje oviadat vystup s napatim 12Vdc.

Tato funkcia umoZiiuje vystupu zapinanie/vypinanie bez ohladu na stav motora.

FotoTest (0x25)

LS (0x13) Aktivacie st rovnomerné (0,5 s svieti; 0,5 s nesvieti).
Tato funkcia umoZruje majaku indikovat vykondvanie aktualneho manévru.
Majak 24V Ox17) Blikanie je rovnomerné (0,5 s svieti; 0,5 s nesvieti).
Tento rezim ovlada vystup s napatim 24Vdc.
Vecerné osvetlenie (Ox06) Viystup sleduje stav vecerného osvetlenia na riadiacej jednotke.
Viystup sleduje stav pohybu motora bez ohladu na smer chodu:
S (Ox1E) kontrolka svieti = motor pracuje
kontrolka nesvieti = motor stoji.
Pritomnost (0x23) Ked je autome}hgama zastavena, zasah lubovolnej fotobunky aktivuje vystup na ¢as 5 sekuind (¢as nie je
programovatelny).
Elektricky zamok 1 (0x07) Pri naprogramovani tejto funkcie sa pri vykonavani otvaracieho manévru elektricky zamok aktivuje na ¢as, ktory

[poznamka 1] je naprogramovany vo funkcii ,Cas elektrického zamku*.

Na vystup je mozné pripajit elektrické blokovanie so zapadkou (verzie len s elektromagnetom alebo bez
elektronickych zariadeni).

(0x09) Pocas manévru otvarania sa elektrické blokovanie aktivuje a zostane aktivne, aby uvolnilo automatizaciu a
vykonal sa manéver. Uistite sa, Ze pri zatvaracom manévri déjde k mechanickému opéatovnému uchyteniu
elektrického blokovania.

Elektrické zablokovanie 1
[poznamka 1]
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KONFIGURACIA VYSTUPOV RIADIACEJ JEDNOTKY

FUNKCIA ID POPIS

Pri naprogramovani tejto funkcie sa vystup aktivuje, ked' je aplikacia v maximalne polohe zatvorenia.
(Ox0B) Poznamka — Vystup je vo vSetkych ostatnych situdciach deaktivovany. Ked' je prisavka deaktivovana, pred
zahdjenim manévru otvarania uplynie ¢as naprogramovany vo funkcii ,Cas pridrz. elektromagn.”

Ak je naprogramovany ako ,Jednosmerny semafor*:

Jednosmerny semafor (Ox1A) svetlo svieti = aplikdcia v polohe maximéalneho otvorenia

zhasnuté svetlo = aplikécia v inych polohach.

Tato funkcia indikuje aktivitu aplikacie pocas faz manévru zatvarania:

pomalé blikanie = vykondvanie manévru zatvorenia;

Prisavka 1
[poznamka 1]

Sl e (0x0D) trvalé svetlo = aplikacia v polohe maximalneho Zatvorenia;

zhasnuté svetlo = aplikacia v inych polohach.

Tato funkcia signalizuje aktivitu aplikacie pocas faz manévru Otvorenie:
Zeleny semafor (OxOE) pomalé blikanie = vykondvanie manévru Otvorenie;

trvalé svetlo = aplikacia v polohe maximalneho Otvorenia;

zhasnuté svetlo = aplikacia v inych polohach.

Bzuciak (0x1D) Tato funkcia aktivuje akusticky alarm, ak je aktivna funkcia UL325 (ak je k dispozicii).

Ak je tento radiovy kandl nastaveny pre konfiguraciu vystupu, pri odoslani prikazu s vysielaGom sa tento vystup
aktivuje a bude aktivny tak dlho, kym prikaz pretrvava.

Je to uZitocné, ak su inStalované externé zariadenia (napriklad pridavné svetlo) do rovnakého systému, ktory sa

Radiovy kanal ¢. 1 (OxOF) ma ovladat pomocou jedného vysielaca.
Radiovy kanal é. 2 (Ox10)
Radiovy kanal ¢. 3 (Ox11) UPOZORNENIE = Ked'v prijimadi riadiacej jednotky tento radiovy kanal nie je volny, pretoze bol predtym
Radiovy kanal ¢. 4 0x12) ulozeny do pamate s prikazom, ked' sa aktivuje tento kanal s vysielacom, riadiaca jednotka aktivuje vyhradne
naprogramovany vystup s ignorovanim prikazu pre motor.
UPOZORNENIE = Tato funkcia nie je momentdine dostupna s vysielaémi rodiny BIDI.
< . Tato funkcia umozfiuje udrziavat vystup vzdy zapnuty, zatial' €o v rezime standby, ak je aktivny, bude
Vzdy aktivne (0x16) vypnuty. Na svorke bude k dispozicii 24V podla zobrazenia na strane.

[poznamka 1] = Pripojit je mozné len zariadenia, ktoré obsahuiju len jeden elektromagnet

19.2 KONFIGURACIA VYSTUPOV - ROZSIRUJUCE MODULY

Tato polozka zoskupuje dostupné funkcie, ktoré mozno priradit' k vystupom na rozsirujucich kartach.
Vystupy rozSirujucich kariet st oznacené ako:

- VYSTUP 3
- VYSTUP 4
- VYSTUP 5
- VYSTUP 6

0x53
0x54
0x55
0x56

(ak je k dispozici) (Standardne = Sca/OGl)

(ak je k dispozicii) (Standardne = MLAE22 = Svetlo pritomnosti, MLEA44 = Brana zatvorend)
(ak je k dispozicii) (Standardne = radiovy kanal 4)

(ak je k dispozicii) (Standardne = Fototest)

L=

& UPOZORNENIE! vystupy sii obmedzené na 24Vdc - 10W

Tabulka 43
FUNKCIA ID POPIS
Neurcené Riadiaca jednotka vynti vypnutie vystupu. Ziadny prikaz alebo interakcia z riadiacej jednotky nemdze zmenit
(ziadna) stav vystupu.
Naprogramovana kontrolka signalizuje prevadzkové stavy riadiacej jednotky:
Sca/0Gl . o o .
st zhasnuta kontrolka = aplikécia v polohe maximalneho zatvorenia;
(kontrglka otvorenej brany) | (0x01) pomalé blikanie = aplikacia pocas fazy vykonavania otvéaracieho manévru;
[poznamka 2] p R A e e 2o o
rychle blikanie = aplikacia pocas fazy vykonavania zatvaracieho manévru;
kontrolka trvalo svieti = aplikécia v polohe maximélneho Otvorenia.
Naprogramovana kontrolka signalizuje prevadzkové stavy riadiacej jednotky:
SR B (0x02) kontrolka svieti = aplikacia v polohe maximalneho Otvorenia
zhasnuta kontrolka = aplikécia v inych polohach.
Naprogramovana kontrolka signalizuje prevadzkové stavy riadiacej jednotky:
ST T (0x03) kontrolka svieti = aplikacia v polohe maximalneho Zatvorenia;
zhasnuta kontrolka = aplikdcia v inych polohach. Vystup aktivny 24 Vdc / max 10 W.
Naprogramovana kontrolka indikuje pocet vykonanych manévrov, a teda, ¢i je alebo nie je potrebna udrzba
. systému:
Udrzba (0x04)
[poznamka 2] kontrolka svieti 2 s na zaiatku manévru Otvorenia = pocet manévrov menej ako 80%;
kontrolka blika poCas vykonavania celého manévru = pocet manévrov od 80 a 100%;
kontrolka stéle blika = pocet manévrov vyssi ako 100%.
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KONFIGURACIA VYSTUPOV ROZSIRUJUCICH MODULOV

FUNKCIA ID POPIS
FotoTest (0x25) Vystup napéja na zaciatku manévra fotobunky s relé a overuje ich bezchybnost.
Typ interakcie je striktne spojeny s konfiguraciou vstupov nakonfigurovanych ako FOTO, FOTO1 a FOTO2.
Majak1 (0x13) Tato funkcia umozriuje vystupu zapinanie/vypinanie bez ohladu na stav motora.
[poznamka 2] Aktivacie su rovnomerné (0,5 s svieti; 0,5 s nesvieti).
Tato funkcia umozriuje majaku indikovat vykondvanie aktualineho manévru.
Majak 24V (0x17) Blikanie je rovnomerné (0,5 s svieti; 0,5 s nesvieti).
Tento rezim ovlada vystup s napatim 24Vdc.
Vecerné osvetlenie (Ox06) Vlystup sleduje stav vecerného osvetlenia na riadiacej jednotke.
Pritomnost (0x23) Ked je automgtgama zastavend, zasah lubovolnej fotobunky aktivuje vystup na ¢as 5 sekind (Cas nie je
programovatelny).
Flitgg‘(x::;n()k L (0x07) Pri naprogramovani tejto funkcie sa pri vykonavani otvaracieho manévru elektricky zamok aktivuje na ¢as, ktory
poznd je naprogramovany vo funkcii ,¢as elektrického zamku®.
[poznamka 3]
Na vystup je mozné pripaijit elektrické blokovanie so zapadkou (verzie len s elektromagnetom alebo bez
Elektrické zablokovanie 1 elektronickych zariaden).
Epg::gm::: ;} (0x09) Pocas manévru otvarania sa elektrické blokovanie aktivuje a zostane aktivne, aby uvolnilo automatizaciu a
vykonal sa manéver. Uistite sa, Ze pri zatvaracom manévri dojde k mechanickému opatovnému uchyteniu
p konal Sver. Uistit Ze pri zatva Svri dojde k hanické atovné hyteni
elektrického blokovania.
Prisavka 1 Pri naprogramovani tejto funkcie sa vystup aktivuje, ked' je aplikacia v maximalne polohe zatvorenia.
[pozna}mka 1 (0x0B) Poznamka — Vystup je vo v8etkych ostatnych situaciach deaktivovany. Ked je prisavka deaktivovana, pred
[poznamka 2] L ) P o ) I S p
zahajenim manévru otvarania uplynie ¢as naprogramovany vo funkcii ,¢as pridrz. elektromagn.”.
Ak je naprogramovany ako ,Jednosmerny semafor”:
Jednosmerny semafor (Ox1A) kontrolka svieti = aplikacia v polohe maximalneho otvorenia
zhasnuta kontrolka = aplikécia v inych polohach.
Tato funkcia indikuje aktivitu aplikécie pocas faz manévru zatvarania:
Cerveny semafor (Ox0D) pomalé blikanie = vykondvanie manévru zatvorenia;
trvalé svetlo = aplikacia v polohe maximalneho Zatvorenia;
zhasnuté svetlo = aplikacia v inych polohach.
Tato funkcia signalizuje aktivitu aplikacie pocas faz manévru Otvorenie:
Zeleny semafor (OxOE) pomalé blikanie = vykondvanie manévru Otvorenie;
trvalé svetlo = aplikdcia v polohe maximalneho Otvorenia;
zhasnuté svetlo = aplikacia v inych polohach.
Ak je tento radiovy kanal nastaveny pre konfiguraciu vystupu, pri odoslani prikazu s vysielacom sa tento vystup
aktivuje.
Je to uzitocné, ak su inStalované externé zariadenia (napriklad pridavné svetlo) do rovnakého systému, ktory sa
Radiovy kanal ¢. 1 (OxOF) mé ovladat pomocou jedného vysielaca.
Radiovy kanal ¢. 2 (0x10)
Radiovy kanal ¢. 3 (Ox11) UPOZORNENIE = Ked'v prijimadi riadiacej jednotky tento radiovy kanal nie je volny, pretoze bol predtym
Radiovy kanal ¢. 4 (0x12) uloZeny do paméate s prikazom, ked' sa aktivuje tento kanal s vysielacom, riadiaca jednotka aktivuje vyhradne
naprogramovany vystup s ignorovanim prikazu pre motor.
UPOZORNENIE = Tato funkcia nie je momentalne dostupna s vysielaémi rodiny BIDI.
Vidy aktivne (0x16) Na vystupe je vzdy k dispozicii napajanie 24V.

POZOR = Tato funkcia nie je aktivovatelna pre vystupy s Cistym kontaktom.

[poznamka 1] = Pripojit je mozné len zariadenia, ktoré obsahuiju len jeden elektromagnet.
[poznamka 2] = Funkcia nie je dostupna vo vykonovom vystupe.
[poznamka 3] = Pouzite externé relé a podporny zdroj napdjania.
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