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/Symboly

A
|

>

N

Vystraha - Mozna zranéni nebo smrtelné nebezpeci!

A Vystraha - Smrtelné nebezpeci urazu elektrickym proudem!

Upozornéni - Dulezité informace!

Vyzva - Nezbytna ¢innost!

Zobrazeni jsou zaloZzena na prikladech produktd. Odchylky od dodaného produktu jsou

mozné.




P—=0A—

1 VSeobecna bezpe€nostni upozornéni

Ugelové pouziti

Rizeni vrat je uréeno pro strojné pohanéna vrata s pohonem (NES/DES systém koncovych
spinacu GfA).

Provozni spolehlivost je zaru€ena pouze pfi pouziti v souladu se stanovenym ucelem. Pohon
je nutno chranit pred destém, vihkosti a agresivnimi podminkami prostfedi. Za Skody
zpusobené jinym pouzitim a nedodrzovanim navodu se nepiebira zadna zaruka.

Zmeény jsou pripustné pouze se souhlasem vyrobce. V opacném pripadé zanika prohlaseni

vyrobce.

Bezpeénostni upozornéni

Montaz a uvedeni do provozu smi provést pouze vySkoleny odborny personal.

Na elektrickych zafizenich smi pracovat jen elektrikari. Musi posoudit prace, které jim byly
pridéleny, rozpoznat mozné zdroje nebezpeci a provést pfiméfena preventivni bezpecnostni
opatreni.

Montazni prace smi byt provadény pouze za stavu bez napéti.

Je nutno mit na zfeteli platné pfedpisy a normy.

Kryty a ochranna zafizeni
Provozovani pouze s pfislusSnymi kryty a ochrannymi zafizenimi.

Je nutno zabezpecit spravné ulozeni tésnéni a spravné utazena Sroubova spojeni.

Nahradni dily

Pouzivejte jen originalni nahradni dily.




2 Technické udaje
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4 I
Typova fada TS 970
Rozméry V x S x H 155 x 386 x 90 mm
Montaz kolmo
. bez vibraci
Vibrace Monta3
Provozni frekvence 50/60 Hz
1 N~220 V, PE
Provozni napéti 3 N~220-400 V, PE
3~220-400 V, PE
Vystupni vykon pro pohon, maximalni 3 kW
Hodnoty pojistek na kazdou fazi, z vyroby 10-16 A
Externi napajeci napéti: 24 vV DC
(elektronické hodnoty pojistek interni) 0,18 A
Externi napajeci napéti: X1/L, X1/N 1N~230V
(hodnoty pojistek pres citlivou pojistku F1) 1.6 A pomala
24 V DC
Vstupy fizeni
typ. 10 mA
. bezpotencialovy
Typ kontaktu rele prepinaci kontakt
Zatizeni kontaktu relé, 230 VAC
v Ohmech/induktivni
1 A
PFikon ovladani 10 VA
Provoz: -10..+50 °
Rozsah teploty Skladovani: +0..+50 C
az 93 %
VlIhkost vzduchu nekondenzujici
Druh kryti skfiné IP65
((ompatibilni koncovy spinac¢ GfA NES; DES y
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3 Mechanicka montaz

| Montaz oviadani D
® « Pouzivat jenom ve vnitfnich prostorech
e Upevnéni pouze na podkladu bez vykyvu a vibraci
¢ Pfipustna pouze kolma vestavna poloha
¢ Vrata musi byt z mista montaze viditelna
- 4

Predpoklady

Nesmi byt prekroena pripustna zatizeni stén, upevnéni, spojovacich a prenasecich prvka.

Upevnéni

e I
Upevneéni ovladani se provadi 4 podélnymi otvory

//’
S

v\ SER RS
i \ \ \ i i
v\ VA

\\\ \\\ \\\ \\\ \\\ |

AT
\ \\ \\ \\ \
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4 Elektricka montaz

~
CE Vystraha - Smrtelné nebezped€i urazu elektrickym proudem!
o Vypnéte privodni napéti a prekontrolujte, zda nejsou vodice pod napétim
e Dodrzujte platné predpisy a normy

e Elektrické pfipojeni provedte odbornym zplsobem

L e Pouzivejte vhodné naradi )

/
&Zékazm’k musi poskytnout vstupni ochranu a zafizeni pro odpojovani od sité!
e U FU pohon je nutno pouzivat pouze komplexni proudové chranice typu B
¢ Pfipojeni na domovni instalaci pfes odpojovac od sité = 10 A v souladu s EN

12453 (napf. konektorové spojeni CEE, hlavni vypinac)

-
[:E Je nutno si precist montazni navod k pohonu!
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Prehled pfipojeni spojovaciho vedeni

4 N
DES a NES DES
Spojovaci vedeni motoru Spojovaci vedeni koncového spinace
MOT X13 |Konektor motoru DES X12 | Konektor koncového vypinace
Kolik| Zila | sv. Kolik| Zila | sv.
1 3 W |Faze W 1 5/ws 1 |Pojistny sled +24 V
2 2 V |FéazeV 2 6/br 2 |Kanal B (RS485)
3 1 U |FazeU 3 7/gn 3 |Ground
4 4 D |Neutralni vodi€ (N) | 4 8/ge 4 |Kanal A (RS485)
5 PE PE 5 9/gr 5 |Pojistny sled
6 10/rs | 6 |Napajeci napéti 8 V DC
NES
Spojovaci vedeni
NES X12 | Konektor koncového vypinace
Kolik| Zila | sv.
1 5/ws 11 | Potencial koncového spinace +24 V, mustek na X12 5,7, 9, 11, 14
2 6/br 12 | S5 Doplnkovy koncovy spinac, testovani resp. funkce spinaci listy
3 7/gn 6 | S3 otevrit koncovy spinac
4 8/ge 16 |S6 Doplnkovy koncovy spinac, funkce relé nebo ¢aste€né otevieni
5 9/gr 8 | S4 zavfit koncovy spinad
9 6 10/rs 4 Pojistny sled )
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Provedeni elektrické montaze

-
» Odmontovani krytu. » Oteviete kabelovou prichodku @ nebo

» Spojovaci vedeni zasunte do oteviené kabelové priachodky @ (zespodu) nebo @
(shora) a spojte.

» Utahnéte kabelova Sroubeni.

' Opatrné - nebezpeci poskozeni komponent!
e ¢ Kabelovou prachodku oteviete vhodnym nastrojem

¢ Namontujte kabelové priichodky anebo kabelova Sroubeni
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Pripojeni na sit’

/
Trojfazovy proud Trojfazovy proud

s neutralnim vodiéem |bez neutralniho vodice

Stfidavy proud Stfidavy proud

symetricky asymetricky

T

-
4 3 x 400V 1x230V / 3 x 230V
L PO 00 L oo 2o
M EIBREEE MEEENEEE
| : éwww\ | | % g””
N

PrFipojeni na sit' na ovladani

-

®

Ukondceni elektrické montaze

Eventualné pfipojeni dalSich ovladaci nebo ochrannych zafizeni.

Instalace a utazeni kabelovych prichodek nebo kabelovych Sroubovych spoju.

Pro uvedeni ovladani do provozu nechte oteviené kryty.




Prehled ovladani

ELEKTROMATEN®

-

f

2
[o)
4
DES/
NES

1

$4OOV 1
IS

230v 1.7

F1=106At

my Ry v gy
- v v = O

DES/ |Zasuvna pozice koncového spinate DES  |X | Napajeni externich pfistroji 24 V
NES |nebo NES X1 |Sitové napajeni
F1 Citliva pojistka 1,6 A pom. X2 Spinaci lista a
MOT | Zasuvna pozice pro motor ochranny spinac pro vrata
S Otocné tlacitko volby X3 |Ovlada¢ pro nouzové vypnuti
S11 | Tlagitko otevrit X4 |automatické Casové sepnuti zapnuto/vypnuto
S12 | Tlacitko stop X5 |Ovladac s trojtlacitkem externi
S13 | Tlacitko zavrit X6 |Jednocestna, reflexni svételna zavora
UBS Zasuvna pozice univerzalniho ovladaciho | X7 '[ahové tlagitko
senzoru X8 |Castecné otevreni zap./vyp.
V1 Zobrazeni X20 | Bezpotencialovy kontakt relé
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5 Uvedeni ovladani do provozu

» Zasunuti resp. zapnuti

sitového pfivodniho vedeni

DES: Rychlé nastaveni koncovych poloh

/
1. Zkontrolujte smysl otaeni u vystupu

Upozornéni!

® o Rychlé nastaveni je ukonceno, druh provozu vrat pro "mrtvy muz" aktivni

e Zména koncovych poloh OTEVRENO/ZAVRENO pod body programovani
,1.1“az ,1.4*

e Predkoncovy spinacC spinaci liSty se automaticky nastavi

e Mozna oprava pfedkoncového spinace prostfednictvim bodu programovani ,1.5"

- /
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Je nutno si precist montazni navod k pohonu!

¢ Nastaveni vackového koncového spinace, viz montazni navod pro pohon

NES: Rychlé nastaveni koncovych poloh

e
1. Zkontrolujte smysl otaeni u vystupu

3. Najedte do pozice 5 cm pred koncovou polohou pro Zavieno a nastavte predkoncovy
spinac€ S5
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6 RozSirena elektricka instalace

4 Externi napajeni Nouzové vypnuti Casové sepnuti )
X1 X3 zapnuto/vypnuto X4
N L [~A
1.811.9 4.14.2
X1 s X3 X4 E=
1 - S
AT s S178Yv
b _ | |
| |
& j A3 .
A1 |externi pfistroj A2 |Ovladac A3 |Ovladac
NG Nouzové vypinani KliCovy vypinaé J
4 Ovladaé X5 )
X5 5.15.2?32\.4 X5 5.1‘5(;2‘;\;3%4 X5 5.1‘5.2‘;\.3;\.4
0000 0000 0000
| L; L
A
7 B\ E N
s15(  s14| s16 | s1784 |
o
A4 |klicove tlacitko A6 | Trojtladitko
\_ J
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4 Svételna zavora X6 h
71 71 71
X6 24V,0N0/6.1,6.2 X6 24V,0N0/6.1,6.2 X6 24V,6ND}6.1,6.2
W) %)%, WUY%, Q@D
Il ]
r 24V ! — L 2—| |—-—-Ol02- \?1(4 5-| — 1 2—[ I—-—-O:-I.-OZ—- 3—--|
| ! |24V | 24V ; |24V | | 2 |
! | | | [ | ! !
| | | !____> ! ! | !____> ! !
A8 | T T {TP |
S ! (A9 | A10—— 4 IATIT A12. |
A8 |Reflexni jednocestna jednocestna
svételna zavora Svételna zavora Svételna zavora
A9 |Vysila¢ A11 | Vysila¢
\_ A10 | Prijimac A12 | Prijimac J
4 Svételna m¥iz X6 )
7l 7]
: == X6 26106162 X6 2,6006.1,6.2
o N o Q@ 2@ Q00D
Q1R &
X20 s 24V 24V l
24\/*—4)_4) 24V*
112 1121314 5 12 112 3
~0—0— — - .—l—<£— —— - 0=-—0 -~
L | 24V | BEEYAR : | 24V | |24V !
24V i i ! i i i ! + 1
| H | i ! | | |
A25! A26 o iA27 A28 |
X20 | Funkéni relé Svételna mriz Svételna mriz
A25 |Vysilac A27 |Vysilac
\_ A26 | Prijimac A28 | Prijimac J
e N\
Radiovy prijimac Tahové tlacitko Castecné otevieni Kontakt relé
X7 X7 X8 X20
X7 Mﬂm‘z X7 1112 =
o200 72X %20 S818
Q0D
l2l3la N
| | | |
; | IS19 1 AN
1A13 i ! Sy I A16 |
————————— A4 | |
N o e /
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Pfipojeni spiralového kabelu

elektricka spinaci lista

A18
St+
ST
SK1
SK2
B1
R1
X2

PFipojna krabice
Elektrické napajeni
Vstup ochranného spinace vrat

Vstup elektrické spinaci lidty

elektricka spinaci lista
Zakonc&ovaci odpor 8k2
Zasuvna pozice fizeni vrat

A18
ST+
ST
SK1
SK2
DW
R2
X2

PFipojna krabice
Elektrické napajeni
Vstup ochranného spinace vrat

Vstup pneumatické spinaci listy

Tlakovinny spinac
Radovy odpor 1k2 testovani
Zasuvna pozice fizeni vrat

A19
ST+
ST
SK/b
SK/g
SK/w
B2
B3
X2

PFipojna krabice

Elektrické napajeni

Vstup ochranného spinace vrat
Elektrické napéjeni (hnéda)
Vystup (zelend)

Ground (bila)

Vysila¢ opticky

Pfijimac opticky

Zasuvna pozice fizeni vrat

A18

A19

A20
S30

S31

PFipojna krabice
PFipojna krabice spinaé
Kontakt vstupnich dvefi
(rozpinaci kontakt)
Spina¢ lanka
(rozpinaci kontakt)

| A18/A19 ] ]

| gssgoi
| | :

PFipojna krabice
PFipojna krabice spina¢
Kolizni spinaé
(rozpinaci kontakt)
PFipojna krabice spinaé
Kolizni spinaé

(spinaci kontakt)
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Ukonceni rozsSirené elektrické montaze

V pripadé potfeby pfipojeni dalSich elektrickych pfistroju anebo ochrannych zafrizeni

namontujte kabelové priichodky anebo kabelova Sroubeni.
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7 Programovani ovladani

1. Programovani pouze po rychlém nastaveni koncovych poloh!

i

.
R

®3s

2. Volba a potvrzeni bodu programovani

(& ’%
1x

/




8 Tabulka programovych bod
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4 Druh provozu )

o

Ll 1 &% Druh provozu vrat gi;g\
1x =V—

R

¥

]
{

OTEVRIT mrtvy muz
ZAVRIT  mrtvy muz

i) B

~

OTEylv?I'T samosvornost
ZAVRIT  mrtvy muz

LIJ

OTE\V/IVQI'T samosvornost
ZAVRIT samosvornost

aad
<=

OTEVRIT samosvornost

ZAVRIT Samosvornost, uvolnéni "mrtvy muz" ZAVRENI
prostfednictvim
externiho ovladace X5

.
2

~
l

OTEVRIT mrtvy muz
ZAVRIT "mrtvy muz" s aktivni spinaci liStou

Smér otaceni pohonu

—=g=
==

1 =
1.¢| | Zachovani sméru otaceni pohonu @
- 1x
&
,’ Zména sméru otadeni pohonu 4
®3s J
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4 Pozice vrat )
i % Hruba oprava koncové polohy pro OTEVRENO @ FE
1x
== ] ] &
T Pohyb vrat OTEVRENO/ZAVRENO ¢
1x
17 % Hruba oprava koncové polohy pro ZAVRENO @ \§
1x
5 § &
Pohyb vrat OTEVRENO/ZAVRENO (
—= 1x
,_' _',' Jemna oprava koncové polohy pro OTEVRENO
1x
- - - =] = | Bez pohybu vrat, ‘
ﬁ -1/ K 14 [1+1 oprava pi OTEVRENO
— —— =J1[-1 oprava pfi ZAVRENO 1x

Jemna oprava koncové polohy pro ZAVRENO

S

g

<=
-—

X
+ I r - Bez pohybu vrat, 5
ﬁ = U |5 |[+] oprava pfi OTEVRENO
~ — = |[=] oprava pfi ZAVRENO

1x

G
h

Jemna oprava piedkoncového spinace spinaci listy

—

|
+ x

- Bez pohybu vrat, 3
|57/ {[+]1 oprava pfi OTEVRENO
[-]1 oprava pfi ZAVRENO

|

I

L
Ll _.‘_l

2

1x

~ OV | Rxp > 2 "
L’ b “ Castecné otevreni @ %\
1x
] ] &
= |= | | Pohyb vrat OTEVRENO/ZAVRENO {
— U NES: S6 nastaveni doplfiku koncového spinace 1x
17 @g Polohovani spinaciho bodu relé D §
: 1x \Volba funkce relé prostfednictvim bodu programu 2.7
] ] &
= |= | | Pohyb vrat OTEVRENO/ZAVRENO {
: S6 nastaveni doplfiku koncového spinace X
U NES: S6 t i dopliku k 5h inac 1
. J
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. N
Funkce vrat dil 1
Funkce spinaci liSty v oblasti predkoncového spinace gig\
|/ | spinaci lista aktivni E
1x
.,-’ Spinaci lista neaktivni
= | Pfizpusobeni podlaze (DES)
. ’-,’ Reverzace v prostoru dobéhu (DES)
o Oprava drahy dob&hu (DES) =
) ,’ ,’ Vypnuto E
= 1x
!z
| ¢ |£apnuto
J
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Funkce vrat dil 2

)
Mgy
Ly
—
><< Q

o . S|
Casové sepnuti -

|
+
=~

'
2
g
2

-
<~

- :{- L,’,i /0 az 240 sekund

‘"~

~
)
.‘
e
—
xC

Rozsirena funkce svételné zavory

|
+

%

Vypnuto

Pteruseni ¢asového sepnuti a povelu pro ZAVRENO

Rozeznani vozidla 3
Preruseni ¢asového sepnuti a povelu pro ZAVRENO,
pokud je svételna zavora vice nez 1,5 sekundy aktivni

E
1x

)
L)
'
Uy
-—
ZQ

Reverzace ?—; /

|

+
—
23

‘ ,.’,’ ,’ 1 az 10 aktivaci ochrannych zafizeni

.
]
-y
Uy
=
Zig

Funkce tahového tlac¢itka nebo dalkového radiového ovladani X7

|
+

%

~

( Typ impulsu 1 5 3

(| | Vrata nejsou v koncove poloze pro OTEVRENOpovel OTEVRENO
Vrata v koncové poloze pro OTEVRENO povel ZAVRENO
Typ impulsu 2

Opakuijici se sled povelu 5
OTEVRENO - STOP - ZAVRENO - STOP

Typ impulsu 3 3
Pouze povel OTEVRENO

)
1x
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4 , I
Funkce vrat dil 3
7 % Funkce relé na X20 =9
= 1x Nauka pozice vrat prostfednictvim bodu programu 1.7 (pouze DES) E‘E

———
23

Vypnuto

{ | Signal impulsu
! |na 1 sekundu
_,-’ Trvaly signél
1 | Cerveny semafor, trvalé svétlo pfi pohybu vrat
/|| |[Koncova poloha pro OTEVRENO 3 sekundy blikajici

Koncova poloha pro ZAVRENO 3 sekundy blikajici

=

Cerveny semafor, trvalé svétlo pfi pohybu vrat
Koncova poloha pro OTEVRENO 3 sekundy blikajici
Koncova poloha pro ZAVRENO vypnuto

Cerveny semafor, trvalé svétlo pfi pohybu vrat
Koncova poloha pro OTEVRENO 3 sekundy trvalé svétlo
Koncova poloha pro ZAVRENO 3 sekundy trvalé svétlo

‘.
Uy

L= | Cerveny semafor, trvalé svétlo pfi pohybu vrat
L | Koncova poloha pro OTEVRENO 3 sekundy trvalé svétlo

Koncova poloha pro ZAVRENO vypnuto

e

1x

Zelené signalni svétlo 3
Trvalé svétlo, dokud koncova poloha pro OTEVRENO

)

Funkce svételné sondy 3
Impuls 1 sekundu pfi kazdém povelu pro OTEVRENO

e
s
3

Trvaly kontakt u pozice vrat

e
-

Aktivace brzd
Aktivni pfi jizdnim pohybu
Neaktivni pfi zastaveni pojezdu

e
~

Uvolnéni nakladaciho mistku }
Aktivni pouze pfi koncové poloze pro OTEVRENO

e
LIJ

Test svételné mfize apod.
Test pfed kazdym najetim

N
.\
-

9
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i Funkce vrat dil 4 D
,_-,’ i-,’ % Funkce CasteCného otevieni ==
1x —V=

éjﬁs’\ ) ,’ VSechny vstupy pro ovladace aktivni i
1x
_,-’ Vstup X7.2 a interni radiovy pfijimac aktivni
=7 | | Vstup X5.4 a ovladani tlacitka pro OTEVRENO aktivni
\_ /
4 Bezpecénostni funkce )
_-,_’ / @g Monitorovani sily (DES) g@ﬁﬂ - . ,i ,’ ==
1x =‘=.
e~ |m 7 (57 |0 = vypnuto 4
p = vypnu [m
é@\ St -‘L ‘ LL! |od 2 % do 10 % nastavitelné pretizeni 1)?%

|
<l

1 © - « . v oz
_-,f,_-’ “ Preruseni funkce svételné zavory
1x
- + —
é@ _,’,’ Vypnuto
{| | Zapnuto
/1| (2x nauka stejné referenéni pozice)

]
1x

R

PR
LIJ

4 o

Kontrola doby priilbéhu (NES)

5
(g

|

i
il

L

<l

]

-

(]

0 = vypnuto
0 az 90 sekund

‘ .-’5’

=0
1x

25

Funkce ochranného spinace vrat
(vstup X2.2)

Il
<l

PR
Ay
g
x
S <%

{
l

Kontakt lanka resp. vstupnich dvefi

~

(]

Detektor kolize
(oteviraci kontakt)

V)

Detektor kolize
(spinaci kontakt)

%]
1x

R

|
.
]

.
=~
2

Zména reverzniho ¢asu

™ -
23

=

-
|

I \|[+] pomaleji

rychleji

=0
1x
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g Nastaveni DU/FU N
L/ @g Pocet otadek na vystupu pro OTEVRENO %
1x =¥=
— + — m @d |
éjﬁ?’\ l’ l’ﬂ ' ‘ §| Poget otacek na vystupu v min-’ [
il | | 1x
"1'/_:’ Pocet otacek na vystupu pro ZAVRENO =¥
1x I=¥=
ﬁ l’ l,’;’ 1’ ' ‘ | Poget otacek na vystupu v min-! [
== ] 1 1x
Lf 7 Zvyseny podet otacek na vystupu pro ZAVRENO %
= x piii vyéce otvoru 2,5 m SE
Py I ' ‘ 4| Pocet otadek na vystupu v min- =
o » : 0 = vypnuto
] 1 1x

g
~Z
oy
= %3
™ -
23

Pfepinaci pozice na poéet otaéek na vystupu pro ZAVRENO @

1x (dbejte minimalni vysky otvoru 2,5 m!)
§ .
= | = | Pohyb vrat OTEVRENO/ZAVRENO

=
I o

Zrychleni OTEVRENO

- e
-’i” { ‘
|

~o
L~
)
fl
=
I

|
+

| 2

DU  Kroky po 1,0 sekundé (&
FU Kroky po 0,1 sekundé

1x

——
23

Zrychleni ZAVRENO

- e
-’i” \ ‘
|

g
D
9
n
<l

|
+

| 2

DU Kroky po 1,0 sekundé B
FU Kroky po 0,1 sekundé

1x

——
23

Brzdéni pro OTEVRENO

~o

~d
"
nnn
- ﬂ

-+
é;’&\ al ‘ }| DU Kroky po 1,0 sekunds [
ilimd e g| FU  Kroky po 0,1 sekundé Ix

X
)

Brzdéni pro ZAVRENO

|

Il
<l

l

I

=

2
-

|
+|*

I
LY

|5
| 2

DU Kroky po 1,0 sekundé B
FU Kroky po 0,1 sekundé

1x

——
23

Lo ﬁg Podet otaéek pro pomaly pohyb OTEVRENO/ZAVRENO =
1x = =
- Flro= m @ﬂ 7
/’ l_’)’ l’ \ "i ‘ | Poget otacek na vystupu v min-t [
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Poditadlo cyklu udrzby

Predvolba cykld Gdrzby I gig‘

-y
P
y
0~
—
ZJ ;

|
+

é;&?\ 'i”[l' [}‘ 1’ ‘ 5’1’,’ 01-99 odpovida 1.000 az 99.000 cykl E
Cykly jsou odpoditavany sestupné 1x

Reakce pfi dosazeni nuly

PO
D
"
[ 100
ok’

{ (&
!| Zobrazeni ,CS“ s nastavenou hodnotou z cyklu udrzby 1

2
Pl
AH

X

]

Pfepnuti na "mrtvy muz" a zobrazeni ,CS* s nastavenou hodnotou z
cyklu udrzby

~

Pfepnuti na "mrtvy muz" a zobrazeni ,CS* s nastavenou hodnotou z
cyklu udrzby. Drzeni stisknutého tladitka Stop po dobu 3 sekund
reaktivuje 500 automatickych cykl( )

L.l_|
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Vymazani z paméti - informacni pamét’ )
1_7 ’l % Stav pocitadla cykld
= 1x 7mistné gislo
@ ) r r 0 L L Ll
. . . . r. L. L
M HT ZT T H Z E
Stav pocitadla cykl( v desitkovém rozdéleni posloupné
— M = 1000000 ZT = 10000 H = 100 E = 1
== HT = 100 000 T = 1000 Z = 10
[ P ,
i/ osledni chyba
1x
Zména zobrazeni poslednich 6 chyb
l_’ _"l % Stav pocitadla cyklt posledni zmény programovani
== 1x 7mistné
@ ) r r O L L Ll
. . . . r. L. L
M HT ZT T H Z E
Stav pocitadla cykl( v desitkovém rozdéleni posloupné
— M = 1000000 ZT = 10000 H = 100 E = 1
= HT = 100 000 T = 1000 Z = 10
i-,' ’-,’ % Verze firmware
1x
@ Je zobrazena verze firmware ovladani.
Ve spojeni s DU nebo FU navic verze firmware DU nebo FU.
J
\

Vymazani

.
-

-~

Vymazani vSech nastaveni

g

-
i

| ¢| | V8echna (vyrobni nastaveni)!, mimo pocitadlo cykid
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9 Ochranna zarizeni

X2: Vstup ochranného spinace vrat

Ochranny spinac vrat je namontovan na vratech a pfipojen spiralovym kabelem k fizeni vrat.

Bod programovani ,3.4“

6ruh funkce

Reakce pfi aktivaci

,1“ Spinac pro provésené

lanko/vstupni dvefe

Kontakt spinaCe prerusen: Vrata zastavi

Kontakt spinace zavien: Vrata pfipravena k provozu

»2" Kolizni spinacC jako oteviraC

Kontakt spinaCe prerusen: Vrata zastavi

Kontakt spinaCe zavfeny: Pfepnuti na rezim "mrtvy muz"
U ménice frekvence: Pohyb vrat pouze plizivou rychlosti
Reset chyby: 3 sekundy drzte stisknuté tlaCitko stop fizeni
vrat

~3  Kolizni spinac jako

spinaci kontakt
\p

Jako druh funkce ,2°

Spinag€ pro proveésené lanko/vstupni dvere

Pfi otevieném spinaci a souCasném povelu k jizdé z koncové polohy je zobrazeno chybové

hlaseni ,F1.2% Pfi aktivaci béhem pohybu vrat okamzité zastaveni a chybové hlaseni ,F1.2°

Kontakt vstupnich dvefi: Entrysense

Spinac provéreny podle (Plc) performance-level ¢ podle EN 13849-1 je monitorovan fizenim

vrat. Pfi otevieném spinaci a soucasném povelu k jizdé z koncové polohy je zobrazeno

chybové hlaseni ,F1.2% Pfi aktivaci béhem pohybu vrat okamzité zastaveni a chyboveé

hlaseni ,F1.2°
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Jazyeky ve spinadi jsou sepnuty permanentnim magnetem. Rizeni vrat vyhodnocuje polohy
spinace kontaktl nezavisle na sobé.

Pfi chybové funkci se zobrazi chybové hlaseni ,F1.7¢.

Kolizni spina¢€ jako oteviraci nebo spinaci kontakt

Kolizni spinac nahlasi, pokud jsou vrata mimo vedeni. Je-li aktivovan spinaci kontakt, dojde k
zastaveni a chybovému hlaseni ,F4.5% Po resetu spinaciho kontaktu dojde k pfepnuti na
rezim "mrtvy muz". Pohyb vrat je mozny pouze prostfednictvim internich tlacitek, pfi provozu
frekvencniho ménice plizivou rychlosti.

Reset chybového hlaseni ,F4.5" stisknutim tlaCitka pro zastaveni fizeni vrat po dobu 3

sekund nebo vypnutim a zapnutim sitového napéti.

X2: Vstup ochranné spinaci listy

Rizeni vrat rozezna automaticky tfi rizné ochranné spinaci listy.
Vyhodnoceni odporu 1K2
Vyhodnoceni odporu 8K2

Opticka ochranna spinaci liSta

4 N
' Dulezite!
e e P¥ipfipojeni ochrannych spinacich list dbejte EN 12978!

e Rezim "mrtvy muz" je v pfipadé defektni ochranné spinaci listy vzdy mozny

Dilezité!
e *> Kontrola pozice predkoncového spinace spinaci listy

¢ P¥i vySce otevreni vrat > 5 cm musi po ovladani spinaci listy dojit k reverzaci
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Druh funkce ochranné spinaci listy v prostoru predkoncového spinace

Bod programovani ,,2.1%

" ™
Druh funkce Reakce pfi aktivaci spinaci listy
»1“ Aktivni Stop
. o Zadna reakce, vrata jedou do koncové polohy pro
»2" Neaktivni

ZAVRENO

,3" Pfizpusobeni podlaze
(DES)

Zastaveni, oprava koncové polohy pro ZAVRENO p#i dal$im

zavirani

4 Reverzace v prostoru

Reverzace z prostoru dobéhu pfi ovladani ochranné spinaci

dobéhu (DES) listy
. %
4 N\
' Upozornéni na prizptsobeni podlaze!
e ¢ Automatické prodlouzeni lan nebo zmény povrchu v rozmezi cca. 2 az 5 cm
e Pouze s koncovym spinaem DES
e Nepouzivat s opravou drahy dobéhu
e Nepouzivat s tlakovinnym spinacem
- J
4 N
Upozornéni na reverzaci v prostoru dobéhu!
e e« Kzastaveni pohonnych sil v prostoru pfedkoncového spinace
¢ Pfi vysokych otackach
e Pouze s koncovym spinaem DES
¢ Druh funkce pfi pohonech FU neni nutny
- J
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Druh funkce oprava drahy dobéhu (DES)

Bod programovani ,2.2%

Automaticka oprava koncového spinade pro dosazeni stale stejné pozice pro ZAVRENO.

\
/Druh funkce Oprava drahy dobéhu
,0° Vypnuto
\,,1 ¢ Zapnuto )

' Upozornéni na opravu drahy dobéhu!
e o Pouze s koncovym spinatem DES

e Nepouzivat s pfizplsobenim podlaze

Druh funkce reverzace

Bod programovani ,,2.5%

Nastaveni maximalniho najezdu pfi aktivacich spinaci liSty pfi nastaveném Casovém sepnuti.
Pfi prekroCeni nastavené hodnoty je automatické Casové zavirani deaktivovano a je

zobrazeno chybové hlaseni ,F2.2“

Upozornéni!
e ¢ Vynulovani chybového hlaseni ,F2.2“ pfi dosazeni koncové polohy pro
ZAVRENO.

X3: Vstup nouzového vypnuti

Pfipojeni ovladace pro nouzové vypnuti podle EN 13850 nebo vyhodnocovaci jednotky pro

bezpecénost vtazeni. Pfi aktivaci se zobrazi chybové hlaseni ,F1.4“

' Upozornéni!

e ¢ U pohonu FU je spinano pouze s pohonem nouzového vypnuti bez napéti
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10 Popis funkce

X: Elektrické napajeni 24 V DC

PFipojeni externich pfistroju jako svételna zavora, radiovy pfijimac, relé atd. prostrednictvim
svorek 24 VV a GND.

Opatrné - nebezpeci poskozeni komponent!

e ¢ Celkovy pfikon externich pfistroji maximalné 180 mA

X1: Externi sitové privodni vedeni ovladani a napajeni

Sitové privodni vedeni ovladani

Pripojeni pres svorky X1/1.1 az X1/1.4 a PE.

RUzna pfipojeni na sit: 3 N~, 3~, 1 N~ pro symetrické a asymetrické motory.
Sit 400V = mustek 1.5- 1.6

Sit' 230V = mustek 1.6 — 1.7

Upozornéni!

e *> Dbejte popisu ,Pripojeni na sit“ a ,Pfipojeni na sit' na ovladani*

Napajeni externi
PFipojeni externich pfistroju na 230 V, jako svételna zavora, radiovy pfijimac, relé atd.

prostfednictvim svorek X1/1.8 a X1/1.9.

4 N\
' Upozornéni!
e e« Napajeni externich pfistroju 3 N~400 V nebo 1 N~230 V symetricky
e Hodnoty pojistek pres F1, citliva pojistka 1,6 A pomala
- /
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X4: Vstup automatického ¢asového sepnuti vyp./zap.

Pripojeni spinacCe pres svorky X4/1 a X4/2 ke spinaci pro vypnuti a zapnuti automatického
Casového sepnuti.

X5: Vstup ovladace

fni Varovani!
e Druh provozu vrat "mrtvy muz":

Vrata musi byt z obsluzného mista zcela viditelna

Druh provozu vrat ,3“ umoznuje misto montaze ovladace bez nutnosti viditelnosti na vrata.

Pfi chybé ochranné spinaci listy nebo svételné zavory zadna funkce ovladace.

' Upozornéni!

e > Premosténi X5.1 k X5.2 pfi pouziti ovladacCe bez tlaCitka pro zastaveni
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X6: Vstup ,Jednocestna/reflexni svételna zavora“ popf. svételna mriz

Svételna zavora
Svételna zavora slouzi k ochrané objektu. Je aktivni pouze pfi druhu provozu vrat ,3“ a ,4% v
koncové poloze pro OTEVRENO nebo bé&hem piijezdu.

Pfi pferuseni svételného paprsku se zobrazi chybové hlaseni ,F2.1%

Svételna mriz
Svételna mfiz musi mit funkci samostatného testu a musi odpovidat minimalné bezpecnostni
kategorii 2. popf. (Plc) performance-level c. Odpovida-li svételna mfiz témto pozadavkim,

mohou vrata bez ochranné spinaci liSty sama najizdét do samosvornosti.

~
' Dulezité!
e > Provoz bez spinaci liSty, pfipojeni odporu 8K2 prostrednictvim
svorek X2/3 a X2/3
» Svételné zavory nesmi byt pouzivany prostfednictvim systému UBS
\_ » Bod programovani ,3.2“ nelze pouzit pro svételnou mfiz )

Pro testovani svételné zavory aktivace kontaktu relé X20. Popis funkci relé pod bodem
programovani ,2.7¢. Pfi pferuSeni svételného paprsku se zobrazi chybové hlaseni ,F4.6
PFi kazdém povelu pro ZAVRENO je provedeno testovani, pfitom musi kontakt svételné
mrize vypnout béhem 100 ms. Je-li testovani pozitivni, musi kontakt opét béhem 300 ms
zapnout. Pfi testovani s vysledkem negativni se zobrazi chybové hlaseni ,F1.4"

Vynulovani chybového hlaseni ,F4.7“ Vypnuti a zapnuti ovladani.

' Upozornéni!
e o Pouzivat pouze svételné zavory resp. svételné mfize s rezimem ,fazovani na

svétlo®




Reakce pfi preruseni svételného paprsku
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Goloha vrat

Reakce pfi preruseni svételného paprsku \

Koncova poloha pro
ZAVRENO

Zadna funkce

Najezd

Zadna funkce

Koncova poloha pro
OTEVRENO

bez ¢asoveého sepnuti

Zadna funkce

Koncova poloha pro
OTEVRENO

s Casovym sepnutim

Vynulovani ¢asového sepnuti

Koncova poloha pro
OTEVRENO

s ¢asovym sepnutim a

\éasovym prerusenim

paprsku

Vrata zaviraji 3 sekundy po skonceni preruseni svételného

/

Rozsifena funkce svételné

Bod programovani ,2.4“

zavory

/Druh funkce

Rozsirené funkce svételné zavory

”0“

Zadna funkce

,1¢ Automatické ¢asové

sepnuti

Vrata zaviraji 3 sekundy po skonceni preruseni svételného

paprsku

»2" Rozpoznavani vozidel

o

Vrata zaviraji pfi preruseni svételného paprsku nad 1,5 sekundy.

Zadna funkce pfi preruseni svételného paprsku pod 1,5 sekundy.

/
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Preruseni funkce svételné zavory

Bod programovani ,3.2%

6ruh funkce Preruseni funkce svételné zavory )
,0° Vypnuto
\,,1 Zapnuto )

Proces zauceni aktivni az pfi opusténi programovani.

fii Varovani!
¢ V rezimu zauc€eni zadna ochrana objektu

V procesu zauceni je nutno vrata dvakrat zcela otevrit a zavfit. Svételny paprsek musi byt

dvakrat preruSen ve stejné pozici vrat. Poté je rezim zaucCeni ukoncen. Pod ulozenou pozici

vrat je svételna zavora bez funkce.

4 N
Zobrazeni rezimu zauceni
Pfi opusténi programovani ,_-’ -,’
Pfi prvnim pferuseni svételného paprsku l{ 'l’
Po druhém preruseni svéteiného paprsku na stejné pozici vrat a dosazeni koncove | [, |,
polohy pro ZAVRENO ke )
~

/
' Upozornéni!
e e Pfineuspésné nauce vrat znovu otevfit a zavfit, dokud se neulozi druha pozice

vrat.
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X7: Vstup tahové tlaitko/radiovy pfijimac

Pripojeni tahového tlacitka nebo externiho radiového pfijimace prostfednictvim svorek X7/1 a

X7/2. Spinaci kontakt musi byt bez napéti (spinaci kontakt).

Funkce tahového tlacditka nebo dalkového ovladani

Bod programovani ,2.6“

Typ impulsu Reakce pri aktivaci h
V koncové poloze pro OTEVRENO resp. éaste¢ném
" otevieni se vrata ZAVROU.
Ze vSech ostatnich pozic vrat nebo pohybu vrat se vrata
OTEVROU.
2 Sled poveltt OTEVRENO - STOP — ZAVRENO - STOP
Q3“ Vrata se vzdy OTEVIRAJI )
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X8: Vstup &aste€né otevieni zap./vyp.

Pfipojeni spinaCe prfes svorky X8/1 a X8/2, pro zapnuti a vypnuti ¢asteCného otevreni. Pozici
vrat ¢astecné otevreni je nutno naprogramovat bodem programovani , 1.6
PFi povelu OTEVRIT jedou vrata do uloZzené pozice vrat. Pfi vypnuti ¢asteéného otevieni

mohou vrata jet opét do koncové polohy OTEVRENO.

Funkce ¢aste¢ného otevreni

Bod programovani ,,2.9%

S N
Druh funkce Castecné otevieni
»1¢ VSechny vstupy pro ovladace
o Casteéné otevfeni tahovym spinadem X7.
Koncova poloha pres vSechny jiné ovladace.
Casteéné otevreni pres externi ovladaé X5 a interni externi
i ovladaé
Koncova poloha pres vSechny jiné ovladace.
- J
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X20: Bezpotencialovy kontakt relé

Funkce relé jsou popsany pod bodem programovani ,2.7°.

4 N
' Opatrné - nebezpeci poskozeni komponent!

e o Maximalni proud pfi 230 VAC 1 Aapifi24V DCO0,4 A

e Doporucujeme pouziti LED Zarovek.

e PFi pouziti osvétlovacich prostfedkl maximalné 40 W, odolné proti narazu
o J

Monitorovani sily (pouze DES)

Bod programovani ,3.1%
Monitorovani sily Ize pouzivat pouze u vrat s uplnym vyrovnanim hmotnosti a pohony s DES.

Dokaze rozpoznat osoby, které se na vratech vezou.

&Varovéni!
e Monitorovani sily nenahrazuje bezpe€nostni opatreni proti nebezpeci z vtazeni

4 N
Druh funkce Monitorovani sily
,0" Vypnuto
2 mezni hodnota mala
”2“ - ”1 0“
10 mezni hodnota velka
- %
4 I
' Dulezite!

e e« Monitorovani sily pouze pro vrata s pruzinovym vyrovnavanim
¢ Vlivy prostfedi, jako napf. teplota nebo zatizeni vétrem mohou vést k neumysiné

aktivaci monitorovani sily




P—=0A—

ELEKTROMATEN"®

Po opusténi programovani musi vrata provést uplné otevreni a zavieni v samosvornosti.
Monitorovani sily je samostatné se zaucujici systém, ktery je u€inny od 5 cm do cca2 m
rozpéti otvoru. Pomalu pokracujici zmény, napf. pfizplsobeni napéti pruziny, je automaticky
vyrovnavano.

Pfi spusténi monitorovani sily je mozny pouze druh provozu vrat "mrtvy muz". Soucasné je

zobrazeno chybové hlaseni ,F4.1% K resetu dojde po dosazeni nékteré z koncovych poloh.

Kontrola doby pribéhu (pouze NES)

Bod programovani ,3.3%
Nastavena doba béhu je automaticky srovnavana s Casem namérenym mezi koncovymi
polohami. Pfi pfekroCeni doby béhu se zobrazi chybové hlaseni ,F5.6%

Vynulovani chybového hlaseni ,F5.6“ pfi zavreni vrat.

Upozornéni!
e ¢ Doba béhu je z vyroby nastavena na 90 sekund.

e Doporucena hodnota nastaveni: Doba béhu vrat + 7 sekund
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Systém UBS

Systém UBS je jednoducha zasuvna pripojovaci technika GfA. Ovladace jsou s fizenim

spojeny béznym Patch kabelem a jsou automaticky rozeznany.

' Upozornéni!

e e Pristroje UBS maji stejné funkce jako ovladacCe propojené kabely

4 vo . N
Pripoj UBS
UBS UBS UBS uBs '
\ e
Trojtlagitko Reflexni externi Tahové tlagitko
_ Svételna zavora Radiovy pfijimac )

Zména ¢asu reverzace

Bod programovani 3.8

Zkraceni reverzniho €asu slouzi k redukci provoznich sil. Prodlouzeni reverzniho ¢asu slouzi
k Setfeni mechaniky vrat.
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Podcitadlo cyklu udrzby

Bod programovani ,8.5%

Cyklus udrzby muze byt nastaven mezi ,0“ a ,99.000“ cykly, pfi€emz nastaveni se provadi po
tisicich.

Pocitadlo cykll udrzby se pfi kazdém dosazeni koncové polohy Otevieno snizuje o jeden.

Pokud dosahl cyklus udrzby hodnoty 0, je aktivovano nastaveni z bodu programovani ,8.6°.

Indikace zkratu / pretizeni

V pripadé zkratu, popf. pretizeni napajeciho napéti 24 V DC zhasne 7segmentové

fe 66

zobrazeni.

Funkce Standby

Dokud nenastala zadna chyba ani neni dan zadny povel, pfepina ovladani zobrazeni na
~otandby*.
Pfi nastaveném automatickém ¢asovém sepnuti vétSim nez 60 sekund je Standby aktivni.

Je zobrazovan pouze levy bod.

Funkce ,Standby” je ukonCena povelem nebo aktivaci oto¢ného tlacitka volby ,S*.




11 Zobrazeni stavu
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4 Chyba )
,’-_ Zobrazeni: ,F“ a Cislice
Zobrazeni . __ .
stavu Popis chyby Opatreni k odstranéni chyby
- Svorka X2.1 — X2.2 oteviena. ) o
157 . , - Kontrola ochranného spinace vrat.
g Spina€ lanka / kontakt vstupnich dvefi e ! . .
L L Kontrola pferuseni spojovaciho vedeni.
otevreny.
17 Otevvr%nl bezpean)sthh’o ok’rul?ulDES. Kontrola nouzového ruéniho ovladani.
L Spusténo nouzové ruéni ovladani. Y v .
- . . Kontrola pfetizeni nebo blokady pohonu.
Spustila tepelna ochrana motoru.
1L Svorka X3.1 — X3.2 oteviena. Kontrola nouzového vypnuti.
L1 Aktivovano nouzové vypnuti. Kontrola pferuseni spojovaciho vedeni.
- Chybny Entrysense. Otevfeni a zavieni prokluzovych dvifek.
11 Ptech - Filig ké Kontrola od
N fechodové odpory pfili§ vysoké. ontrola odporu.
Chybna montaz Entrysense. Kontrola montaze prokluzovych dvifek.
1000 Ridici vstup Entrysense Vypnuti a zapnuti ovladani.
LLV | X2.1 = X2.2 chybny. PFipadné vyména ovladani.
1177 N e ey e Kontrola elektrické instalace ochranné spinaci
o erozeznana zadna ochranna spinaci lista. listy.
= Svorka X6.1 — X6.2 oteviens. Kontrola vyrovnani svetelne’zavory.
L./ Aktivovana svételna zavora Kontrola spojovaciho vedeni.
' Pfipadné vyména svételné zavory.
=5 Do’sazgna Taxmalm reverzace aktivaci Prekézky v dréze vrat.
C.o spinacich list. Kontrola funkce ochranné spinaci listy
(Pouze u automatického ¢asového sepnuti) '
\_ /
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Chyba

' Zobrazeni: ,F“ a Cislice
Zobrazeni . . -
stavu Popis chyby Opatfeni k odstranéni chyby
L Lo . Kontrola funkce ochranné spinaci listy.
L=, 77| |Aktivovana spinaci liSta 8k2. Kontrola spojovaciho vedeni z hlediska zkratu.
,-’ ’-, Defektni spinaci lista 8k2. Kontrola fuvnkcg ochranne spinaci liSty.
L. Kontrola pferuseni spojovaciho vedeni.
,-’,’-, Aktivovana spinaci lista 1k2. Kontrola fuvnkcg ochranne spinaci liSty.
L. Kontrola pferuseni spojovaciho vedeni.
7 C Kontrola funkce ochranné spinaci listy.
L./ Defekini spinaci lista 1k2. Kontrola spojovaciho vedeni z hlediska zkratu.
00 - _— Aktivace testovani ve spodni koncové poloze.
.| | 1k2 testovani negativni. Kontrola pfedkoncového spinaée (u NES ,S5%).
’_1 )_’1 Opt|cka,ochranna spinaci lista aktivovana nebo Kontrola funkce ochranné spinaci listy.
e defektni.
(DE.S) . . o Zpétné zajeti vrat ve stavu bez napéti
ROZjeZvd nouzoveho koncoveho spinace pro rostfednictvim nouzového ruéniho ovladani
OTEVRENO. P '
-,_’ ,’ (NES) Kontrola nouzového koncového spinace pro
= Najeti na nouzovy koncovy spinac pro OTEVRENO nebo ZAVRENO.
OTEVRENO nebo ZAVRENO. Kontrola nouzového ruéniho ovladani.
Spusténo nouzové rucni ovladani. Kontrola pohonu z hlediska pfetizeni nebo
Spustila tepelna ochrana motoru. blokady.
- - (DES) U -
== |zAVRENY. P '
L (NES) Zkontrolujte funkci a nastaveni predkoncového
=l 1| | Chybna aktivace predkoncového spinace ,S5%. |spinacde ,S5"
o
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Chyba
,'-_ Zobrazeni: ,F“ a Cislice
Zobrazeni . " -
stavu Popis chyby Opatfeni k odstranéni chyby
. i xa s S .. .. | Propojte koncovy spinac s Fizenim.
/ '-, Nerqzeznan za’d ny koncovy spinac (aktivni pfi Zkontrolujte spojovaci vedeni koncového
P prvnim uvedeni do provozu). S
spinace.
JrC Systém koncovych spinacd byl zménén, bez Reset ovladani prostfednictvim bodu programu
=Ll | resetu oviadani. ,9.5%.
-,_’ ,’ Interni pravdépodobnost chyby. Potvrzeni chyby dalSi jizdni instrukci.
'-,’ ,’ Aktivace monitorovani sily. Kontrola téZkosti chodu mechaniky vrat.
Zkontrolujte detektor kolizi resp. spojovaci
e . , B vedeni.
13| | Aktivovan detektor kolize X2.1 - X2.2. Resetujte chybu, drzte tlagitko stop 3 sekundy
stisknuté.
L1 | Svorka X6.1 - X6.2 oteviena. Zkontrolujte svételnou mfiz.
LL!| | Aktivovana svételna mfiz. Zkontrolujte pferuseni spojovaciho vedeni.
1_’1 ’( Defekini svételng miiz. Dbejte ud_aju vyr_obce’sveteln’e mrize.
- Zkontrolujte spojovaci vedeni.
IV v s Vypnuti a zapnuti ovladani.
/| | ChybaFidici jednotky. Pfipadné ovladani vyméiite.
C o Vypnuti a zapnuti ovladani.
3, ¢ | Chyba ROM. PFipadné ovladani vyméiite.
C| Vypnuti a zapnuti ovladani.
Jlc| | ChybaCPU Pfipadné ovladani vymérte.
\_ /
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4 N
Chyba
,’-_ Zobrazeni: ,F“ a Cislice
Zobrazeni Popis chyby Opatfeni k odstranéni chyby

stavu
C Vypnuti a zapnuti ovladani.
/3| | Chyba RAM. PFipadné ovladani vyméte.

Ly . f e . Vypnuti a zapnuti ovladani.
2/ 71| | Chybainterni oviadan. Pfipadné ovladani vyméite.

’-, ’-, Chyba digitalniho koncového spinace (DES). ZkontvroIUJte konvektory’a spojovac vedeni DES.
Py Vypnéte a zapnéte ovladani.

P - Zkontrolujte téZkost chodu mechaniky vrat.

’7. ,’-, Chyba v pohybu vrat. Zkontrolujte otacivy pohyb koncového spinace.
== Vypnéte a zapnéte ovladani.

)_’ ’1 Chyba sméru otadent, Zmeéna smeru“otacem prostfednictvim bodu
P programu ,0.2“.

0 - , . Potvrzeni chyby jizdni instrukci.
o lx Nepfipustny pohyb vrat ze stavu klidu. Zkontrolujte brzdu a pohon.

Co . B Potvrzeni chyby jizdni instrukci.
Sl Pohon nesleduje stanoveny smér jizdy. Zkontrolujte petizeni pohonu.,

| PFili k& rvchlost spinani DU / FU Vypnéte a zapnéte ovladani.
(AN riliS vysoka rychiost spinani ' PFipadné& vymérite pohon.

0 Interni pferuSeni komunikace frekvenéniho Vypnéte a zapnéte ovladani.
L ménice. Pfipadné vyménte ménic frekvence.

) Potvrzeni chyby jizdni instrukci.
,’-,_ -,’ Podpéti v pomocném okruhu. Zméfte vstupni sitové napéti.
— = Zméite ¢asy rampy/rychlosti.

o )
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Chyba
,'-_ Zobrazeni: ,F“ a Cislice
Zobrazeni . " -

stavu Popis chyby Opatfeni k odstranéni chyby

- Zmérte vstupni sitové napéti.
,’-,_ ’-,’ Nadmérné napéti v meziobvodu. Potvrzeni chyby jizdni instrukci.

= Zménte ¢asy rampy/rychlosti.

LC Prekroena mez teplot Pretizeni pohonu.

L pioty. Ochlazeni pohonu a snizeni poc¢tu cykld.

= Pretizeni pohonu.

,’-,_ ,’-, Trvalé proudové pretizeni. Zkontrolujte téZkost chodu resp. hmotnost

— = mechaniky vrat.

7 Zkontrolujte brzdu, pfipadné vyménte.

L Chyba brzdy / FU. PFi opakovani vymérite pohon.

515 | sbame niaseni Fu. Potvrzen ohyby jizdn insirukol.

Ll Pfi stalém hlaseni vymérite pohon.

,’-,' ,’ Pr.' ‘?”’,”'”,‘ U\{edenl .do provozu nedodrzena Pojizdéni s vraty minimalné 1 sekundu.

Ll minimalni dréha pojezdu.

\- J
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4 Povely )
C. Zobrazeni: ,E a Cislice
Cislice Popis povelu
11 ge pfipraven povel pro otevfeni.
L 1| |Ridici vstupy X5.3, X7.2, interni radiovy systém, ovladaé UBS resp. radiovy pfijima¢ UBS.
- ge pfipraven povel stop.
,_’,-’ Ridici vstupy X5.2, X7.2, interni radiovy systém, fidici pfistroj UBS resp. radiovy pfijima¢ UBS
= nebo sou€asny povel pro otevieni a zavfeni.
17 ge pfipraven povel pro zavreni.
Lt Ridici vstupy X5.4, X7.2, interni radiovy systém, ovlada¢ UBS resp. radiovy pfijima¢ UBS.
. /
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4 Stavova hlageni R
Zobrazeni .
stavu Popis
,’ ) '-, Dosazen predem nastaveny stav pocitadla cykl( adrzby.
Bod vlevo nesviti: zkrat nebo pretizeni obvodu ovladaciho proudu.
N Aktivovana zména sméru otaceni, mozné pouze pfi prvnim uvedeni do provozu a pohonu s
1| frekvenénim ménidem.
¥ Provedena zména sméru otaceni, mozné pouze pfi prvnim uvedeni do provozu a pohonu s
) frekvencnim ménicem.
rHaort
. Nauka koncové polohy pro Otevieno.
blikajici
AN - zany
Nauka koncové polohy Zavieny.
blikajici
[
. Najezd aktivni.
blikajici
L.l |Piijezd aktivni.
blikajici
" -,’ Zastaveni mezi nastavenymi koncovymi polohami.
,’ . ,’ Zastaveni v koncové poloze Otevieno.
’-_ - Zastaveni v poloze ¢astecného otevrieni.
,’ . ,’ Zastaveni v koncové poloze pro Zavieny.
. /




Znacka Vysvétleni

[E Pozadavek: Prec¢teni montazniho navodu

Pozadavek: Kontrola

Pozadavek: Zaznamenani

0 [T

Pozadavek: Nastaveni bodu programovani v zaznamu

I}
i

Prvotni nastaveni bodu programovani z vyroby

Prvotni nastaveni bodu programovani z vyroby, hodnota stojici vpravo

R,

1

Prvotni nastaveni minimalni hranice z vyroby, zavislé na pohonu

k

1E

Prvotni nastaveni maximalni hranice z vyroby, zavislé na pohonu

A |

Rozsah nastaveni

|
+

Pozadavek: Volba bodu programovani nebo hodnoty, oto€eni otocného tladitka volby doleva
nebo doprava

%

Pozadavek: Pochopeni bodu programovani, jednorazova aktivace oto€ného tlacitka volby

h

-
x

Pozadavek: UloZeni, jednorazova aktivace oto¢ného tlaCitka volby

/
= :-;
\
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Znacka

Vysvétleni

Pozadavek: Nastayeni prostrednictvim klavesnice skfiné OTEVVIVQENO/ZAVIVQENO,
tlaCitko pro OTEVRENO: Hodnota vzestupné, tlagitko pro ZAVRENO: Hodnota sestupné

Pozadavek: Jednorazova aktivace tlagitka pro ZASTAVENI prostfednictvim klavesnice skiiné

1x
)
’ = Pozadavek: Ulozeni, ]
1x jednorazova aktivace tlacitka pro ZASTAVENI prostfednictvim klavesnice skfiné
(]
p = Pozadavek: Ulozeni, )
®3s stisknuti tlaCitka pro ZASTAVENI prostfednictvim klavesnice skfiné po dobu 3 sekund
Pozadavek: Reset ovladani, ]
®3s aktivace tlacitka pro ZASTAVENI prostfednictvim klavesnice skfiné po dobu 3 sekund
NS PoZzadavek: Najeti do pozice vrat
\\
S~ .
- t Pozadavek: Najeti vrat do koncové pozice pro OTEVRENO
\’\
N H Pozadavek: Najeti pfedkoncového spinace

Pozadavek: Najeti vrat do koncové pozice pro ZAVRENO




Popis vestavby

ve smyslu smérnice o strojnich zafizenich 2006/42/ES
vztahujici se na neuplny stroj, pfiloha Il Cast B

=
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GfA - Gesellschaft fir Antriebstechnik
. i . GmbH
Prohlaseni o shodé Dr.-Ing Hammann GmbH & Co KG

Wiesenstrale 81

ve smyslu EU smérnice o EMV 2004/108/ES 3
40549 Dusseldorf

4 My, N
GfA - Gesellschaft fir Antriebstechnik
timto prohlaSujeme, ze nize uvedeny produkt odpovida shora zminéné smérnici EU, a je uren
pouze k vestavbé do zafizeni vrat.

TS 970
Uplatnéné normy
DIN EN 12453 Vrata - bezpecnost pfi pouzivani strojné ovladanych vrat
DIN EN 12978 Ochranna zafizeni pro strojné pohanéné dvere a vrata
DIN EN 60335-1 Bezpecnost elektrickych pfistroji pro domaci potfebu a podobné ucely -

Cast 1: VSeobecné pozadavky
DIN EN 61000-6-2 Elektromagneticka kompatibilita (EMC) ¢ast 6-2
Zakladni odborna norma — odolnost proti ruseni pro primyslovou oblast
DIN EN 61000-6-3 Elektromagneticka kompatibilita (EMV) ¢ast 6-3
Zakladni odborna norma — vysilani ruSeni pro obytnou oblast, obchodni a
femeslné oblasti jakoz i malé podniky

Zavazujeme se predlozit na odivodnénou zadost dozor¢im ufadim zvlastni
dokumentaci tykajici se neuplného stroje.

Osoba zplnomocnéna k sestaveni technické dokumentace

(EU adresa v podniku)
Dipl. Ing. Bernd Synowsky

Osoba povérfena dokumentaci

Neuplné stroje ve smyslu EU smérnice 2006/42/EG jsou uréeny k vestavbé do jinych stroji (nebo
jinych nedplnych stroji/zafizeni) resp. slouceni s nimi, za ucelem vytvoreni Uplného stroje ve
smyslu této smérnice. Tento produkt smi byt tedy uveden do provozu teprve tehdy, kdyz bylo

stanoveno, ze Uplny stroj/zafizeni do néhoz byl zabudovan, odpovida ustanovenim shora zminéné

smérnice.
Diisseldorf 23.5.2013 Stephan Kleine J/ éﬁb —
Jednatel Podpis
\_ P J




